
KINNITATUD  

kantsleri 13.07.2009 

kªskkirjaga 120L 

LISA 1 

HANKIJA NIMI:  

Siseministeerium 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

RIIGIHANKE NIMETUS:  

MULTIFUNKTSIONAALNE REOSTUSTìRJELAEV 

 

 

RIIGIHANKE REGISTREERIMISNUMBER  

113674 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

HANKEDOKUMENDID  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ASJADE OSTMINE 

AVATUD HANKEMENETLUS  

 



 2 

Hankedokumendid 

1.¦ldteave 
1.1. Hankemenetluse liik: avatud hankemenetlus. 

1.2. Siseministeerium (edaspidi Hankija) teeb ettepaneku esitada Pakkumusi vastavalt hanketeates ja 

hankedokumentides (edaspidi HD) sisalduvatele tingimustele. 

1.3. Hankija teostab hanget Piirivalveameti nimel. 

1.4. Hankija nimi ja andmed: Siseministeerium, registrikoodiga 70000562, Pikk 61, 15065 Tallinn, 

telefon +372 612 5251, faks +372 612 5240, e-post riigihanked@siseministeerium.ee. 

1.5. Lepingut rahastatakse Euroopa Regionaalarengu Fondi ĂElukeskkonna arendamise 

rakenduskavañ prioriteetse suuna ĂSªªstva keskkonnakasutuse infrastruktuuride ja 

tugis¿steemide arendamineñ meetmest ĂKeskkonna hªdaolukordadeks valmisoleku 

parandamineñ (internetis kªttesaadav https://www.riigiteataja.ee/ert/act.jsp?id=13128353). 

2.Hankedokumentide lisad 
2.1. Lisa 1 ï Hankelepingu eseme tehniline kirjeldus; 

2.2. Lisa 2 ï S»lmitava hankelepingu tingimused; 

2.3. Lisa 3 ï Vormid: 

2.3.1. Vorm I -  Riigihankel osalemise avaldus; 

2.3.2. Vorm II - Kinnitus kriminaal- v»i vªªrteo, likvideerimis- ja pankrotimenetluste kohta; 

2.3.3. Vorm III - Pakkumuse maksumus; 

2.3.4. Vorm IV - 10 (k¿mne) aasta keskmine ekspluatatsiooni maksumus; 

2.3.5. Vorm V - 10 (k¿mne) aasta keskmine hoolduse maksumus. 

3.Hankelepingu ese 
Hankelepingu esemeks on 1 (¿ks) multifunktsionaalne reostust»rjelaev. 

4.Hanke osadeks jaotumine 
Hankija ei ole hanget osadeks jaotanud. 

5.Pakkumuse ja selle vormistamise ¿ldtingimused 
5.1. Alternatiivsete Pakkumuste esitamine ei ole lubatud. 

5.2. Pakkuja kannab k»ik Pakkumuse ettevalmistamise ning esitamisega seotud kulud. 

5.3. Pakkumuse koostamisel tuleb lªhtuda hanketeatest, HD-st ja Eesti Vabariigis kehtivatest 

riigihangete teostamist reguleerivatest »igusaktidest. 

5.4. Konfidentsiaalsus: Hankija ei avalikusta Pakkujatelt saadud informatsiooni, kui »igusaktides ei 

ole sªtestatud teisiti. 

5.5. Pakkuja esitab HD Lisa 3 vormi I kohase hankemenetlusel osalemise avalduse, mis on esitatud 

ettev»tte kirjaplangil ning millel on allkirja»igusliku juhatuse liikme v»i tema poolt volitatud 

esindaja allkiri. 

5.5.1. Juriidilisest isikust Pakkuja esitab koos hankemenetlusel osalemise avaldusega volikirja, 

kui Pakkumusele Pakkuja esindajana alla kirjutanud isik v»i isikud ei ole registrikaardi 

vªljatr¿kile kantud isikud, kes omavad juriidilise isiku esindamise »igust. 

5.5.2. ¦hispakkumuse korral esitatakse taotlus hankemenetluses ¿hispakkujatena osalemiseks. 

5.6. K»ik esitatud dokumentide lehek¿ljed (sh t»endid ja sertifikaadid) peavad olema nummerdatud 
jªrjestikuliselt lehek¿lje parempoolses alumises nurgas ning kinnitatud selleks »igust omava 

Pakkuja juhatuse liikme v»i tema poolt volitatud Pakkuja esindaja omakªelise allkirjaga. 

5.7. Parandused, vahelekirjutused esitatud dokumentides ei ole lubatud. 

5.8. Pakkuja peab esitama k»ik Pakkumuse sisuks olevad dokumendid tr¿kitult paberkandjal ning 

kokkukºidetult 3 (kolmes) eksemplaris (millest 1 originaal ja 2 koopiat originaalist 

paberkandjal) ning lisaks sellele 1 eksemplar elektroonilisel teabekandjal, rakendades abin»usid, 

mis vªlistavad kahtluse pakendi v»imalikust eelnevast avamisest. Pakkumuse originaali 

tiitellehele teha mªrge ñOriginaalò ja koopiale mªrge ñKoopiaò. Erinevuste esinemisel 

originaalis ja koopiates loetakse »igeks originaal. 

mailto:riigihanked@siseministeerium.ee
https://www.riigiteataja.ee/ert/act.jsp?id=13128353
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5.9. Pakkumuse dokumendid peavad olema esitatud eesti v»i inglise keeles. 

6. Tehniline kirjeldus 
Hankelepingu eseme tehniline kirjeldus on esitatud HD Lisas 1. 

7. Hankelepingu tingimused 
7.1. Enne hankelepingu s»lmimist esitab edukaks tunnistatud Pakkuja Hankijale: 

7.1.1. klassifikatsiooni¿hingu poolt heaks kiidetud hanke objekti tehnilise projekti; 

7.1.2. p»hivaruosade fikseeritud hindadega tarnelepingu projekti 2 (kaheks) aastaks peale 
garantiiaja l»ppu. Hankija jªtab endale »iguse nimetatud leping peale garantiiaja l»ppu 

s»lmida esitatud fikseeritud hindadel. 

7.2. Hankeleping s»lmitakse eesti ja/v»i inglise keeles. 

7.3. Edukaks tunnistatud Pakkumuse esitanud Pakkuja, Hankija ja HD punktis 1.3. nimetatud asutus 

s»lmivad hankelepingu HD Lisas 2 kirjeldatud tingimustel. 

7.4. Hankelepingu tªitmise tªhtaeg on hiljemalt 30 kuud arvates hankelepingu s»lmimisest.  

7.5. Garantiitingimused: 

7.5.1. Pakkuja peab omama garantiiteenuse osutamiseks:  

7.5.1.1 I ï II etapi rikete k»rvaldamiseks siduvaid kokkuleppeid Eestis baseeruvate 

remondi ettev»tetega (v»i tagama I-II etapi rikete k»rvaldamise oma 

j»ududega etteantud ajavahemikus); 

7.5.1.2 III -IV etapi rikete k»rvaldamiseks siduvaid kokkuleppeid Eestis v»i 

Lªªnemere piirkonnas baseeruvate remondi ettev»tetega. 

7.5.2. Pakkuja peab olema suuteline garantiiperioodi jooksul reageerima veateadetele 

(reklamatsioon), mis on edastatud faksi v»i e-maili teel alljªrgnevalt: 

7.5.2.1. I etapp (vªike rike) ï veateatele reageeritakse 24 tunni jooksul alates veateate 

saamisest koos esindaja/spetsialisti kohale tulekuga; 

7.5.2.2. II etapp (keskmine rike) ï 48 tunni jooksul, pªrast veateate kªttesaamist, 

saabub spetsialist/volitatud isik, kes on pªdev teostama vªiksemaid remondi- 

ja hooldustºid ning omab otsustus»igust vea/rikke raskusastme mªªramisel; 

7.5.2.3. III etapp (suur rike) ï 5 ººpªeva jooksul, alates spetsialisti/volitatud isiku 

poolt langetatud vea/rikke otsusest II etapis, on kindlustatud vajalike 

spetsialistide ja varuosade/seadmete tarne laevale, vajalike tººde teostamiseks; 

7.5.2.4. IV etapp (suur rike 2) ï hiljemalt 14 ººpªeva jooksul, alates 

spetsialisti/volitatud isiku poolt langetatud vea/rikke otsusest II etapis, on 

tagatud lªhimas remondi- v»i hooldusbaasis laeva dokkimine vea/rikke 

k»rvaldamiseks. 

7.6. Tarnetingimused: Incoterms DDP Tallinn, Hankija poolt nimetatud sadamas (Tallinn, S¿sta15). 

7.7. Hankelepingu tingimused sisalduvad HD Lisas 2. 

8. Pakkumuse minimaalne j»usoleku tªhtaeg 

8.1. Pakkumus peab olema j»us vªhemalt 150 pªeva vªltel alates Pakkumuste esitamise tªhtpªevast. 

8.2. Hankija v»ib Pakkujatelt taotleda Pakkumuste j»usoleku perioodi pikendamist lisaperioodi 

v»rra. Vastav taotlus ning Pakkuja vastus tuleb vormistada kirjalikult. 

9. Pakkujale esitatavad ¿ldn»uded 
9.1. Pakkuja asukoht peab olema Euroopa Liidu liikmesriigis, Maailma Kaubandusorganisatsiooni 

(WTO) riigihankelepinguga (GPA) ¿hinenud v»i Euroopa Majanduspiirkonna (EEA) ¿hinenud 

riigis. 

9.2. Pakkujat v»i tema seaduslikku esindajat ei ole kriminaal- ega vªªrteomenetluses karistatud 

kuritegeliku ¿henduse organiseerimise v»i sinna kuulumise eest v»i riigihangete n»uete 

rikkumise v»i kelmuse v»i ametialase v»i rahapesualaste s¿¿tegude toimepanemise eest ja 

Pakkuja ei oma kehtivat karistust. 

9.3. Pakkuja ei ole pankrotis ega likvideerimisel, tema ªritegevust ei ole peatatud ning Pakkuja ei ole 
muus sellesarnases seisukorras asukohamaa seaduste kohaselt. 
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9.4. Pakkuja suhtes ei ole algatatud sundlikvideerimist v»i muud sellesarnast menetlust Pakkuja 

asukohamaa seaduste kohaselt. 

9.4.1. Pakkuja esitab HD punktide 9.2., 9.3. ja 9.4. kohta Lisa 3 vormi II kohase kinnituse. 

9.5. Pakkuja on n»uetekohaselt tªitnud »igusaktidest tulenevad riiklike, tema asukoha kohalike 

maksude ja sotsiaalkindlustuse maksete tasumise kohustused. 

9.5.1. Pakkuja esitab Maksu- ja Tolliameti t»endi riiklike maksude sealhulgas 

sotsiaalkindlustusmaksete tasumise kohta (t»end peab olema vªljastatud mitte varem, 

kui 30 pªeva enne Pakkumuste esitamise tªhtaega) v»i Pakkuja asukoha riigi vastava 

pªdevusega ametiasutuse t»endi. 

9.5.2. Pakkuja esitab kohalike maksude tasumise kohta Pakkuja elu- v»i asukohajªrgse 

kohalike maksude maksuhalduri v»i Pakkuja asukohariigi vastava pªdevusega 

ametiasutuse t»endi riigihangete seaduse Ä 38 l»ike 1 punktis 4 nimetatud asjaolude 

puudumise kohta (juhul, kui Pakkuja asukohariigi vastava pªdevusega ametiasutus 

sellise sisuga t»endit ei vªljasta, esitab Pakkuja selle ametiasutuse t»endi 

maksuv»lgade puudumise kohta). T»end peab olema vªljastatud mitte varem, kui 30 

pªeva enne Pakkumuste esitamise tªhtaega. 

9.6. Pakkuja poolt kasutatavatel alltººv»tjatel puuduvad HD punktides 9.2.-9.5. nimetatud ning 

riigihangete seaduse Ä 38 l»ikes 1 ja 2 sªtestatud hankemenetlusest k»rvaldamise alused. 

9.6.1. Pakkuja esitab kirjaliku kinnituse, et alltººv»tjatel puuduvad HD punktis 9.6. 

nimetatud hankemenetlusest k»rvaldamise alused v»i kinnituse alltººv»tjate 

puudumise kohta. 

10. Kvalifitseerimise tingimused 
10.1. Pakkuja majanduslikule ja finantsseisundile esitatavad tingimused ja n»utavad dokumendid: 

10.1.1. Pakkuja auditeeritud majandusaasta netokªive kolmel viimasel l»ppenud 

majandusaastal peab olema vªhemalt 500 000 000 (viissada miljonit) eesti krooni igal 

nimetatud aastal. 

10.1.1.1. Pakkuja esitab 3 (kolme) viimase l»ppenud majandusaasta auditeeritud 

majandusaasta aruande vªljav»tte iga aasta kohta, milles sisaldub 

bilanss, kasumiaruanne, tegevusaruanne ning audiitori jªrelotsus 

(asukohamaa seaduste kohaselt). 

10.2. Pakkuja tehnilisele kompetentsusele esitatavad tingimused ja n»utavad dokumendid: 

10.2.1. Pakkujal peab olema varasem laevaehituse kogemus ja ta peab olema n»uetekohaselt 

tªitnud k»ik viimase 3 (kolme) majandusaasta laevaehitusega seotud lepingud. 

10.2.1.1. Pakkuja esitab olulisemate viimase 3 (kolme) majandusaasta 

laevaehitusega seotud lepingute kronoloogilise loetelu koos lepingu 

eseme l¿hikirjelduse, maksumuste, hankijate/ostjate, tarnetªhtaja ja 

koguste ªranªitamistega; 

10.2.2. Pakkuja peab olema valmistanud samale automatiseerimise klassile vastavaid laevu.  

10.2.2.1. Pakkuja esitab samale automatiseerimise klassile vastavate laevade 

lepingute kronoloogilise loetelu koos lepingu maksumuse, 

automatiseerimise klassi, hankija/ostja andmete ja tarnetªhtaja 

ªranªitamisega. 

10.2.3. Pakkuja omab kehtivat tegevusluba laevaehituse valdkonnas. 

10.2.3.1. Pakkuja esitab vastava kehtiva tegevusloa koopia v»i registrikaardi 

vªljatr¿ki. 

10.2.4. Pakkujal peab olema Lªªnemere piirkonnas laevade remondi- ja hooldusbaas v»i 

sellesisulised siduvad kokkulepped samas piirkonnas.  

10.2.4.1. Pakkuja esitab kinnituse, et ta omab Lªªnemere piirkonnas laevade 

remondi- ja hooldusbaasi; 

10.2.4.2. Kui Pakkuja ei oma Lªªnemere piirkonnas remondi- ja hooldusbaasi, 

esitab vastavate remondi- ja hooldusbaasi kasutamise »iguse kohta 

koostººlepingute koopiad v»i koostººpartnerite originaalallkirjadega 

kinnitused. 
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10.2.5. Pakkujal peab olema s»ltumatu sertifitseerimisasutuse poolt vªljastatud ISO 9001 v»i 

samavªªrne kvaliteedijuhtimise sertifikaat. ¦hispakkumuse korral peab vªhemalt ¿hel 

¿hispakkujal olema s»ltumatu sertifitseerimisasutuse poolt vªljastatud ISO 9001 v»i 

samavªªrne kvaliteedijuhtimise sertifikaat.  
10.2.5.1. Pakkuja esitab vastava sertifikaadi koopia v»i samavªªrse dokumendi.  

10.2.6. Ehitatav laev peab vastama Lloydsô Register Rules and Regulations for the 

Classification of Ships v»i samavªªrse tunnustatud klassifikatsiooni¿hingu n»uetele.  

10.2.6.1. Pakkuja esitab kinnituse, et ta jªrgib vastavaid n»udeid. 

10.2.7. Pakkuja, kes peab oma asukohamaa seaduste kohaselt olema registreeritud ªri- ja/v»i 

erialases registris esitab kehtiva registritunnistuse, kehtiva koopia vastavast 

registritunnistusest v»i registrikaardi vªljatr¿ki (juriidilisest isikust Eestis 

registreeritud Pakkuja puhul ei kohaldata antud sªtet, kui andmed v»i dokumendid on 

Hankijale oluliste kulutusteta avaliku registri kaudu kªttesaadavad). 

10.2.8. Alltººv»tjate kasutamise korral peab Pakkuja oma Pakkumuses nªitama: 

¶ kui suures osas hankelepingu mahust kavatseb Pakkuja s»lmida 

allhankelepinguid; 

¶ kavandatavate alltººv»tjate nimed, kes osalevad vahetult hankelepingu tªitmises; 

¶ teabega lepingu osa suuruse ja iseloomu kohta, milles Pakkuja kavatseb nendega 

allhankelepinguid s»lmida. 

10.2.8.1. Kui pakkuja ei kasuta hankelepingu tªitmisel alltººv»ttu, esitab ta 

omakªelise kinnituse alltººv»tjate puudumise kohta. 

11. Pakkumuse struktuur: 
11.1. Pakkumus esitatakse jªrgmise struktuuri kohaselt: 

11.1.1 tiitelleht; 

11.1.2 sisukord; 

11.1.3 Pakkuja avaldusele peavad Pakkumuse dokumentides olema lisatud jªrgmised lisad 

alljªrgnevas jªrjestuses: 

Nr Pakkumuse sisu ja struktuur 

1 

1) HD Lisa 3 vormi I kohane hankemenetlusel osalemise avaldus, mis on esitatud ettev»tte 

kirjaplangil ning millel on allkirja»igusliku juhatuse liikme v»i tema poolt volitatud esindaja 

allkiri (vastavalt HD punktile 5.5). 

2) Volikiri juriidilise isiku esindamiseks juhul, kui Pakkumusele Pakkuja esindajana alla 

kirjutanud isik(ud) ei ole ªriregistri B-kaardile kantud juhatuse liige/liikmed (vastavalt HD 

punktile 5.5.1) (vajadusel). 

3) ¦hispakkumuse korral taotlus hankemenetluses ¿hispakkujatena osalemiseks (vastavalt HD 

punktile 5.5.2). 

2 Volikiri ¿hispakkumuse korral (vastavalt HD punktile 12.3) (vajadusel). 

3 
¦hispakkujate kinnitus, et hankelepingu tªitmise eest vastutavad ¿hispakkujad solidaarselt (vastavalt 

HD punktile 12.2) (vajadusel). 

4 

Pakkuja kinnitused vastavalt HD Lisa 3 vormile II: 

1) Pakkujat v»i tema seaduslikku esindajat ei ole kriminaal- v»i vªªrteomenetluses karistatud 

kuritegeliku ¿henduse organiseerimise v»i sinna kuulumise eest v»i riigihangete n»uete 

rikkumise v»i kelmuse v»i ametialase v»i rahapesualaste s¿¿tegude toimepanemise eest ja 

Pakkuja ei oma kehtivat karistust (vastavalt HD punktile 9.2). 

2) Pakkuja ei ole pankrotis v»i likvideerimisel, tema ªritegevust ei ole peatatud ning Pakkuja ei ole 
muus sellesarnases seisukorras asukohamaa seaduse kohaselt (vastavalt HD punktile 9.3). 

3) Pakkuja suhtes ei ole algatatud sundlikvideerimist v»i muud sellesarnast menetlust Pakkuja 

asukohamaa seaduse kohaselt (vastavalt HD punktile 9.4). 

5 

Maksu- ja Tolliameti v»i Pakkuja asukohariigi vastava pªdevusega ametiasutuse t»end riiklike maksude 

sealhulgas sotsiaalkindlustusmaksete tasumise kohta (t»end peab olema vªljastatud mitte varem kui 30 

pªeva enne Pakkumuste esitamise tªhtaega). (vastavalt HD punktile 9.5) 

6 
Pakkuja elu- v»i asukohajªrgse kohalike maksude maksuhalduri v»i Pakkuja asukohariigi vastava 

pªdevusega ametiasutuse t»end kohalike maksude tasumise kohta. Juhul, kui Pakkuja asukohariigi 
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vastava pªdevusega ametiasutus sellise sisuga t»endit ei vªljasta, selle ametiasutuse t»end 

maksuv»lgade puudumise kohta. (vastavalt HD punktile 9.5) 

7 

Pakkuja kinnitus, et Pakkuja ei esita samas riigihankes ¿hist Pakkumust, kui ta on esitanud Pakkumuse 

¿ksi, esitanud mitu ¿hist Pakkumust koos erinevate teiste ¿hispakkujatega ja kinnitus, et Pakkuja ei 

nimeta alltººv»tjana hankelepingu tªitmisel teist Pakkujat (vastavalt HD punktile 12.1). 

8 

Pakkuja kinnitus, et Pakkuja poolt kasutatavatel alltººv»tjatel puuduvad HD punktis 9.6. nimetatud 

hankemenetlusest k»rvaldamise alused 

v»i  

kinnitus alltººv»tjate puudumise kohta (vastavalt HD punktile 9.6). 

9 

Kolme viimase l»ppenud majandusaasta auditeeritud aruannete vªljav»tted, milles sisalduvad iga aasta 

kohta bilanss, kasumiaruanne, tegevusaruanne ning audiitori jªreldusotsus (vastavalt HD punktile 

10.1.1). 

10 

Pakkuja olulisemate viimase 3 (kolme) majandusaasta laevaehitusega seotud lepingute kronoloogiline 

loetelu koos lepingu eseme l¿hikirjelduse, maksumuste, hankijate/ostjate, tarnetªhtaja ja koguste 

ªranªitamistega (vastavalt HD punktile 10.2.1.1). 

11 

Pakkuja esitab samale automatiseerimise klassile vastavate laevadega seotud lepingute 

kronoloogilise loetelu koos lepingu maksumuse, automatiseerimise klassi, hankija/ostja andmete ja 

tarnetªhtaja ªranªitamisega (vastavalt HD punktile 10.2.2.1). 

12 
Kehtiva tegevusloa koopia laevaehituse valdkonnas v»i vastava registrikaardi vªljatr¿kk (vastavalt HD 

punktile 10.2.3.). 

13 

Pakkuja kinnitus, et Pakkujal on Lªªnemere piirkonnas laevade remondi- ja hooldusbaas 

v»i  

kui Pakkuja ei oma Lªªnemere piirkonnas laevade remondi- ja hooldusbaasi, siis nimetatud remondi- ja 

hooldusbaasi kasutamise/koostºº kohta vastavate koostººlepingute koopiad v»i koostººpartnerite 

kinnitused (vastavalt HD punktile 10.2.4). 

14 Koopia ISO 9001 kvaliteedijuhtimise sertifikaadist v»i samavªªrne dokument (HD punkt 10.2.5). 

15 

Pakkuja kinnitus, et pakutav laev vastab ja Pakkuja jªrgib LloydËs Register Rules and Regulations for 

the Classification of Ships v»i samavªªrse tunnustatud klassifikatsiooni¿hingu n»udeid (vastavalt HD 

punktile 10.2.6). 

16 
Kehtiv ªri- v»i erialase registri tunnistus, kehtiv koopia v»i registrikaardi vªljatr¿kk (vastavalt HD 

punktile 10.2.7). 

17 

Andmed hankelepingu osa suuruse kohta, mille suhtes Pakkuja kavatseb s»lmida allhankelepingu 

(vastavalt HD punktile 10.2.8) v»i 

kinnitus alltººv»tjate puudumise kohta (vastavalt HD punktile 10.2.8). 

18 

Pakkumuse maksumus vastavalt HD Lisa 3 vormile III sealhulgas: 

¶ detailne hinnapakkumus vastavalt HD punktile 13.3; 

¶ p»hivaruosade maksumus vastavalt punktile 13.4. 

19 
Tagatise olemasolu t»endav dokument (koopia vastavast maksekorraldusest v»i garantiikiri) vastavalt 

HD punktis 15 sªtestatule. 

20 

Pakutava laeva detailne tehniline kirjeldus vastavuses HD lisas 1 toodud tehnilise kirjeldusele ja 

struktuurile. Hankeobjekti kirjeldus peab olema esitatud viisil, et Hankijal oleks v»imalik veenduda 

Pakkumuse vastavuses HD lisas 1 toodud tehnilisele kirjeldusele, sisaldades vastavaid kinnitusi ja/v»i 

nªitajaid. K»ik objekti parameetrid tuleb esitada tªpsete arvvªªrtustena. K»ikide paigaldatavate 

seadmete kohta tuleb esitada margid, mudelid ja p»hiparameetrid. 

 

Hankeobjekti kirjeldusele tuleb lisada: 

¶ Keskmine ekspluatatsioonikulu (v»ttes aluseks n»uetelevastavad pakkuja poolt laevale planeeritud 

seadmed ja s¿steemid) aastas: lisa 3 vorm IV.Ekspluatatsioonikulu sisaldab kogu laeva 10 (k¿mne) 

aasta keskmiseid ekspluateerimise kulusid, sealhulgas k¿tuse, »li, jahutusvedelike, filtrite, radarite 

jne ning muude seadmete ning s¿steemide kulusid ekspluatatsioonis. Lisa 3 vorm IV tªitmisel v»tta 

aluseks HD Lisas 1 - tehnilise kirjelduse punktis 1.¦ldine 1.1 toodu (laeva kasutamise intensiivsuse 

tabel. 

¶ Keskmine hoolduskava (vabas vormis (v»ttes aluseks n»uetelevastavad pakkuja poolt laevale 

planeeritud seadmed ja s¿steemid)) koos hoolduse maksumusega 10 (k¿mne) aasta jooksul (lisa 3 
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vorm V). Hoolduskulu sisaldab kogu laeva hooldamisele tehtavaid kulusid (sealhulgas radarite, 

muude navigatsiooniseadmete, peamasinate, abimasinate  jne ning muude seadmete ning s¿steemide 

hoolduskulud). Lisa 3 vorm V tªitmisel v»tta aluseks HD Lisas 1 - tehnilise kirjelduse punktis 1. 

¦ldine 1.1 toodu (laeva kasutamise intensiivsuse tabel). 

21 

Pakutava laeva ¿ldvaated ja l»iked: 

¶ k¿lgvaade; 

¶ pealtvaade; 

¶ l»iked, kus oleks ªra nªidatud k»ikide seadmete, s¿steemide ja ruumide paigutus; 

¶ l»ige roolimajast, kus oleks ªra nªidatud roolimajas paiknevate juhtimisseadmete ja muu sisustuse 

paigutus. 

22 Laevale paigaldatavate seadmete loetelu koos seadme valmistaja ja valmistaja esindaja andmetega. 

23 

Garantiiteenuse kirjeldus, mis peab sisaldama jªrgmisi andmeid (vastavalt HD punktile 7.5.1): 

¶ loetelu garantiitººde teostamise lªhimatest asukohtadest Eestile; 

¶ koopia koostººlepetest v»i koostººpartnerite kinnitused koostºº kohta. 

24 

Pakkuja kinnitus, et kogu garantiiperioodi jooksul reageeritakse veateatele (reklamatsioon), mis on 

edastatud faksi v»i e-maili teel alljªrgnevalt (vastavalt HD punktile 7.5.2): 

¶ I etapp (vªike rike) ï veateatele reageeritakse 24 tunni jooksul alates veateate saamisest koos 

esindaja/spetsialisti kohale tulekuga; 

¶ II etapp (keskmine rike) ï 48 tunni jooksul, pªrast veateate kªttesaamist, saabub spetsialist/volitatud 

isik, kes on pªdev teostama vªiksemaid remondi- ja hooldustºid ning omab otsustus»igust vea/rikke 

raskusastme mªªramisel; 

¶ III etapp (suur rike) ï 5 ººpªeva jooksul, alates spetsialisti/volitatud isiku poolt langetatud vea/rikke 

otsusest II etapis, on kindlustatud vajalike spetsialistide ja varuosade/seadmete tarne laevale, 

vajalike tººde teostamiseks; 

¶ IV etapp (suur rike 2) ï hiljemalt 14 ººpªeva jooksul, alates spetsialisti/volitatud isiku poolt 

langetatud vea/rikke otsusest II etapis, on tagatud lªhimas remondi- v»i hooldusbaasis laeva 

dokkimine vea/rikke k»rvaldamiseks. 

25 Hankelepingu tªitmise etapiline graafik kalendrikuudes. 

26 Pakkuja kirjalik n»usolek selle kohta, et Hankija v»ib kontrollida Pakkuja tootmisv»imalusi kohapeal. 

27 Pakkuja kinnitus, et Pakkuja v»imaldab Hankija esindajal tutvuda hankeobjekti protot¿¿biga. 

28 

Koolitusajakava, kus eraldi mªrkida (jªrjestuse osas piiranguid ei ole): 

Silla seadmete ja s¿steemide kasutaja koolitus: 

¶ navigatsioonis¿steemid; 

¶ seire- ja sides¿steemid; 

¶ jne. 

Masinaruumi seadmete ja s¿steemide kasutaja koolitus: 

¶ peamasinad; 

¶ abimasinad; 

¶ Elektri s¿steemid; 

¶ jne. 

Tekiseadmete s¿steemide kasutaja koolitus: 

¶ Sildumisseadmed; 

¶ Ankru seadmed ja s¿steemid; 

¶ Paaditaavetid, kraanad. 

¶ jne. 

Muude seadmete ja s¿steemide kasutaja koolitus: 

¶ reostust»rjetehnika 

¶ Tulet»rjes¿steemid; 

¶ P»tkur, ajamid, pumbad; 

¶ jne. 

Seadmete s¿steemide hooldustººde koolitus 
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12. ¦hispakkumuse esitamine 
12.1. Pakkuja ei v»i samas riigihankes esitada ¿hist Pakkumust, olles ¿htlasi esitanud Pakkumuse 

¿ksi, esitanud mitu ¿hist Pakkumust koos erinevate teiste ¿hispakkujatega v»i kui ta on andnud 

teisele Pakkujale n»usoleku enda nimetamiseks Pakkumuses alltººv»tjana.  

12.1.1. Pakkuja omakªeline kinnitus nimetatud n»udele vastavuse kohta tuleb esitada koos 
Pakkumusega. 

12.2. ¦hispakkumuses peab sisalduma omakªeline kinnitus, et hankelepingu tªitmise eest vastutavad 
¿histaotlejad solidaarselt. Kinnitus tuleb allkirjastada k»igi ¿hispakkumuses osalejate poolt. 

12.3. ¦hispakkujad nimetavad hankemenetlusega ning hankelepingu s»lmimise ja tªitmisega seotud 
toimingute tegemiseks volitatud esindaja. Volikiri tuleb esitada koos ¿hispakkumusega. 

12.4. ¦hispakkujad v»ivad enda majandusliku ja finantsseisundi kvalifitseerimise tingimustele 

vastavuse t»endamiseks summeeritavate nªitajate puhul tugineda k»ikide ¿hispakkujate 

vastavatele summeeritud nªitajatele. 

13. Pakkumuse maksumus 
13.1. Pakkumuse maksumus esitatakse Eesti kroonides ja Eurodes (kursiga 1 EUR on 15.6466 EEK) 

tarneklausel DDP Tallinn Incoterms 2000 hankedokumendi Lisas 3 vormil III ilma 

kªibemaksuta.  

13.2.  Hankelepingu kogumaksumus on 1 (¿he) laeva l»plik maksumus, mis  sisaldab k»iki kulusid s.o 

tehnilises kirjeldusele vastav pakkumus mis sisaldab laevade ehitamist, komplekteerimist, 

katsetusi, tellijale ¿leandmist, ettevalmistamist ekspluatatsiooniks, meeskonna koolituse 

lªbiviimist ning garantiid. ning olema Hankija jaoks l»plik. 

13.3. Pakkumuse maksumuse hulgas esitatakse detailsem hinnapakkumus (HD Lisa 3 vormil III Tabel 

1 punktid 1-8). Detailsem hinnapakkumus on informatiivse tªhendusega ning tabelis 1 nimetatud 

loetelu v»ib Pakkuja omal soovil tªiendada. Detailsem hinnapakkumus peab sisaldama vªhemalt 

jªrgmisi andmeid:  

13.3.1. hankeobjekti ehitamise maksumus; 

13.3.2. kasutatavate materjalide maksumus; 

13.3.3. paigaldatavate seadmete maksumus (nªidates p»hilised seadmed eraldi); 

13.3.4. varustuse maksumus (sh eraldi vªljatooduna majandustarvete maksumus vastavalt 

Lisa 1 punktile 9.2.1-9.2.3); 

13.3.5. transpordi maksumus; 

13.3.6. koolituse maksumus; 

13.3.7. laevaprojekti kasutamise maksumus; 

13.3.8. katsetuste maksumus; 

13.3.9. avariiremondikomplekti maksumus. 

13.4. P»hivaruosade maksumus (andmed esitada Lisa 3 vorm III Tabel 2). Tabelis nimetatud loetelu 

v»ib Pakkuja omal soovil tªiendada. 

14. Hankedokumentide vªljastamine 
HD vªljastatakse etteteatamisel HD punktis 1.4. nimetatud aadressil v»i e-posti vahendusel. 

15. Pakkumuse tagatis 
15.1. Pakkuja on kohustatud esitama krediidi- v»i finantseerimisasutuse v»i kindlustusandja garantii 

v»i deponeerima summa 4 000 000 EEK (neli miljonit Eesti krooni) Rahandusministeeriumi 

arveldusarvele nr 10220034799018 SEB pangas viitenumbriga 3100053420, selgitusega: 

riigihanke Multifunktsionaalne reostust»rjelaev viitenumber 113674 Pakkumuse tagatis. 

15.2. Pakkumuse tagatis peab olema j»us vªhemalt Pakkumuste j»usoleku tªhtaja jooksul. 

15.3. Krediidi- v»i finantseerimisasutuse v»i kindlustusandja garantii peab sªtestama, et Hankija saab 

tagatise lunastada esimese kirjaliku n»ude, mis sisaldab rikutud kohustuste kirjeldust, esitamisel 

garantiiandjale riigihangete seaduse Ä 34 sªtestatud korras. 

15.4. Pakkumuse tagatis kindlustab Hankijale Pakkuja poolt kohustuste (RHS Ä 34 lg 1) tªitmata 

jªtmise korral kahjude tªieliku v»i osalise h¿vitamise. 
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16. N»uded Pakkumuse pakendamisele 
16.1. Pakkumus peab olema pakendatud lªbipaistmatus pakendis v»i ¿mbrikus (edaspidi Pakend), 

rakendades abin»usid, mis vªlistavad kahtluse Pakendi v»imalikust eelnevast avamisest. 

Pakendamiseks kasutatud materjalid ning pakendamise metoodika peavad vªlistama Pakendi 

avanemise v»i kahjustumise normaalsel kªitlemisel. 

16.2. Pakend peab olema varustatud jªrgmiste kirjetega: 

16.2.1. Pakkuja nimi, ªriregistrikood, aadress, telefoni ja faksi numbrid ning e-posti aadress; 

16.2.2. Hankija nimi, aadress, riigihanke nimetus, riigihanke viitenumber; 

16.2.3. ĂPAKKUMUSñ 

16.2.4. ĂMitte avada enne 14.08.2009 kell 10.15.ñ 

16.3. Pakend ei tohi sisaldada midagi muud peale HD-s n»utud dokumentide. 

16.4. Kui Pakend ei ole kindlalt suletud ning varustatud HD punktis 16.2.1.-16.2.4. mªrgitud 

kirjetega, siis Hankija ei vastuta Pakkumuse »igeaegse laekumise eest Hankija asukohta, samuti 

Pakkumuse kaotsimineku v»i nendes sisalduvate dokumentide kaotsimineku eest. 

17. Pakkumuste esitamise tªhtpªev ja koht 
17.1. Pakkumus tuleb esitada hiljemalt 14.08.2009 kell 10.00 Siseministeeriumi aadressil Pikk 61, 

15065 Tallinn. 

17.2. Hankija vªljastab Pakkumuse kªttesaamisel Pakkujale kirjaliku allkirjastatud t»endi, milles on 

mªrgitud Hankija nimi, Pakkumuse kªttesaamise kuupªev ja kellaaeg ning Pakkumuse esitanud 

Pakkuja nimi, registrikood, riigihanke nimetus ja riigihanke registreerimisnumber. 

17.3. Pakkuja v»ib oma Pakkumuse tagasi v»tta enne Pakkumuste esitamise tªhtpªeva, esitades 

Hankijale Pakkumusega samas vormis sellekohase teate. 

17.4. HD punktis 17.1. sªtestatud tªhtajast hiljem esitatud Pakkumusi Hankija lªbi ei vaata. Nende 
kohta vªljastatakse t»end vastavalt HD punktile 17.2. ning Pakkumus tagastatakse Pakkujale 

avamata kujul. 

18. Pakkumuste avamine 
18.1. Pakkumuste avamine toimub 14.08.2009 kell 10.15 aadressil Pikk 61, 15065 Tallinn, 

haldusosakonna ruumides. 

18.2. Pakkumuste avamisel avatakse Pakkumused, mis on esitatud »igeaegselt, mida ei ole tagasi 
v»etud ja mida ei ole avatud enne HD punktis 18.1. nimetatud tªhtaega (puuduvad eelnevad 

avamisjªljed) nende esitamise jªrjekorras, alustades k»ige varem esitatust. 

18.2.1. Juhul, kui Pakkuja on muutnud oma Pakkumust, esitades uue Pakkumuse, mille 

pakendile on kantud mªrge ĂUUS PAKKUMUSñ, avatakse Pakkumus, mille 

pakendile on kantud mªrge ĂUUS PAKKUMUSñ. 

18.3. Pakkumuste avamisel v»ivad viibida k»ik Pakkujad v»i nende volitatud esindajad. Pakkumuste 
avamisel viibijad registreeritakse nimeliselt. 

18.4. Pakkuja esindaja peab olema v»imeline t»endama esindus»igust volikirja v»i muu samavªªrse 

dokumendiga. 

18.5. Pakkumuste avamisel Hankija: 

18.5.1. kontrollib esitatud Pakkumuste vastavust HD-s nªidatud Pakkumuse struktuurile ja 

dokumentide loetelule; 

18.5.2. koostab Pakkumuste avamise protokolli, kuhu kantakse Pakkujate nimed, 

registrikoodid ja esitatud Pakkumuste maksumused. 

18.6. Hankija esitab Pakkumuste avamise protokolli koopia k»ikidele Pakkujatele 3 (kolme) tººpªeva 
jooksul Pakkumuste avamisest arvates. 

19. Pakkujate kvalifitseerimine 
19.1. Hankija k»rvaldab Pakkuja hankemenetlusest vastavalt riigihangete seaduse Ä-le 38, kui Pakkuja 

ei ole esitanud HD punktides 9.4.1., 9.5.1.-9.5.2. ja 9.6.1. nimetatud dokumente, esitatud 

dokumentidest ilmneb hankemenetlusest k»rvaldamise alus v»i kui Pakkuja on esitanud 

valeandmeid Hankija kehtestatud n»uetele vastavuse kohta. Hankijal on »igus teha otsus 

Pakkuja hankemenetlusest k»rvaldamise kohta mis tahes ajal hankemenetluse vªltel. 
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19.2. Hankijal on »igus kontrollida Pakkuja kvalifikatsiooni kogu hankemenetluse vªltel. Pakkuja 
kvalifitseeritakse, kui Pakkuja vastab jªrgmistele tingimustele: 

19.2.1. Pakkuja on esitanud k»ik HD punktis 10 n»utud dokumendid; 

19.2.2. k»ik esitatud dokumendid on kehtivad ja vastavad Hankija poolt esitatud n»uetele; 

19.2.3. Pakkuja vastab k»ikidele HD punktides 10.1. ja 10.2. sªtestatud n»uetele. 

19.3. Pakkujat ei kvalifitseerita, kui ei ole tªidetud k»ik HD punkti 10.1.-10.2. alapunktides loetletud 

tingimused. Kvalifitseerimata jªetud Pakkuja ei osale edasises hankemenetluses. 

19.4. Kirjalik teade Pakkujate hankemenetlusest k»rvaldamise, kvalifitseerimata jªtmise ja 

kvalifitseerimise otsusest edastatakse Pakkujatele viivitamata, kuid mitte hiljem kui 3 (kolme) 

tººpªeva jooksul vastava otsuse tegemisest arvates. 

19.5. ¦hispakkumuse esitamise korral kvalifitseeritakse summeerimatute nªitajate osas Pakkujad 

eraldi. Numbrilised nªitajad summeeritakse, kusjuures summeerimisel saadav nªitaja peab 

vastama hanketeates esitatud tingimustele. Kui ¿ks Pakkujatest ei kvalifitseeru, jªetakse 

kvalifitseerimata k»ik ¿hispakkumuse esitanud Pakkujad. 

20. Pakkumuste vastavaks tunnistamine v»i tagasi l¿kkamine 
20.1. Hankija kontrollib esitatud Pakkumuste vastavust HD-s esitatud tingimustele. 

20.2. Pakkumus tunnistatakse vastavaks, kui: 

20.2.1. see on koosk»las k»ikide HD-s esitatud tingimustega; 

20.2.2. Pakkumuses ei esine sisulisi k»rvalekaldeid HD-s esitatud tingimustest. 

20.3. Hankija l¿kkab Pakkumuse tagasi, kui Pakkumus ei vasta HD-s esitatud tingimustele.  

20.4. Pakkuja, kelle Pakkumus on tagasi l¿katud, ei osale edasises hankemenetluses. 

21. K»ikide Pakkumuste tagasil¿kkamine 
21.1. Hankijal on »igus l¿kata tagasi k»ik Pakkumused igal ajal enne hankelepingu s»lmimist. 

21.2. Hankijal on »igus k»ik Pakkumused tagasi l¿kata, kui: 

21.2.1. ¿kski Pakkumus ei ole tunnistatud vastavaks; 

21.2.2. k»ikide Pakkumuste maksumused on hanke eeldatavast maksumusest ja Hankija 
reaalsetest v»imalustest nii palju suuremad, et hankelepingu s»lmimine ei ole sellise 

maksumusega Hankijale vastuv»etav; 

21.2.3. ettenªgematutel ja Hankijast mitteolenevatel p»hjustel, kui riigihanke hankemenetluse 
toimumise ajal on Hankijale saanud teatavaks uued asjaolud, mis vªlistavad v»i 

muudavad Hankijale ebaotstarbekaks hankemenetluse l»puleviimise HD-s esitatud 

tingimustel (sh muudatused seadusandluses v»i teistes »igusaktides). 

21.3. Kirjalik teade k»ikide Pakkumuste tagasil¿kkamise kohta edastatakse Pakkujatele viivitamata, 
kuid mitte hiljem kui 3 (kolme) tººpªeva jooksul vastava otsuse tegemisest arvates. 

22. Pakkumuste hindamine ja Pakkumuse edukaks tunnistamine 
22.1. Pakkumuste hindamiskriteerium on majanduslikult soodsaim pakkumus. 

22.2. Hankija v»rdleb, hindab Pakkumusi, mida ei ole tagasi l¿katud, vastavalt HD-s toodud 

tingimustele jªrgmiste hindamiskriteeriumide alusel: 

22.2.1. hankelepingu kogumaksumus - 67 %; 

22.2.2. pakutava laeva peamasinate motoressurss ehk peamasinate tººtundide arv esimese 

kapitaalremondini ï 15 %; 

22.2.3. laeva garantiiaeg  ï 18 %. 

22.3. Majanduslikult soodsaim Pakkumus selgitatakse vªlja HD punktides 22.2.1.-22.2.3. nimetatud 

hindamiskriteeriumite alusel vªªrtuspunktide andmise meetodil (Merit Point System). Parimate 

omadustega Pakkumusele antakse vastavalt hindamiskriteeriumide osatªhtsusele maksimaalne 

arv punkte. 

22.4. Punkti 22.2.1 hindamisel antakse madalama hankelepingu kogumaksumusega (vt punkt 13.2) 

pakkumusele maksimaalne arv punkte.  

22.5. Punkti 22.2.2 hindamisel antakse suurema peamasina motoressurssiga pakkumusele 

maksimaalne arv punkte. Motoressursi all m»eldakse pakutava laeva peamasinate tººiga 

tººtundides kuni esimese  kapitaalremondini vastavalt HD Lisa 1 ĂHankelepingu eseme 

tehniline kirjeldusñ punktile 4.1.1.  
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22.6.  Punkti 22.2.3 hindamisel v»etakse aluseks HD Lisa 3 Vorm III tabel 3 punktis 3.1-3.3 pakutud 

garantiiaeg. Punktis 3.1-3.3 esitatud andmed (garantiiaeg ehitustººdele, laeva kerele, 

seadmetele/s¿steemidele ja laeva peamasinatele) liidetakse omavahel, suurema aritmeetilise 

tulemuse saanud pakkumusele antakse maksimaalne arv punkte. N»utavad minimaalsed 

garantiiajad on nimetatud HD Lisas 2 ĂS»lmitava hankelepingu tingimusedñ punktis 8.1. 

22.7. Hankija tunnistab edukaks suurima punktide koguarvuga Pakkumuse. 

22.8. Kirjalik teade eduka Pakkumuse teinud Pakkuja kohta esitatakse Pakkujatele viivitamata, kuid 

mitte hiljem kui 3 (kolme) tººpªeva jooksul vastava otsuse tegemisest arvates. 

23. Selgitused 
23.1. Hanketeate ja hankedokumentide sisu kohta saab selgitusi kirjalikul pººrdumisel Pikk 61, 15065 

Tallinn v»i e-posti aadressil riigihanked@siseministeerium.ee. 

23.2. ¦ldjuhul toimub selgituste taotlemine ja vastuste esitamine e-postiga. Pººrdumine tuleb 

vormistada eesti keeles. 

23.3. Hankija vastab taotlusele 3 (kolme) tººpªeva jooksul vastava taotluse saamisest arvates, 

edastades vastuse k»ikidele Pakkujatele. 

23.4. Hankija annab selgitusi eesti keeles. 

mailto:riigihanked@siseministeerium.ee
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Tallinn, 2009 



1. ¦LDINE 
 

1.1. ¦ldine 

 

Kªesolev spetsifikatsioon kirjeldab n»udeid, millele peab vastama Eesti Piirivalve jaoks tellitav 

uus multifunktsionaalne laev. 

 

Lisaks n»uetele, mis on nªidatud selles spetsifikatsioonis, peab laev olema projekteeritud ja 

ehitatud heade laevaehituskogemuste kohaselt ja vastama k»ikidele seda t¿¿pi laevadele 

esitatavatele standardsetele n»uetele. 

Laeva ehitamisel peetakse silmas laeva miinimumteenistusaega (life-time), mis on vªhemalt 30 

aastat (aastas u 2000 s»idutundi ja u 200 tundi ankrus), ning v»imet lisaks piirivalve¿lesannete 

tªitmisele asendada erinevates oludes ka seireradareid. 

 

Kiirus % ajast 

Manººvrid 10 

1ï5 s»lme 20 

9ï12 s»lme 60 

15 s»lme 10 

 

Laev antakse tellijale ¿le pªrast k»ikide ehitustººde tªielikku l»petamist nii, et laev on tªielikult 

valmis koheseks kasutuseks (sealhulgas tªis k¿tusetankidega ja mehhanismide jaoks vajaliku »li 

kogustega (tªis »litankid ï nii kulutankid kui ka mahutid)). 

Kogu laeva varustus asub selle jaoks ettenªhtud kohtadel. K»ik laeva mehhanismid ja seadmed 

peavad olema katsetatud, laev tªielikult puhastatud ja l»plikult vªrvitud. 

 

K»ik laevas kasutatavad materjalid, tarvikud ja mehhanismid peavad olema hangitud tuntud ja hea 

kuulsusega mereartiklite tootjatelt ning hooldust tagavatelt tootjatelt-m¿¿jatelt. 

 

Spetsifikatsioonis mªrgitud seadmete t¿¿bid on toodud selleks, et tªpsustada seadme kvaliteeti. 

 

Koos laevaga antakse tellijale ¿le ka kogu edaspidi nimetatud dokumentatsioon kolmes 

eksemplaris paberkandjal (kiirkºitjatesse kºidetult) ja kolmes eksemplaris CD-del. 

1.1.1. N»uded 

 

Laev peab olema v»imeline tªitma k»iki piirivalvele p¿stitatud ¿lesandeid merel ja sadamas 

(vaatlus- ja patrulltegevus, radarite asendamine, piirikontroll, mereotsing ja merepªªste ning 

samuti »lireostuse lokaliseerimine ja likvideerimine, tulekustutus sadamates ja merel, suutlikkus 

liikuda jªªs ja abistada jªªsse kinni jªªnud aluseid, suutlikkus liikuda keemia»nnetuse piirkonnas 

jne). 

 

Seega peab laev vastama jªrgmistele n»uetele: 

 

¶ Suur merekindlus (v»imeline tegutsema Eesti merealadel aasta ringi s»ltumata ilmast, 
samuti v»imeline tegutsema teiste EL-i riikide vetes vªljaspool Lªªnemerd) 
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¶ Kiirus vªhemalt 15 s»lme (laeva kiirus vaikses vees 

(lainetusega 0ï1 palli) tªisveevªljasurve juures peab olema 

vªhemalt 15 s»lme) 

ºkonoomne 9ï12 s»lme 

minimaalne 0ï5 s»lme (reostust»rjeoperatsioonide tªitmiseks) 

 

¶ Jªªklass 1A  

 

¶ Meeskond 12ï14 (eriolukorras 30 meeskonnaliiget) 

 

¶ Autonoomsus vªhemalt 14 ººpªeva (2500 meremiili ºkonoomsel kiirusel) 

 

¶ Piirikontrolli v»imekus kiirpaadi (operatiivpaat, kiirus 40-45 s»lme, RIB-t¿¿pi) 

olemasolu vªhemalt kolmeliikmelise toimkonna jaoks; 

v»imeline veeskama ja veest vªlja t»stma u 8 meetri pikkuse 

operatiivpaadi, kui tuule kiirus on 15ï18 m/s ja laine k»rgus < 

2,8 m; v»imeline v»tma operatiivpaadi pardale kuus(6) 

inimest sealhulgas ¿he kanderaamil 

 

SAR Standby Vessel oma omadustelt suuteline pardale v»tma »nnetujuhtumi korral 

vªhemalt 150 inimest. Standby Vessel. 

V»imeline veeskama ja pardale v»tma u 8 meetri pikkuse 

operatiivpaadi, kui tuule kiirus on 15ï18 m/s ja laine k»rgus 

< 2,8 m. V»imeline v»tma operatiivpaadi pardale kuus 

inimest, sealhulgas ¿he kanderaamil, ja v»imaldab 

koordineerida s¿ndmuskohal pªªstetºid. 

 

Sidevahendid GMDSS A2 varustus: A2 rajooni n»uetele vastavad 

sidevahendid + lisaks kolm VHF raadiojaama + Tetra + ORS 

+ FAX + GSM + Interneti-¿hendus (v»imalus kasutada 

erinevaid andmebaase) + laeva sisevideotranslatsioon + SAT-

TV + AIS(A-klass) 

 

¶ Juhtimine ja manººverdamine d¿naamiline positsioneerimiss¿steem (dynamic 

positioning system) 

 

¶ Korpuse konstruktsioon topeltp»hjaga 

 

¶ Peamasinad diiselelektrimootorid 

 

¶ Abimasinad ja avariidiiselgeneraator  Vastavalt kalkulatsioonidele/normidele. 

 

¶ Ajamid 360Ü asimuut- v»i pººrdkªiturid (2 tk) 

 

¶ Kajutikohtade arv 15 ¿hekohalist kajutit(14 meeskonna+1 esmaabi) 

v»imalusega muuta vajaduse korral k»ik kajutid 

kahekohalisteks. Mugavusklass 2 (comfort (2) class (2)). 
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¶ Esmaabi - ¿ks eraldi kajut (lisakajut soovitatavalt peatekiga 

¿hes tasapinnas, esmaabi osutamiseks ja v»imalusega 

kannatanu kanderaamil sisse tuua) 

 

¶ Reostust»rje laeva korpusesse integreeritud hariskimmeri 

tehnoloogial p»hinev avameretingimustes kasutatav 

»lireostust»rje tªisautomaatne s¿steem (nt LAMOR v»i 

parem). 

Skimmerite »likorjev»imekus kokku min 200 mį/h. 

V»imeline korjama veepinnalt »li viskoossusega 

300 õ 1 000 000 cSt. Korjatud »lis vett alla 5%. 

Sªilitustankide (korjetankide) maht 100 m
3
. 

 

ìli pumpamiseks laevalt laevale (hªdat¿hjakspumpamine) ja 

laeva pardalt vªlja kasutatakse Archimedese t¿¿pi 

transfeerpumpasid. 

Reostust»rjetehnikat kªitab laeval h¿draulikas¿steem, juhitav 

kontrollpaneelist, mis asetseb tººtekil ja on dubleeritud sillas 

ning v»imaldab saada parimat ¿levaadet kogu tegevusest. 

Laevale peab olema v»imalik paigutada avamere »lipoomi 

rull, samuti »likorjes¿steem »lireostuse korjeks 

talvetingimustes. 

Reostust»rje operaatori tººkoht sillas koos juhtkonsooliga ja 

muu sellega kaasnevaga. 

Alumiiniumist tººpaat  pikkusega vªhemalt 6,5 m avamere »lit»kkepoomide 

paigaldamiseks  

 

 

¶ Proģektorid Otsinguproģektorid 3 tk (tagatud hea nªhtavus pimedas 

ja halbades ilmastikuoludes nagu udu, lumi ja k¿lm 

mereotsingute ja pªªsteoperatsioonide lªbiviimisel) 

juhtimisega sillast. 

 

¶ Kaamerate s¿steemid Infrapunakaamera ja videojªlgimise-tuvastamise s¿steem (vt 

lisa 0, 2 ja 4), mis koosneb CCD kaameratest(dekis ja masina 

ning seadmete ruumides) ja IR kaamerast, laserm»»tjast, 

pººrd-/kallutuspeast ja juhtpuldist ning piisavast arvust 

monitoridest.  

 

¶ Lisaks 3 ģuumimisv»imalusega pººrd-/kallutuspeaga kaamerat ((vt lisa 0, 2 ja 4), ¿ks 

vººrisuunal ja kaks ahtrisuunal, kaamerate pilt kuvatakse silda 

vahit¿¿rimehe tººkoha monitorile) 

 

¶ vªhemalt k¿mmeCCD (vajaduse korral s»ltuvalt projektist enam(vt lisa 0, 2 ja 4)) 

valvekaamerat masina- ja seadmeteruumidesse (pildid 

kuvatakse keskjuhtimisposti ja vahimehaaniku tººkohal 

olevale monitorile sillas ning on dubleeritud ka vahit¿¿rimehe 

tººkohal olevale monitorile). 
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Laeva p»him»»tmed: 

 

¶ korpuse pikkus 55ï65 m 

¶ veevªljasurve 900ï1100 tonni 

¶ s¿vis 3,8ï4,8 m (tªislastis) 

¶ laius u 10ï14 m 

 

1.1.2. Klassifitseerimine 

 

Laev projekteeritakse, ehitatakse ja seadistatakse hetkel kehtivate rahvusvaheliste konventsioonide 

n»uete kohaselt vastava kategooria laevadele esitatavate n»uete ja reeglite alusel ning tunnustatud 

klassifikatsiooni¿hingu (nªiteks: Lloyds Register, Det Norske Veritas jne; edaspidi 

Ăklassifikatsiooni¿hingñ) hetkel kehtivate reeglite ja n»uete alusel ning neid jªrgides. 

 

Kogu ehituse jooksul jªrgitakse klassin»udeid: Lloyds Register (v»i samavªªrne), 

 

100A1 Fire fighting Ship 1, Oil Recovery Duties, Winterisation B (-35 deg C),  Ice Class 1A FS 

(+) at a draught of xxm, Max/min draughts, Fwd xx/xxm, Aft xx/xxm, Power required xx kW, 

Power installed xx kW (All waters, European Union). LMC, UMS, DP (AM), ICC, IBS, PMR, 

NAV1. 

Lipp: Eesti   

1.1.3. Projekteerimise alused 

 

Uue ehituse projekti aluseks peab olema juba m»ni varem teostatud sarnane laevaprojekt v»i selle 

modifikatsioon. 

Laeva projekteerides peetakse silmas lepingu s»lmimise ajal kehtivaid seadusi, mªªrusi ja 

rahvusvahelisi konventsioone ï MARPOL, SOLAS 74, COLREG, International Load Line 

Convention, International Convention on Tonnage Measurement of Ships ja Euroopa Liidu 

N»ukogu direktiiv 96/98/E¦. 

Laev peab olema ehitatud klassifikatsiooni¿hingu n»udeid ja reegleid jªrgides. 

Tellija kaasab ehitusjªrelevalvesse klassifikatsiooni¿hingu. 

Laev peab olema projekteeritud piirivalve patrullteenistuseks, »lit»rje- ja jªªmurdetººdeks ning 

tule»nnetuste likvideerimiseks teistel laevadel v»i sadamates. Lisaks peab olema tagatud laeva 

hermeetilisus ¿ler»hu nªol, v»imaldamaks siseneda keemiareostuse piirkonda. 

 

1.1.4. Tunnistused, sertifikaadid 

 

K»ik ehitamise ajal kasutatavad materjalid ja paigaldatavad seadmed ning mehhanismid peavad 

omama kehtivaid sertifikaate ja vastama klassifikatsiooni¿hingu n»uetele. 

1.1.5. N»uded ehitamisele 

 

Laeva ehitades peetakse silmas lepingu s»lmimise ajal kehtivaid seadusi, mªªrusi ja rahvusvahelisi 

konventsioone ï MARPOL, SOLAS 74, COLREG, International Load Line Convention, 
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International Convention on Tonnage Measurement of Ships ja Euroopa Liidu N»ukogu direktiiv 

96/98/E¦. 

 

¶ K»ik laevale vajalikud seadmed tuleb tarnida tuntud ja hea reputatsiooniga pakkujate kªest, 
kes valmistavad merel kasutamiseks m»eldud tehnikat. 

¶ K»ik laeva ehitamise ajal kasutatavad materjalid ja paigaldatavad seadmed ning 

mehhanismid peavad omama kehtivaid sertifikaate ja olema vastavuses 

klassifikatsiooni¿hingu n»uetega. Laevaehitustehas peab kasutama ehitustººdel sellise 

kvaliteediga materjale, tehnoloogiat ja tººj»udu, mis tagavad teostatud ehitustººde 

kvaliteedi vastavuse rahvusvahelistele n»uetele. 

 

¶ Laevaehitustehas peab esitama tellijale laeval kasutamiseks ettenªhtud seadmete 

alternatiivnimekirja, niinimetatud makerôs listôi. Seadmed ja kasutatavad materjalid peavad 

olema kvaliteetsed ja k»lblikud sihtotstarbeliseks kasutamiseks (tunnustatud tootjatelt). 

¶ Laeva seadmed ja varustus peavad olema tellija poolt heakskiidetud. 

 

¶ Eestis peab olema v»imalik teenindada p»hilisi seadmeid 48 tunni jooksul alates veateate 

saamisest. 

 

1.2. H¿drostaatilised arvutused 

 

Peavad vastama SOLAS 74 II ptk ning IMO koodeksite ja tsirkulaaride n»uetele. 

 

1.3. H¿drod¿naamilised arvutused 

1.3.1. ¦ldine 

 

Laeva korpuse kuju peab v»imaldama arendada vaikses vees (lainetusega 0ï1 palli) tªislastis puhta 

vªrskelt vªrvitud korpusega kiirust vªhemalt 15 s»lme ja talvisel perioodil suutma murda 0,5 m 

paksust jªªd sªilitades 5-s»lmese kiiruse. 

1.3.2. J»useadmete arvutused (PM ï peamasinad) 

 

J»useadmete andmed valitakse arvutuste alusel lªhtuvalt laevale esitatud n»uetest. Ajam peab 

v»imaldama laeval tªislastis arendada kiirust vªhemalt 15 s»lme peamasina maksimaalse v»imsuse 

juures, samuti opereerida 0ï5-s»lmese kiirusega reostust»rjeoperatsioonidel ning rasketes 

jªªoludes. Kindlasti tuleb tªhelepanu pººrata mootorite ºkonoomsusele ja ka motoressursile. 

1.3.3. S»idukauguse arvutused 

 

Laeva tehnilised andmed peavad kindlustama s»idukauguse patrullkiirusel vªhemalt 2500 

meremiili (autonoomsus vªhemalt 14 ººpªeva). 

 

1.3.4. Vººri kªituri (p»tkuri) arvutused 
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Paigaldatakse vªhemalt ¿ks vººri kªitur (p»tkur) fikseeritud labadega vindiga (u 500 kW), et 

tagada vªikestel kiirustel laeva kergem kursil p¿simine, manººverdusv»ime ja vªltida ilmastiku 

t»ttu liiga suurte koormuste tekkimist, mis toovad kaasa liigse k¿tuse- ja v»imsuskulu. 

1.3.5. Ajamid 

 

Laeva ajamitena kasutatakse kahte (2) asimuut- v»i pººrdkªiturit. 

L»plikud geomeetrilised iseloomustavad andmed ja materjal valitakse arvutuste alusel. Ajamid 

peavad laeval v»imaldama arendada peamasinate maksimaalse v»imsuse juures vªhemalt 15-

s»lmelist kiirust. 

 

1.3.6. Abimasinad 

 

Abimasinad valitakse laeva voolutarbimise v»imsuse kohaselt. 

 

1.3.7. H¿drauliline j»useade  

 

H¿drauliline j»useade, mille kogu h¿drauliline v»imsus on u 3 x 120 kW v»i enam, paigaldatakse 

projekteerija poolt projekteeritud eraldi asetsevasse h¿draulikaruumi. 

 

1.4. ¦mbritsev keskkond 

1.4.1. M¿ra 

 

M¿ratase peab vastama IMO resolutsiooni A.468 n»uetele. 

1.4.2. Keskkond 

 

Laeva ja selle seadmestikku peab olema v»imalik kasutada jªrgmistel piirtemperatuuridel: 

vªlis»hu temperatuur ï35 ÜC é +40 ÜC 

merevee temperatuur 0 ÜC é +25 ÜC 

 

1.5. Dokumentatsioon 

1.5.1. ¦ldine 

 

Laevaehitustehas koostab jooniste ja tr¿kiste nimekirja, mis sisaldab k»iki jooniseid ja tr¿kiseid. 

Laevaehitustehas soetab PMS-i (Planned Maitenance System) tarkvara ja hªªlestab programmi 

(edasine hooldus ja uuendamine toimub eraldi s»lmitavate lepingute kohaselt). 

Kogu ¿leantav dokumentatsioon liigitatakse ja kºidetakse vastavatesse kaustadesse (kiirkºitjatesse) 

kolmes (3) eksemplaris ja salvestatakse CD-dele kolmes (3) eksemplaris. 

1.5.2. Joonised 

 

Laevaehitustehas koostab k»ik vajaminevad joonised. K»ik p»hijoonised, mida on vaja laeva 

ekspluateerimiseks ja remonditººde tegemiseks (sh dokkimisjoonis), antakse tellijale ¿le koos 
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laevaga tªpsustatuna ja l»plikus variandis. ¦lejªªnud joonised laeva kohta antakse ¿le 

elektroonilisel kujul v»i v»imaldatakse neile igal ajal ligipªªs. 

 

Jooniste kaust peab sisaldama k»ikide agregaatide ja osade jooniseid koos tehniliste 

spetsifikatsioonidega (nii laeva ehitajalt kui ka kasutatud seadmete valmistajatehaselt saadud). 

K»ik olulised osad peavad olema nummerdatud ja joonistel esitatud piisava selgusega. 

S¿steemijoonised peavad andma selge ¿levaate s¿steemide funktsioneerimisest. 

 

Tekstid joonistel peavad olema eesti- v»i ingliskeelsed. 

1.5.3. Seadmete ja varustuse nimekiri 

 

Laevaehitustehas koostab k»ikide laeva seadmete ja kogu varustuse loetelu koos valmistaja ja 

ametliku esindaja andmetega (makerôs list). 

 

K»ik seadmed ja materjalid, mida laeva ehitamisel kasutatakse, tuleb koosk»lastada tellijaga enne 

paigaldustººde alustamist. 

 

Kindlasti lisatakse kiiremini kuluvate (sagedamini vahetust vajavate) detailide nimekiri ja ka 

hinnakirjad (nt pihustid, tihendid jne). 

1.5.4. Kirjeldused ja juhendid 

 

Tr¿kitooted valmistajatelt peavad sisaldama laeva mehhanismide, seadmete ja aparatuuri andmeid, 

kirjeldusi, kasutus-, hooldus- ja remondijuhendeid, tagavaraosade katalooge jne. Kui sobilikud 

tr¿kitooted puuduvad, koostab laevaehitustehas vajamineva teabeallika, mis sisaldab andmeid 

seadme kasutamise ja tehnilise hoolduse ning valmistaja kohta. 

 

Kui kirjeldus sisaldab mitut varianti, peab laevale paigaldatud mudel olema selgesti ªra mªrgitud. 

Samuti peab olemas olema seadmete ja s¿steemide remondi tehniline spetsifikatsioon. 

K»ikide seadmete kasutusjuhendid peavad olema eesti- ja ingliskeelsed. 

 

Tººjuhised »lit»rjeks koostab laevatehas klassifikatsiooni¿hingu ja OILREC-i reeglite alusel. 

 

Muu ¿leandmisele kuuluv dokumentatsioon peab sisaldama vªhemalt: 

¶ ehitamiseks kasutatud materjalide sertifikaate; 

¶ laeva tªpsustatud tehnilist spetsifikatsiooni; 

¶ stabiilsusk»veraid ja -arvutusi; 

¶ kreenikatsetuste protokolli; 

¶ kai- ja kªigukatsetuste protokolle; 

¶ reostust»rjes¿steemide katsetuste protokolle; 

¶ tulet»rjepumpade ja veekahurite katsetuste protokolle; 

¶ radarite, raadiote ja muude sidevahendite vastavust tehnilisele spetsifikatsioonile. 

 



Lehek¿lg 20/120 

1.6. Katsetused, garantii 

 

Enne ehitusprotsessi algust esitab laevaehitaja ostjale realistliku tootmisplaani (production plan). 

Laevaehitaja koostab katsetuste ja kontrolliprogrammi, mis peab ostjalt  heakskiidu saama. 

1.6.1. ¦ldine 

 

Laevaehitustehas: 

¶ vastutab laeva projekti, konstruktsiooni ning seadmete paigaldamise jªrelevalve ja 
katsetuste eest; 

¶ peab veenduma, et konstruktsioon ja seadmed vastavad klassifikatsiooni¿hingu n»uetele ja 
reeglitele; 

¶ peab veenduma, et seadmete katsetused on teostatud valmistajatehase n»uete kohaselt; 

¶ peab veenduma, et katsetuste protokollid on koostatud jªrelevalve ja katsetuste tulemuste 
alusel; 

¶ koostab k»ikide katsetuste programmid ja esitab need tellijale kinnitamiseks. 

 

Laevale tehakse kreenikatsetused selliste katsetuste lªbiviimise juhendite alusel, kreenikatsetuste 

kava peab olema heaks kiidetud klassifikatsiooni¿hingu poolt. 

 

Laevale tehakse kai- ja kªigukatsetused, millega mªªratakse laeva ja selle seadmete tººk»lblikkus. 

Nende katsetuste programmi koostab laevaehitustehas tunnustatud klassifikatsiooni¿hingu n»uete 

kohaselt ning esitab tellijale ja klassifikatsiooni¿hingule kinnitamiseks piisava ajavaruga enne 

katsetuste algust. 
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1.6.2. Kaikatsetused 

 

Kaikatsetused korraldatakse klassifikatsiooni¿hingu n»uete ja reeglite alusel. Kaikatsetuste kava 

esitatakse tellijale vªhemalt kaks nªdalat enne kaikatsetuste algust. 

Kaikatsetuste kªigus kontrollitakse seadmete ja s¿steemide komplektsust, tººk»lblikkust, 

¿henduste tihedust jne. 

K»igi kontrollitud valdkondade kohta koostatakse eraldi protokollid ja kui tulemused vastavad 

n»uetele, v»ivad alata kªigukatsetused. 

Laeva seadmeid, mehhanisme ja elektris¿steemi kontrollitakse esialgu tººs kai ªªres sellistel 

reģiimidel, et vªltida nende tººhªireid kªigukatsetustel. 

1.6.3. Kªigukatsetused 

 

Kªigukatsetused, mis koosk»lastatakse tellijaga ja mille k»igi kohta koostatakse eraldi protokollid, 

korraldatakse klassifikatsiooni¿hingu n»uete ja reeglite alusel. 

Kªigukatsetuste kava ja protokollid esitatakse tellijale piisava ajavaruga enne kªigukatsetuste 

algust. 

Kªigukatsetuste programm peab sisaldama kindlasti jªrgmisi katsetusi: 

¶ kiiruse katsetus 

¶ manººverduskatsetus 

¶ reverseerimiskatsetus 

¶ liikumine erinevates mere- ja ilmastikutingimustes 

¶ liikumine pimedas 

¶ maksimaalse v»imsuse katsetus 

¶ ankru katsetus 

¶ k¿tusekulu mªªramine erinevatel reģiimidel 

¶ m¿rataseme kontroll 

¶ elektrostaatilise vªlja kontroll + deviatsiooni kontroll 

¶ pilsivee andurite katsetus 

¶ elektriisolatsiooni kontroll (teostatakse pªrast k»iki teisi katsetusi) 

¶ paigalp¿sivuse katsetus 

¶ jªªmurdmise katsetus 

¶ tulekustutuss¿steemide katsetus 

¶ reostust»rjeseadmete ja h¿drauliliste s¿steemide katsetus 

¶ »hul¿¿si katsetus 

¶ hermeetilisuse katsetus (¿ler»hk) 

¶ kaamerate katsetused 

¶ radari testid/katsetused 

¶ sisemine videotranslatsioon, Internet, valvekaamerad jne. 

 

Ka jªªb tellijale alati »igus n»uda lisakatsetusi. 

 

Jªªmurdmise katsetused viiakse lªbi esimese talve jooksul pªrast laeva valmimist. Katsetusaeg on 

minimaalselt viis ººpªeva ning laeva katsetusteks vajamineva k¿tuse- ja mªªrdeainete kulu kannab 

laevaehitustehas. Ilmnenud defektid ja ebakorrapªrasused ning puudused kuuluvad 

likvideerimisele tarnija poolt ja tarnija kuludega. 
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1.6.4. Vastuv»tukatsetused 

 

Vastuv»tukatsetused viiakse lªbi klassifikatsiooni¿hingu n»uete ja reeglite alusel. 

Vastuv»tukatsetuste minimaalne kestus on vªhemalt ¿ks (1) ººpªev ning katsetused v»ivad 

koosneda erinevatest etappidest. 

 

Enne vastuv»tukatsetuste algust esitatakse tellijale kªigukatsetuste protokoll. 

 

Vastuv»tukatsetuste protokoll lisatakse ¿leandmis-vastuv»tmisaktile. 

1.6.5. Garantii 

 

Tººv»tja kohustub alates Laevade ¿leandmise-vastuv»tmise akti allkirjastamisest Poolte poolt andma 

Laevale, Laeva ehitustººdele ja seadmetele alljªrgneva garantii (edaspidi Garantii): 

1. ehitustººdele vªhemalt 24 (kaksk¿mmend neli) kuud; 

2. Laeva kerele vªhemalt 60 (kuusk¿mmend) kuud; 

3. Laeva peamasinatele vªhemalt 24 (kaksk¿mmend neli) kuud; 

4. Laevale paigaldatud seadmetele, s¿steemidele ja varustusele vastavalt valmistajatehase poolt antavale 

garantiile, kuid mitte alla 2 (kahe) aasta. 

Garantiitingimused on esitatud HD Lisas 2 ĂS»lmitava hankelepingu tingimusedñ artiklis 8. 

1.6.6. Muu 

 

Ehitaja varustab laeva k»ikide garantiiajaks vajaminevate varudega nagu filtrid, hooldustººdeks 

piisav kogus krunti ja vªrve (vªrviparandusteks), tihendid jne. 

 

Samuti varustatakse laev piisava arvu kvaliteetsete tººriistakomplektidega. Tººriistakomplekti 

kokkupanemisel v»etakse arvesse laeva iseªrasusi ja v»imalikke vajalikke tººriistu selle 

ekspluateerimisel. Samuti arvestatakse masinate ja seadmete valmistajatehase soovitusi. 

Eeldatav nimekiri (ei ole l»plik) on lisatud allpool punktis 93. 

Ehitaja korraldab laeva meeskonnaliikmetele tehnilise, teoreetilise ja praktilise laevas¿steemide ja 

»likorjetehnika juhtimisalase vªlja»ppe. Ta esitab selle kohta kirjaliku koolituskava, tªpsustades, 

mida ja millises mahus kasutajakoolituses kªsitletakse. 

 

2. KORPUS 

2.1. ¦ldine 

 

Laev ehitatakse ¿leni terasest, kasutades keevisliiteid. Laeva ehitus peab vastama 

klassifikatsiooni¿hingu reeglitele ja n»uetele. 

2.1.1. Korpus 

 

Laevakorpuse kujujooned peavad v»imaldama: 
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arendada vaikses vees (lainetusega 0ï1 palli) puhta vªrskelt vªrvitud korpusega ja 

tªisveevªljasurve juures kiirust vªhemalt 15 s»lme; murda vastavalt 1A notatsioonile jªªd, 

liikuda ilma abita Lªªnemeres (avamere tingimustes) ja Soome lahe piirkonnas talv lªbi. 

Vººri, m»lemasse poordi ja ahtrisse ¿mber kogu korpuse, vajaduse korral (korpuse kuju eripªrast 

s»ltuvalt) ka parrastele kuni veeliinini diagonaalis, paigaldatakse horisontaalsed kummivendrid (D-

t¿¿pi). 

2.1.2. Materjal 

 

Laeva korpus valmistatakse kvaliteetsest laevaehitusterasest, mis vastab klassifikatsiooni¿hingu 

reeglitele ja n»uetele. 

2.1.3. Tººkvaliteet 

 

K»ik laevaehitusega seotud tººd teostatakse heade laevaehitustavade ja -normide alusel ning 

tººohutusseaduse kohaselt, jªrgides klassifikatsiooni¿hingu reegleid ja n»udeid. 

Laevaehitustººdesse kaasatavatel laevaehitustehase keevitajatel peab olema pªdevust t»endav 

sertifikaat ja kasutatavad materjalid peavad olema sertifitseeritud. 

Samuti peavad olema keevitus- ja remondiprotseduurid heaks kiidetud klassifikatsiooni¿hingu 

poolt. 

Enne laeva ehitamise algust esitab laevaehitustehas tellijale heakskiitmiseks keevitajate ja k»ikide 

kasutatavate materjalide kehtivate sertifikaatide koopiad. Et kontrollida nende vastavust, v»ib 

n»uda ostjale esitamiseks dokumentide originaale. 

2.1.4. Katsetamine 

 

Mittepurustava katsetamise plaan tuleb esitada tellijale ja klassifikatsiooni¿hingule kinnitamiseks. 

Korpuse ja teki keevis»mblusi kontrollitakse rºntgenoloogiliselt. ¦lesv»tted tehakse vªhemalt 

k¿mnest tellija poolt n»utud kohast. 

Kui ehitustººde kªigus tekib kahtlus keevis»mbluse kvaliteedis, teostab laevaehitustehas selle 

keevis»mbluse rºntgenoloogilise kontrolli. 

 

Juhul, kui pildil/piltidel leitakse keevispraaki, tehakse pªrast defekti k»rvaldamist uuest keevisest 

tellija mªªratud kohast uus ¿lesv»te. 

 

2.2. Plaadistus, kaared 

 

Korpuse sidemed peavad kindlustama korpuse tugevuse laeva ekspluatatsioonitingimustes (vt 

punkti 1.1.1 ĂN»udedò). 

2.3. Tekk 

 

Tekk valmistatakse karestatud pinnaga lehtterasplaatidest. 

Teki kalle ja piigatid peavad tagama vee kiire ªravoolu nii, et ei tekiks vee kogunemist 

Ătaskutesseò. 
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Ahtritekk peaks olema maksimaalselt vabastatud, v»imaldamaks sinna paigaldada ¿he 20-jalase 

merekonteineri. Selle elektriga varustamiseks peab olema ettenªhtud eraldi toitekaabel laeva 

vooluv»rgust. 

Ahtritekile paigaldatakse tekiga ¿hes tasapinnas olevad (uputatud) kinnitused ¿he 20-jalase 

merekonteineri jaoks. 

Samuti tuleb ahtritekile m»lemasse poordi paigaldada tekiga ¿hes tasapinnas olevad (uputatud) 

kinnitused miinirelsside jaoks. 

M»lemad poordid varustatakse kinnitusaasadega suurte ripp-pªªstev»rkude jaoks (suur»nnetuste 

korral v»imaldab ripp-pªªstev»rk vees olevatel inimestel sellest kinni hoida v»i ¿les ronida, kuni 

neid aitavad pªªstjad). 

 

2.4. Veekindlad vaheseinad 

 

Laev peab olema jagatud veekindlate p»ikivaheseintega sektsioonideks, et kindlustada laeva 

p¿stuvus ja uppumatus, kui on uputatud ¿ks ¿ksk»ik millistest laevasektsioonidest. 

Vaheseinad peavad vastama tunnustatud klassifikatsiooni¿hingu n»uetele. 

2.5. Mahutid  

 

K»igil »limahutitel peab olema soojenduss¿steem (v»ib kasutada aurugeneraatori s¿steemi). 

Soojendatav peab olema ka lastiruum. 

 

1. ìlikorjetankide maht v»imaluse korral u 100 m
3
 

 

2. K¿tusetankid peaksid olema eraldatud kahekordse korpusega. 

Maht u 100 m
3
 

 

3. Joogiveetank kalkulatsiooni jªrgi (u 40 m
3 
v»i enam) 

 

4. Tehnilise vee tank, kalkulatsiooni jªrgi 

 

5. Ballastveetankid, kalkulatsiooni jªrgi 

 

6. Lubrikaator»li tank, kalkulatsiooni jªrgi 

 

7. Heitveetankid, kalkulatsiooni jªrgi (eraldi torustikuga vee vªljapumpamiseks) 

 

8. Seebi- ehk pesuveetank, kalkulatsiooni jªrgi (eraldi torustikuga vee vªljapumpamiseks) 

 

9. Lªbitººtatud »li tank, kalkulatsiooni jªrgi 

 

10. Fekaaltank, kalkulatsiooni jªrgi 

 

11. Pilsiveetank, kalkulatsiooni jªrgi 

 

12. Peamasinate mªªrde»li tankid, kalkulatsiooni jªrgi 

 

14. Lastiruum u 25ï30 m
3
 v»i enam 
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Elutªhtsate mahutite maht peab kindlustama laeva autonoomsuse vªhemalt 14 (neljateistk¿mneks) 

ººpªevaks. 

 

K¿tusetankidel on loksumisvastased ªªrikud (vaheseinad) ja kergesti ligipªªsetavad 

puhastusluugid. Tankide tªitmine peab toimuma peatekilt ning tankidel peavad olema 

kaitseklappidega m»»te- ja »hutustorud. Samuti peab olema kindlustatud tankide tªitmine surve all. 

Tankid varustatakse tasemenªidikute s¿steemiga, mille nªidud kuvatakse masinaruumi 

keskjuhtimisposti juhtpuldi nªidikute paneelile. K»ikide tankide m»»dikute nªidud edastatakse 

elektrooniliselt masina keskjuhtimisposti arvutiekraanile ja dubleeritakse ka sillas 

vanemmehaaniku arvutil. 

K»ikide mahutite tasemenªidikud peavad olema digitaalsed ning vedelike taset mahutites 

m»»detakse laseriga. 

K¿tusetankide mahutavus peab v»imaldama laeval liikuda patrullkiirusega(ºkonoomsel kiirusel) 

vªhemalt 2500 meremiili kaugusele. 

 

K»ik tankid varustatakse hooldusluugi v»i -luukidega. Tanki tªitmine peab toimuma peatekilt. 

 

K»ikidel tankidel peavad olema nii m»»tevardad kui ka tªituvuse-t¿hjenemise andurid. 

K¿tusetankidel peavad olema kahetasemelised andurid ï low ja low-low ning high ja high-high. 

K»ik tankid peavad v»imaldama nende sisu ªraandmise tankidest kaldale ja vastupidi. K»ik tankid 

varustatakse tªitumise signalisatsiooni anduritega. 

 

K»ik mahutid koos armatuuriga peavad olema survestatud ja peab olema koht, kuhu mªrgitakse 

survestamise r»hk ja kuupªev. 

 

Samuti peavad olema k»ikide tankide torustikel (mahutitel) nn euro-otsakud. 

 

Ballastveetankid 

K»ik ballastveetankid peavad olema ehitatud n»uetekohaselt ja kehtivaid konventsioone silmas 

pidades. 

 

Mahutite lekkekatsed 

Katsed korraldatakse koosk»las tunnustatud klassifikatsiooni¿hingu n»uetega. Mahuteid 

kontrollitakse suru»huga, mille ¿lesurve on 20 Pa, v»i tªidetakse need veega. Tugevuskatse kªigus 

tªidetakse mahutid veega kuni »hutustoru k»rgeima tasemeni. 

 

 

2.6. Pealisehitis ja siseruumid 

2.6.1. Pealisehitis 

 

Pealisehitis peaks paiknema laeva keskosas v»i teisel neljandikul laeva vººrist vaadatuna. 

Pealisehitis peaks olema 2ï3-kordne, kusjuures ¿lemisel korrusel oleks roolimaja. 

Pealisehitis valmistatakse keeviskonstruktsioonina terasplaatidest, mis kinnitatakse tugevdatud 

sidemetega. 

Pealisehitise tekkidel peavad olema ette nªhtud vee ªravoolu v»imalused (piigatid, vaterveisid jne). 

Peatekil vººrist ahtri poole peab olema m»lemas poordis kindlustatud lªbikªik. 
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2.6.2. Siseruumid 

 

Pealisehitises peaks asuma v»imaluse korral jªrgmised ruumid (s»ltuvalt projekti v»imalustest): 

¶ roolimaja 

¶ seadmete ruum (nt g¿rokompassi, raadioakude laadija jne tarbeks) 

¶ messiruum 

¶ »hukindel l¿¿s 

¶ kamb¿¿s 

¶ meeskonna kajutid ja sanitaars»lmed (duġiruumid) + WC-d 

¶ ROV juhtimise ruum (soovitavalt peatekiga ¿hes tasapinnas) 

¶ sideruum (4 m
2
 isoleeritud t¿hi raadioruum (varustatud kaablirennidega kaablite ¿henduse 

loomiseks NATO standardi kohaselt)) 

¶ konditsioneeri ruum 

¶ meditsiini- ja esmaabiruum + WC + duġiruum 

¶ avariidiiselgeneraatori ruum 

¶ ¿hiskasutatav WC 

 

Pealisehitise esmaabiruum tuleb planeerida nii, et oleks v»imalus tuua sisse kannatanuid 

kanderaamiga (horisontaalasendis). 

 

Laevakorpuses peaks asuma jªrgmised ruumid: 

¶ vººrpiik koos ketikastiga 

¶ laoruumid (sh laskemoona- ja relvaladu, pootsmani ladu jne) 

¶ h¿draulikaruum 

¶ peamasinaruum 

¶ tººkoda (koos tººriistade ja -lauaga) 

¶ vººrip»tkuri ruum 

¶ masinate remondiruum (koos tººriistade ja -lauaga) 

¶ diiselgeneraatorite ruum 

¶ ahterpiik ï kªiturite ruum 

¶ masina keskjuhtimispunkt (helikindel ja suurte akendega masinaruum) 

¶ saun  + pesuruum + eesruum(kogu vajaliku tehnika ja sisustusega) 

¶ pumpade ja separaatorite ruum 

¶ aurugeneraatori ruum 

¶ korpusesse integreeritud tªisautomaatsete reostusseadmete ruumid 

¶ proviandiruumid (kuivainete, k¿lm- ja s¿gavk¿lmaruum) 

¶ treeningruum (j»usaal) 

¶ ballastveetankid 

¶ diislik¿tusetankid 

¶ »litankid (lubrikaator-, h¿dro- jt »lide tarbeks) 

¶ kaubaruum 

¶ tuukrite riietusruum 

¶ pesupesemise (pesumasina) ruum koos kuivatusruumiga 

¶ laskemoonaruum 

¶ vajaduse korral eraldiseisev kompressori(te) ruum 
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2.7. Vundamendid, alused 

2.7.1. Peamasinate vundamendid 

 

Peamasinate vundamendid tuleb projekteerida ja valmistada vastavuses peamasinate valmistaja 

n»uetega. Vundamendid peavad v»imaldama peamasinate maksimaalse v»imsuse arendamist. 

Peamasinate, abimasinate ja teiste pººrlevate massidega seadmete vundamendid tuleb 

projekteerida ja valmistada vastavuses tootjatehase n»uetega ja vajaduse korral paigaldada 

amortisaatoritele. 

Tººd peavad olema teostatud klassifikatsiooni¿hingu n»uete kohaselt. 

2.7.2. Relvastuse vundamendid 

 

Vººris tuleb projekteerimise kªigus ette nªha tugevdusega alus kahurile (kaliiber 35 mm, kogukaal 

3200 kg). Automaatika tagamiseks (kaugjuhtimiseks sillast) paigaldada kaablirennid ning 

pealisehitise ¿lemisel tekil (m»lemas pardas) teisaldatavad alused kuulipildujale kaliibriga 12,7 

mm. 

 

 

3. KORPUSE SEADMED JA SISUSTAMINE  

3.1. ¦ldine 

 

K»ik teraspinnad tuleb perfektselt tººdelda klassifikatsiooni¿hingu n»uete kohaselt. Enne 

vªrvimist tuleb pinnad tººdelda vªrvifirma soovitusi jªrgides. (K»ik teraspinnad tuleb puhastada 

(lihvida) liivapritsiga astmeni Sa 2İ ja kohe pªrast puhastamist katta krundiga.) 

Laev peab olema vªrvitud vªrviprogrammiga, mis tagab pika p¿sivuse ja suure vastupidavuse. 

Laevap»hi peab olema vªrvitud vastupidava, veealuste osade puhul sobiva vªrviga, mida 

kasutatakse ka jªªl»hkujate puhul. 

Laeva kere peab olema kaetud keskkonnaohutute vªrvidega ning vªljastatud vastavasisuline 

sertifikaat (Anti-fouling System Certificate) vastavalt AFS-i rahvusvahelisele konventsioonile ja 

IMO resolutsioonile MEPC.105(49). 
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3.1.1. Vªrvimine, markeering 

 

Laevaehitustehas koostab ja esitab tellijale heakskiitmiseks laeva vªrvimisprogrammi ning loetelu 

n»utud tººkeskkonna tingimustele vastavatest vªrvidest ja kruntidest, mida kasutatakse. 

 

Laeva korpuse, teki ja pealisehitise vªrvitoonid ning laeva markeering peavad vastama piirivalve 

ujuvvahendite vªrvimise juhendile. 

 

Puitplaat (nimeplaadid) laeva nimega paigaldatakse pealisehitise m»lemale k¿ljele kokkuleppel 

tellijaga. 

 

S¿visemªrgid korpusele tehakse laeva ahtri-, kesk- ja vººriossa keevitades. Laadungimªrgid 

tehakse laeva keskosas samal viisil, jªrgides vastava konventsiooni n»udeid. 

3.1.2. Korrosioonikaitse 

 

K»ik teraspinnad puhastatakse liivapritsiga ja kaetakse korrosiooni vªltimiseks kohe krundiga. 

Korpuse veealune osa kaitstakse klassifikatsiooni¿hingu n»uete kohaselt piisava arvu 

tsinkprotektoritega (arvestuslikuks vahetusajaks ligikaudu kolm aastat; vººrip»tkuri ja kingstonite 

juures 35 mA/m
2
, mujal 20 mA/m

2
). 

3.2. Korpuse ¿ldseadmed 

 

Teostamine klassifikatsiooni¿hingu n»uete ja reeglite kohaselt. 

3.2.1. Veekindlad uksed ja luugid 

 

K»ik vªlistekil asetsevad luugid (peavad olema tekiga ¿hes tasapinnas) ja vªlistekile viivad uksed 

peavad olema veekindlad ja avatavad nii seest- kui ka vªljastpoolt. Nendele luukidele ja ustele 

paigaldatakse n»uetele vastavad lingid, riivid, lukud ja avatud oleku fiksaatorid. Hinged peavad 

olema vastupidavad kulumisele ja koormusele. 

 

Vªljapªªsuuksed roolimajast pealisehitise tekile varustatakse akendega. 

 

Masinaruumi ja h¿draulikaruumi kohal peab olema tehnoloogiline luuk (tekitasapinnaga ¿hel 

tasemel) peamasinate vªljat»stmise vajadust silmas pidades (nt suurem avariiline remont). 

 

Veekindlatesse vaheseintesse tehtud lªbipªªsud peavad olema suletavad veekindlate ustega, mis on 

sama vastupidavad kui veekindlad vaheseinad. Nendele ustele esitatakse samad n»uded nagu 

teistele veekindlatele ustele ja luukidele klassifikatsiooni¿hingu n»uete ja reeglite kohaselt. 
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3.2.2. Muud uksed ja luugid 

 

Siseruumidesse paigaldatakse puit/puitimitatsiooniga uksed ja kerged metalluksed, mis 

varustatakse korralike linkide, riivide ja lukkudega. Siseruumide ustel peavad olema ettenªhtud 

suletavad ventilatsiooniavad ja n»uetele vastavad avariivªljapªªsuluugid. 

 

Puit/puitimitatsiooniga uksed paigaldatakse eeldatavasti jªrgmistele kohtadele: 

¶ kajutid 

¶ sanitaars»lmed 

¶ kamb¿¿s 

¶ messiruum 

¶ seadmete ruum 

¶ sauna eesruum 

¶ sauna pesuruum 

¶ proviandiruum 

¶ sild 

¶ raadioruum 

Koos laevaga antakse ¿le kolm v»tmekomplekti k»ikide lukustatavate uste jaoks. 

3.2.3. Trepid 

 

Laevale paigaldatakse vajalik arv kªsipuudega treppe. 

Laeva ahtripeeglile paigaldatakse riiskredel, mis ulatub veepinnani. 

Laev varustatakse ka laevatrapi ning selle juurde kuuluva n»uetele vastava pªªstev»rguga. 

3.2.4. Isolatsioon 

 

K»ik ruumid, vªlja arvatud tellijaga kokkulepitud ruumid, kaetakse isoleeriva materjaliga 

klassifikatsiooni¿hingu n»uete ja reeglite kohaselt. 

 

Kategooriliselt on keelatud asbesti kasutamine termoisolatsioonimaterjalina. 

 

Elu- ja olmeruumides tuleb peamine r»hk panna m¿raisolatsioonile. Laed isoleeritakse ja kaetakse 

kergesti eemaldatavate paneelidega. Isoleerimisel tuleb erilist tªhelepanu pººrata kondensaatvee 

ªrajuhtimisele. 

Peab olema tehtud k»ik v»imalik, et vªltida struktuurse vibratsiooni ja m¿ra j»udmist elu- ja 

olmeruumidesse kaablite ja torustike kaudu. Selleks tuleb kasutada veekindlaid ja paindlikke 

tihendid. Kaablirennid, kui need on paigaldatud ehituslikust olukorrast tingituna vªlisseintele, 

eraldatakse vªlisseinast n»uetele vastava materjaliga. 

Kajutid, koridorid, sild ja messid ehitatakse mugavusklassi 2 n»udeid jªrgides. 

 

K»ik vªlisuksed kaetakse soojusisolatsiooniga. 

 

K»ik isolatsiooni- ja katteplaadid peavad olema sileda pinnaga ja s¿ttimiskindlad, kergesti 

puhastatavad ning vastupidavad »li ja vee m»jule. 

3.2.5. Aknad, illuminaatorid 
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NAUT-OSV reeglitest lªhtuvalt 

 

3.3. Sisustamine 

 

K»ik olmeruumid sisustatakse mugavust ja ajakohasust silmas pidades (mugavusklass 2). 

3.3.1. Kajutid ja messiruum 

 

Laeval peab olema 14 kajutit  ning 1 meditsiinikajut(14 alalise meeskonna liikmete jaoks 

(eriolukorras 30 meeskonnaliiget). 

Kajutites peavad olema ettenªhtud varumagamiskohad (nªiteks: ¿lest»stetavad koide seljatoed v»i 

m»ni muu lahendus). 

Kajut Arv Voodikohti 

Komandºr 1 1 + 1 

Vanemmehaanik 1 1 + 1 

Meeskond 11 11 + 11 

Vanemabi 1 1 + 1 

Meditsiinikajut (esmaabi) 1 1 + 1 

Kokku: 15 15 + 15 

 

 

K»ik kajutid sisustatakse mugavusklassi 2 n»udeid silmas pidades. 

K»ik kajutid mºbleeritakse v»imalikult suures ulatuses ruumi iseªrasusi ªra kasutades ning 

tªnapªevaseid mugavusprintsiipe jªrgides. 

 

K»ikides kajutites peavad olema panipaigad, kaks kappi riiete hoidmiseks, ¿ks riiulitega ja sahtliga 

kirjutuslaud ja kaks tooli. 

 

Komandºri ja vanemmehaaniku kajutis on lisaks tººlaud ja diivan. Neis on ka universaalkonsoolid, 

et jªlgida passiivselt infot toimuvast: ECDIS jne. 

 

EO notatsiooni kohaselt on k»ikides mehaanikute kajutites kindlasti alarmplokk, mis vahisoleku 

ajaks vastavalt aktiveeritakse v»i deaktiveeritakse. 

K»ikides kajutites peab olema piisav laevalgustus. 

K»ikide magamiskohtade juures peab olema kohtvalgusti. 

 

K»ikides kajutites on laevasisene videotranslatsioon (h»lmab k»iki laeva elutªhtsaid punkte) 

piisava arvu pistikupesadega (220 V), raadio- ja TV-antenni jaotuspistikutega; samuti peab 

k»ikides kajutites olema 2 RJ45 arvutiv»rgu pistikupesa. 

3.3.2. Messiruumid 

 

Laevas peab olema kaks messiruumi. 

¦ks messiruum on ettenªhtud puhkeruumiks ja teine ruum sººmiseks. 

Messiruumidesse tuleb paigaldada polsterdatud nahkdiivanid, seinakellad, kinnitatud lauad ja 

kapid riiulitega. Samuti peavad seal olema ettenªhtud kohad televiisori, kodukinos¿steemi, arvuti 

ja muusikakeskuse jaoks. Messiruumid sisustatakse mugavusklassi 2 n»udeid silmas pidades. 

M»lemas messiruumis peab olema vªhemalt 2 RJ45 arvutiv»rgu pistikupesa. 
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Messiruumid peavad olema piisavalt suured, et mahutada korraga vªhemalt 15 meeskonnaliiget. 

Samuti peab vajaduse korral olema messiruumides v»imalik korraldada loenguid v»i n»upidamisi. 

Kindlasti peavad k»ikidel laudadel ja kappidel olema vastavalt tormikinnitused ning tehnika ja 

n»ude kinnitamise v»imalused. 

 

Messis peab olema mikrolaineahi, kohvimasin ja vee kiirkeetja. 

K»ikidel kajutitesse ja messiruumi paigutatud toolidel peavad olema tormikinnitused. Vastavad 

kinnitused peavad olema ka kajutite ja messiruumi p»randates. 

 

Kajutite, koridori ja messiruumi p»randad kaetakse kergesti puhastatava ja libisemisvastase 

vaipkattega. 

Kajutite ja koridori p»randatesse tehakse vajaduse korral laeva hooldust v»imaldavad luugid. 

Luugid varustatakse tugevate uputatud konstruktsiooniga kªepidemetega. 

3.3.3. Pesemis- ja tualettruumid 

 

Laeval peab olema 15 tualettruumi (14 meeskonna kajutites + 1 ¿ldkasutatav WC )Koos 

kraanikausiga). 

Laeval peab olema 15 pesuruumi (14 meeskonna kajutites  +  1 sauna pesuruum). 

K»igis h¿gieeniruumides peavad olema duġiruum ja WC eraldatud vaheseinaga. 

Duġiruumides kraanikausside juurde peavad olema peeglitega kapid h¿gieenitarvete hoidmiseks. 

Kapid peavad olema varustatud niiskuskindlate kohtvalgustitega ja vªhemalt ¿he 220 V 

niiskuskindla pistikupesaga. 

H¿gieeniruumide seinad kaetakse niiskuskindla materjaliga. 

 

P»randatele paigaldatakse libisemisvastased keraamilised plaadid (tagada tuleb h¿dro- ja 

vibratsiooniisolatsioon). Erilist tªhelepanu tuleb pººrata p»randatele sattunud vee ªravoolamise 

tagamisele. 

3.3.4. Kamb¿¿s 

 

Sisustus peamiselt roostevabast terasest. 

Kamb¿¿si paigaldatakse piisava suurusega vªhemalt kahe ªravooluga kraanikauss, spetsiaalne 

elektripliit  (piisava v»imsuse ja suurusega), k¿lmkapp, tªisautomaatne n»udepesumasin (sh 

pesuvahendi automaatne lisamine/doseerimine), roostevabast metallist laud toidu valmistamiseks, 

toidujªªtmete purustaja, kapid toidun»ude, toiduvalmistamise n»ude ja sººgiriistade hoidmiseks. 

Lisaks peavad kamb¿¿sis olema mikrolaineahi, kººgikombain ja kohvimasin (kogu kººgitehnika 

soovitavalt Electroluxilt v»i samavªªrne) 

Kamb¿¿sis peab olema spetsiaalselt laevale m»eldud suur elektripliit  koos praeahjuga ning 

kohtvalgustiga. 

Pliidi kohale paigaldatakse ventilaatoriga »hupuhasti, mis on suunatud ventilatsioonis¿steemi ja 

varustatud automaatse tulekustutuss¿steemiga. 

Kamb¿¿sis peab olema piisaval hulgal 220 V pistikupesasid. 

Kamb¿¿si p»rand ja lagi tehakse sanitaarn»uete kohaselt ja mere iseªrasusi arvesse v»ttes. 

K»ikide elektriseadmete (nt n»udepesumasin, k¿lmkapp jne) energiat»hususe klass peab olema A. 

3.3.5. Toiduaineladu 

Arvestada planeerimisel vªhemalt neljateistk¿mne (14) ººpªevase toiduvaru mahutavusega 30 

meeskonnaliikme jaoks. 
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Kuivainete, k¿lm- ja s¿gavk¿lmaruum projekteeritakse n»uete kohaselt. 

3.3.6. Masina- ja diiselgeneraatorite ruumid 

 

Masinaruum peab olema meeskonnavaba (tªisautomaatne juhtimine E0) ja vastama 

klassifikatsiooni¿hingu n»uetele. 

Ette on nªhtud eraldi ruum keskjuhtimispostile, mis peab olema varustatud akendega, v»imaldades 

hea vaate peamasinate ruumi. 

Keskjuhtimisposti paigaldatakse tººlaud sahtlitega ning riiul. Tººlaua ette paigaldatakse kaks 

p»randa k¿lge kinnitatavat reguleeritavat/pººrd istet. 

Keskjuhtimisposti ruumi seinale paigaldatakse laeva seinakell. 

 

Diiselgeneraatorite ruum varustatakse tººkohaga, kus saab teha pisiremonttºid (peavad olema 

riiulid ja panipaigad tººriistade ja materjalide hoidmiseks). 

 

Masina- ja diiselgeneraatorite ruumides peab olema vahttulekustutuss¿steem, mida saab kªivitada 

vªljastpoolt antud ruume (nt sillalt). 

Masina- ja diiselgeneraatorite ruumide p»randaplaadid valmistatakse piisava paksusega 

alumiiniumrihvelplaatidest. 

Diiselgeneraatorite ja avariidiiselgeneraatori ruumi p»rand tuleb katta dielektriliste 

kummimattidega. 

3.3.7. Roolimaja ja navigatsiooniseadmed 

 

Juhtimissillale paigaldatakse EIVA, Promare t¿¿pi v»i sarnane integreeritud navigatsioonis¿steem. 

S¿steemi on vaja »likorje kontrollimiseks ja laeva juhtimiseks. 

 

S¿steemi kuuluvad jªrgmised programmid ja seadmed: 

- d¿naamiline positsioneerimiss¿steem (Promare v»i samavªªrne) v»imalusega liikuda 

aeglasel »likorjereģiimil piki etteantud navigatsioonikurssi ja laeva k¿lg»»tsumise reģiimis. 

S¿steem on ¿hendatud ka vººrikªituriga; 

- ECDIS-i kaardis¿steem 8 (v»i uuem); 

- ¿hendus ja info radarilt; 

- ¿hendus ja info DGPS-ilt;  

- ¿hendus ja info ECDIS-ilt. 

 

 

D¿naamilisse positsioneerimiss¿steemi kuuluvad neli arvutit koos vªhemalt 24'' monitoridega ja 

kaks  s¿steemiarvutit. Ruumi peab olema paigaldatud v»rgutoega vªrviline A4 kontorikombain 

(Printer, koopiamasin, skªnner).   

 

K»ik laevale paigaldatavad arvutid ning nende lisaseadmed peavad olema laeva valmimise 

ajahetkel moodne ªriklassi tehnika.  

Arvutustehnika tªpsemad spetsifikatsioonid tªpsustatakse tellija ja ehitaja vahel laeva valmimise 

l»ppjªrgus. 
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Pªrast eelpool nimetatud arvutustehnika v»rku ¿hendamist peab sillal jªªma vabaks veel vªhemalt 

4 RJ- 45 pesa muu v»imaliku arvutustehnika v»rku ¿hendamiseks. 

 

Roolimajja juhtpuldile koondatakse laeva integreeritud juht- ja kontrollseadmed ning avarii-

indikaatorid. Nªidikute paneelid varustatakse summutatava valgusallikatega. 

Roolimaja tuleb varustada piisava valgustusega nii ºise kui ka pªevase reģiimi jaoks. 

 

Laevaehitustehas koostab seadmete eelarve ja asendiplaanid ning pªrast koosk»lastamist tellijaga 

hangib ja paigaldab jªrgmised seadmed, pidades silmas, et laevas on ettenªhtud integreeritud 

navigatsioonisild. 

 

¶ Seires¿steemiga integreeritav X- ja S-riba radar v»i parem (v»imeline vahetama infot 

mereseire infos¿steemiga, ARPA (100 mªrki) ja AIS-i liidesega, v»imeline tuvastama laevu 

u 20 meremiili kauguselt (6 m
2
) ja vªiksemaid 10 meremiili kauguselt (2 m

2
)) Vaata lisa 1 

(nt Kelvin Hughes, Raytheon v»i Furuno). 

¶ Videovaatlus- ja salvestusseadmed. Vaata lisa 0. 

¶ Roolimajast elektriliselt ja kªsitsi juhitavad proģektorid pººrd-/kallutuspeadega (3 tk). 

¶ GMDSS A2 varustus ï A2 rajooni n»uetele vastavad sidevahendid + lisaks 3 VHF 

raadiojaama + Tetra + ORS + FAX (256 kb/s)+ GSM + Interneti-¿hendus (v»imalus 

kasutada erinevaid andmebaase) + laevasisene videotranslatsioon + SAT-TV + A klassi 

AIS . 

¶ Laeva juhtimise v»imalus m»lemast poordist (kaks lisajuht konsooli). 

¶ Statsionaarne pººrd-/kallutuspeaga IR kaamera. Vaata lisa 2. 

¶ Masina keskjuhtimispunkti dubleeritud juhtimistººkoht sillas vahimehaaniku jaoks. 

¶ DYPOS (d¿naamiline positsioneerimiss¿steem) (nt Rolls-Royce DP Aut/Poscon Joystick). 

¶ Veekahuri/te kaugjuhtimine (roolimajast). 

¶ Kaks programmeeritavate sagedustega raadiot (piirivalveside ja side lennuvahenditega). 

¶ WLAN seadmed. 

¶ Kªed-vabad (walk and talk) k»rvaklappidega raadiote s¿steem (mida kasutatakse nt 

v»itlusel tulega, erinevatel tekioperatsioonidel) (vªhemalt 6 tk). 

¶ Kogu laevas sidepidamise v»rgu¿henduse loomine. 

¶ Tsentraliseeritud jaotuss¿steem sise-videotranslatsiooniks k»ikidesse siseruumidesse. 

¶ Tsentraliseeritud jaotuss¿steem TV + raadio + CD + DVD + video + arvutiv»rk k»ikidesse 
kajutitesse, messiruumi, keskjuhtimispulti ja silda. 

¶ Vurrkompass: peaseade asub seadmete ruumis ja repiiter nªidikute paneelil (soovitav 

Robertson v»i samavªªrne). 

¶ Satelliitnavigatsiooniseade, diferentsiaal-GPS. 

¶ Kajalood ekraaninªidikuga koos kiiruseanduriga on vªhemalt kolmesageduslik, katab 

sagedused 20-300 kHz ja on v»imeline esitama m»»tetulemusi graafiliselt. 

¶ Side silla ja avariirooli vahel. 

¶ Magnetkompass. 

¶ Autopiloot (soovitav Robertson v»i parem). 

¶ Logi Doppleri efektiga. 

¶ Elektronkaardiseade Morintech D-Kart v»i parem. 

¶ Ilmateate ja navigatsioonihoiatuste vastuv»tja NAVTEX. 

¶ Kahepoolne sidevalmidus laskuritega handsfree abil. 

¶ Signaliseerimis-/valjuhªªldis¿steem. 

¶ Kuus tººkohta sillas ï pilot / copilot / duty engineer / observer operator / ROV operator ï 

gun operator / oil recovery operator (komplekteeritud). 
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¶ VHF raadiopeilingaator. 

¶ ìlireostuse juhtkonsool ja selle lisad. 

¶ EPIRB-poi. 

 

Tººlaudade ette paigaldatakse reguleeritavad pººrdistmed. 

Roolimajas paigaldatakse seinale kronomeeter, laeva seinakell, baromeeter ja neli statsionaarset 

binoklikarpi. 

K»ik roolimaja aknad peavad olema elektriliselt soojendatavad (klaasisisese soojendusv»rguga 

varustatud). Lisaks peab olema roolimaja akendele sooja »hu suunamise s¿steem. Sooja »hu avad 

paigutatakse nii, et aknad p¿sivad igasuguse ilmaga higist ja hªrmatisest puhtad ning »hujugade 

suunda peab saama muuta. 

 

Peab olema ette nªhtud v»imalus paigaldatud seadmed mereseires¿steemiga integreerida 

(kaamerate video, radarite ja andmete edastamine). 

K»ik seadmed peavad olema paigutatud kasutajale hªsti kªsitsetavalt (nt DNV NAUT-OSV). 

3.3.8. Seadmete ruum 

 

Seadmete ruumi paigutatakse vurrkompass ja muud elektroonika- ja elektriseadmed, mis ei vaja 

pidevat jªrelevalvet. 

 

Seadmete ruumi peavad kokku jooksma k»ik arvutiv»rgu ¿hendused. Seadmete ruumi paigutatakse 

arvuti v»rguseadmed ja server (serverid). Seadmete ruumi peab olema paigaldatud digitaalne 

salvestusseade, mis suudab salvestada vªhemalt nªdalaks laeva kaameratelt tuleva pildi, laeva 

radarite pildi ja laeva navigatsiooniinfo. 

 

Laev peab olema varustatud k»igi RJ45 pesade v»rku ¿hendamiseks vajalike ªriklassi 

v»rguseadmetega. V»rguseadmed peavad olema laeva valmimise ajal moodne tehnoloogia ja 

konfigureeritavate portidega. V»rguseadmete tªpsemad spetsifikatsioonid tªpsustatakse laeva 

ehitamise l»ppjªrgus. 

 

Tagatakse piisav ventilatsioon (samuti ka g¿rokompassi jahutus ja teised vajalikud seadmed), 

jahutus ja »huniiskus (temp vahemik 18- 22c, »huniiskus 50-80%).Seadmete ruumis peab olema 

riiul dokumentatsiooni hoidmiseks. 

 

3.3.9. Laoruumid 

 

Laoruumide sisseseade (ladustamisv»imalused) koosk»lastatakse tellijaga. 

Vººrilaoruumis peavad olema kinnitusvahendid teisaldatavate seadmete hoidmiseks (nt uputatav 

kuivenduspump, mootorpump, pootsmani varustus, tººriistad, riiulid jne). 

 

 

Relvaladu kasutatakse laskemoona hoidmiseks ning see varustatakse seda t¿¿pi ladudele 

esitatavate n»uete kohaselt. Kªsirelvade hoidmiseks peab olema ette nªhtud relvakapp 

pealisehitises (meeskonna kªsirelvad). 
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3.4. Rooli- ja p¿stuvusseadmed 

3.4.1. Rooliseadmed 

 

Juhtimine toimub roolimajast roolirattaga v»i juhtkangiga ja autopiloodiga. Elektriline rooliasendi 

nªitur paigaldatakse roolimajja juhtimispuldi nªidikute paneelile. 

Laev varustatakse kindlasti ka avariijuhtimisseadmega (varurool ja side sild-avariirool-sild). 

3.4.2 P¿stuvusseadmed 

Laev peab tªitma k»iki IMO p¿stuvuse reegleid ja regulatsioone vigastamata laeva p¿stuvuse 

kohta. P¿stuvuse informatsioon peab sisaldama k»iki laadimistingimusi. Trimm peab olema 

vastuv»etav k»ikides tingimustes. 

 

 

3.5. Taglas ja tekiseadmed 

3.5.1. Mast 

 

Lªhtuvalt COLREG-i ja NAUT-OC n»uetest. 

Masti paigaldatakse ka kaks sinist vilkurit (l¿litus sillast). 

3.5.2. Ankruseadmed 

 

Laev varustatakse konventsiooni n»uetest ja klassifikatsiooni¿hingu reeglitest lªhtuvalt piisava 

arvu ankrute ning piisava pikkusega ankrukettidega. 

Ankrupeli juures peab olema ka ankru ja ankruketi pesu jaoks statsionaarne vee- ja aurus¿steem 

koos voolikute ja surveregulaatoritega. 

Vººritekile paigaldatakse elektriline vªhemalt kahekiiruseline ankrupeli, mis on kaetud 

eemaldatava kattega. Ankrupeli elektrimootor peab olema pritsmekindel ja n»uetele vastava 

t»stej»uga. 

Ankrupeli varustatakse lisaks kaugjuhtimisele ka kohtjuhtimisega. Kohtjuhtimisseade on 

statsionaarne, varustatud valgustiga ja kaetud eemaldatava kattega. 

3.5.3. Sildumisseadmed 

 

Laeva pollarid projekteeritakse laeva iseªrasuste kohaselt. 

Ahtritekile paigaldatakse vints kooslintpiduriga(sildumisotste hiivamiseks ja pingutamiseks). Vints 

peab omama automaatset pingutuss¿steemi. 

 

Laeva trapp koos turvav»rguga. 

 

 

3.5.4. Kraanad 

 

Kraana peab olema m»eldud meretingimuste jaoks. 

Ahtritekile paigaldatakse elektrilise kaugjuhtimisega elektrih¿drauliline teleskoopt»steseade, mis 

on m»eldud merekeskkonnas tººtamiseks ja v»imaluse korral lisaks varustatud vintsiga. 
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T»steseade on vajalik reostust»rjeseadmete ja -vahendite teisaldamiseks, samuti muude laadimis- 

ja lossimistººde tegemiseks.  

Kraana t»stev»ime kalkuleerimise aluseks tuleb v»tta tºº- v»i operatiivpaadi t»stmine pardale ja 

parda taha ning samuti »lit»rje jªªskimmeritega opereerimine. 

 

 

 

Paadi veeskamise seade  
 

Operatiivpaat veesatakse eraldi paaditaavetiga, kaugjuhtimisega paadi t»steseadme abil (teisaldatav 

pult), tagamaks paadi ohutu veeskamise, kui tuule tugevus on 15 m/s. Taavetite kasutamine peab 

olema v»imalik ka laeva tªieliku black outôi korral. 

Veeskamise aeg (kiirus) peab jªªma ajavahemikku 4ï7 minutit. 

 

Tººpaadi veeskamise seadme ja asukoha pakub vªlja laevaehitaja. 

3.5.5. Reelingud 

 

Peateki vººriosa umbreeling konstrueeritakse vªhemalt 6 mm plaadist tilkribaprofiili ja braketitega 

tunnustatud klassifikatsiooni¿hingu n»uete kohaselt. Reelingu k»rgus on vªhemalt 1200 mm ja 

reeling peab olema 10 kraadi sissepoole kaldu. Samuti tuleb konstrueerida vajalikud 

reelinguvªravad. 

Pealisehitise tekile paigaldatakse umbes ¿he meetri k»rgune torureeling koos kettvªravatega 

pªªsteparvede veeskamiseks. 

¦lejªªnud reelingud konstrueeritakse projekti jªrgi, v»ttes arvesse nii vasakus kui ka paremas 

poordis laeva keskosas ripp-pªªstev»rkude kinnituskohti. 

Pealisehitise seintele paigaldatakse vajaduse korral piisav hulk tormikªsipuid. 

 

3.6. Pªªstevahendid 

 

Laev varustatakse SOLAS 74 ja LSA koodeksi n»uete kohaselt. 

3.6.1. Pªªsteparved 

 

Soovitavalt Viking v»i samavªªrne (isikkoosseisu alusel). 

3.6.2. Muu pªªstevarustus 

 

Laeval peab olema lisaks jªrgmine pªªstevarustus: 

 

¶ kanderaam 1 tk 

¶ pªªstev»rk (nt: MBR 6-235w v»i samavªªrne)  2 tk 

¶ termokotid    10 tk 

¶ suured ripp-pªªstev»rgud (parem/vasak parras)  2 tk 

¶ termo¿likonnad (nt Viking PS5042 v»i samavªªrsed)  5 tk 
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3.7. Operatiivpaat (MOB)  

 

Laevaehitaja varustab laeva ¿he RIB-t¿¿pi 7ï8 m pikkuse ja u 2,8 m laiuse klaasplastist V-kujulise 

p»hjaga kummipaadiga. 

Vªlistemperatuurid: 

ìhk ï20 kuni +30 ÜC 

Merevesi 0 kuni +25 ÜC 

Diiselmootor ï u 370 hj 

Ajam ï veepaiskur 

K¿ttekogus peab tagama 25-s»lmese kiiruse juures 150 meremiili lªbimise kolme inimesega 

pardal. 

Max kiirus 40-45 s»lme. 

K¿ttes¿steemil peab olema vee-eraldusfilter, mis vastab talvistele tingimustele ega jªªtu. 

K¿tusetankid peavad olema valmistatud roostevabast terasest ning varustatud nivooanduriga (nªit 

juhtpuldile) ja m»»tevardaga. 

Juhtpult on kaitstud roostevabast terasest pritsmekaitsmega ja pleksiklaasist tuulekaitsmega. 

Paadi balloonid on mitmesektsioonilised. 

Paat varustatakse t»stetroppidega, millel on SOLAS-i n»uete kohane kiirlukustusega haakekonks 

(veeskamiseks ja hiivamiseks). 

Paadi vººris peab olema veekindla luugiga suletav panipaik ankru hoidmiseks koos 3 m 

galvaniseeritud ankruketiga, 50 m ankruotsaga, 10 m triivankruotsaga ja 2 x 15 m sildumisotstega. 

Paadi ahtritekil peab olema piisav tººpind merepªªste jaoks (s.t maksimaalselt vaba pinda 

kanderaamil kannatanu paigutamiseks ahtritekile). 

Paat peab olema varustatud puksiirotsaga, mille kinnitusaasad paiknevad ahtripeeglil. 

 

Juhtpuldi taha paigaldatakse kolm seljatoega istet koos jalakinnitustega. 

Paadimootoril peab olema eelsoojendus ja v»imalus statsionaarseks akude laadimiseks. 

 

Juhtpult varustatakse jªrgmiste seadmetega: 

radar, 

plotter, 

DGPS, 

VHF, DSC ja Tetra raadio, 

udupasun + valjuhªªldi, 

piirivalveraadio, 

magnetkompass, 

transponder, 

kajalood (koos ekraaninªidiku ja kiiruseanduriga, on vªhemalt kolmesageduslik, katab sagedused 

20ï300 kHz ja on v»imeline esitama m»»tetulemusi graafiliselt), 

mootori- ja k¿tuseandurite nªidikud. 

 

Paadis peab olema juhtmevaba arvuti¿hendus laevaga. V»rgu¿henduse kiirus 3 meremiili kaugusel 

laevast peab olema vªhemalt 2Mbit/s  Paadis peab olema puutetundliku ekraaniga X86 p»hine 

s¿learvuti, tugevusklassiga vªhemalt IP54.  

S¿learvuti peab laeva valmimise hetkel olema moodne tehnika. S¿learvuti tªpsemad 

spetsifikatsioonid lepitakse ehitaja ja tellija vahel kokku laeva valmimise l»ppjªrgus. 

 



Lehek¿lg 38/120 

Paat varustatakse ka mastikaare konstruktsiooniga, mida on v»imalik alla lasta v»i eemaldada. 

Mastikaare k¿lge kinnitatakse tººvalgustid, SOLAS-i n»uetele vastav suunatav otsinguproģektor, 

kªigutuled, sinine vilkur ja antennid. 

Paadil peab olema piirivalve paadilipu kinnituskoht. 

 

Lisavarustus: 

 

pªªster»ngas koos 25 m ujuva pªªsteliiniga, 

portatiivne kªsiproģektor (12 V, vajaduse korral pideva toitev»imalusega paadi juhtpuldist), 

pªªstev»rk Ăilvesò, 

3 m pootshaak (puitvarrega), 

kaks aeru, 

portatiivne ººvaatlusseade (monokkel), vaata lisa 3. 

 

3.8. Tººpaat(reostust»rje) 

 

6,5ï8-meetrine tººpaat (alumiiniumist, diiselmootoriga, avara tººtsooniga vººris) 

»likorjeoperatsioonide ajal avamere »lipoomide paigaldamiseks ja ¿hendamiseks, samuti 

veeproovide v»tmiseks. Mootori v»imsus lªhtub »lit»rjeoperatsioonide vajadusest. Tººpaat 

varustatakse kompassi, GPS-i, kajaloodi ja VHF raadiosaatjaga. Paadimootoril peab olema 

eelsoojendus ja v»imalus statsionaarseks akude laadimiseks. 

Paat peab olema varustatud ka puksiir kaare ja puksiirkonksuga tagamaks maksimaalselt paadi 

v»imsuse effektiivset kasutamist »lit»rjepoomide vedamisel. 

 

3.8.1. Paigaldusaasad ja ajutised abimaterjalid 

 

K»ik aasad ja abimaterjalid eemaldatakse nªhtavatelt pindadelt. Pinnad lihvitakse siledaks. 

 

K»ikides mahutites eemaldatakse aasad ja abimaterjalid TES 8068 n»uete kohaselt. Kui on eeldust 

arvata, et eelnimetatud standardi kohaselt eemaldamata jªªnud aasad v»ivad p»hjustada mingitki 

kahju, tuleb aastad tªielikult eemaldada. 

 

Pinnad, mis on vooderduse taga, tuleb tººdelda TES 8068 n»uete kohaselt. 

 

 

4. PROPULSIOONISEADMED/K ITURSEADMED 
 

4.1. Peamasinad 

 

Masinaruum on vahivaba EO, tªisautomaatjuhtimisega keskjuhtimispunktist ja sillast. 

4.1.1. Peamasinad 

 

Laevale paigutatakse peamasinateks vªhemalt 2 kuni 4 tªnapªevast merediiselelektrimootorit 

vajaliku v»imsuse ja tººea tagamiseks. 
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Peamasinate v»imsus peab v»imaldama arendada tªislastis laeva kiirust vªhemalt 15 s»lme. 

 

Valmistajatehas varustab peamasinad ettenªhtud m»»te- ja avariinªidikutega. 

Peamasinate juhtimiss¿steem peab v»imaldama teostada k»iki juhtimisoperatsioone sillast ja 

keskjuhtimispostilt. 

 

Peamasinaid peab olema v»imalik hooldada ilma statsionaarseid seadmeid demonteerimata. 

Vajaduse korral peavad peamasinad olema kiiresti ja kergesti vahetatavad. 

 

Peamasinate t¿¿p ja mark valitakse arvutuste alusel ja koosk»lastatakse tellijaga. 

4.1.2. Diiselgeneraatorid 

 

Laev varustatakse piisava arvu ja v»imsusega diiselgeneraatoritega, mille juhtimine toimub 

automaatselt keskjuhtimispunktist ja sillast vahimehaaniku tººkohalt. Laeval peab olema ka 

piisava v»imsusega avariidiiselgeneraator. 

4.2. Ajamid  

4.2.1. Ajamid 

 

Laeval kasutatakse kªituritena asimuut- v»i pººrdkªitureid. 

 

L»plikud geomeetrilised iseloomustavad andmed ja materjal valitakse arvutuste alusel. Ajamid 

peavad v»imaldama laeval peamasinate maksimaalse v»imsuse ja maksimaalse s¿vise juures 

arendada kiirust vªhemalt 15 s»lme. 

Paigaldatakse kaks elektri j»ul tººtavat n 360Á asimuut- v»i pººrdkªiturit. 

Kªiturid peavad olema horisontaalse kªiguga ja lahtise fikseeritud sammuga s»ukruviga. 

Kªiturite horisontaalne juhtimine peab olema h¿drauliline v»i inverteriga kontrollitav elektriline, 

sisseehitatud sidurmehhanismiga. 

 

Kªitur peab olema projekteeritud arvestusega 5%-liseks pººrdemomendi ¿lekoormuseks, lªhtudes 

kai k¿lge kinnitatud laeva kªituri maksimaalsest pººrdemomendist. 

 

Kªiturite mªªrimine tuleb korraldada tootja n»uete kohaselt. 

Iga s»umootori tººd kontrollib meretingimustesse sobivat t¿¿pi inverter, mis peab sobima 

mootoritele ning sisaldama kogu komplekti, kaasa arvatud juhtimissilla juhtimispulti, vajalikke 

hªirefunktsioone jne. 

Sujuv reguleerimine v»rgus peab jªªma klassifikatsiooni¿hingu esitatud piiridesse. 

 

Jahutusseadmed peavad vastama tootja standardile. 

Propelleri tekitatud survetase laevakerele peab olema alla 7 kN/m
2
. 

 

4.3. ìhu- ja vªljalaskegaaside s¿steemid 

4.3.1. Masinaruumide ventilatsioonis¿steem 
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Peamasinad saavad »hku masinaruumist ja diiselgeneraatorid diiselgeneraatorite ruumist. Selleks 

varustatakse masinaruum ja diiselgeneraatorite ruum v»imsate ventilatsioonis¿steemidega. 

Ventilaatorikappide »huv»tuavasid peab olema v»imalik luukidega sulgeda. 

Vªlis»huv»tu avadesse paigaldatakse vee-eralduslab¿rint ja ªravooluavad. 

 

ìhuvarustus masinaruumis ja diiselgeneraatorite ruumis peab olema piisav igasuguse ilmaga (nt 

torm, vihm jne). 

4.3.2. Heitgaasis¿steem 

 

Peab vastama MARPOL lisa VI n»uetele. 

4.3.3. Summutid 

 

Pea- ja abimasinate heitgaasis¿steemidel peavad olema klassifikatsiooni¿hingu n»uete kohaselt 

isoleeritud summutid. 

 

4.4. Abis¿steemid ja -seadmed 

 

Peamasinatel peavad olema k»ik vajaminevad s¿steemid ja seadmed, et tagada peamasinate 

normaalne ja ohutu ekspluatatsioon. Peamasinate abis¿steemid ja -seadmed peavad vastama 

peamasinate valmistajatehase poolt esitatud n»uetele. 

 

Jahutuss¿steemid tehakse tootjatehase n»uete kohaselt. 

 

Diiselk¿ttes¿steem varustatakse efektiivsete vee-eraldus- ja filtreerimisseadmetega (k¿tuse 

separaatorid, jªme- ja peenfiltrid jne). Diiselk¿ttes¿steem peab v»imaldama hªireteta k¿tuse 

¿mberpumpamise ja mootorite varustamise k¿tusega kulupaagist. 

 

Mªªrde»lis¿steem varustatakse samuti efektiivsete filtreerimisseadmetega (»liseparaatorid, jªme- 

ja peenfiltrid jne) ning »lisoojendus peab olema automatiseeritud. 

Peamasinate eelsoojendus peab v»imaldama laeva vªljumise v»imalikult l¿hikese aja jooksul (s.t 

30 min). 

 

4.5. ìhukompressorid 

 

Peamasinaid teenindava kompressori tººr»hk peab olema u 30 kg/cmĮ. ìhuballoonide suurus peab 

vastama registri n»uetele (tººr»hk u 300 kg/cmĮ ja piisav tootlikkus). 

Suru»hutorustik on viidud k»ikidesse masinaruumidesse, laoruumi, »hul¿¿si ja peatekile. 

Laeval peab olema kompressor t¿hjade balloonide tªitmiseks (tººr»hk u 300 kg/cmĮ ja piisav 

tootlikkus), mille abil saab tªita hingamisaparaatide balloone (nt suitsusukeldujate ja ka tuukrite 

»huballoone). S¿steem peab olema varustatud vªhemalt kolme (3) 100-liitrise ballooniga ning 

hingamisaparaatide balloonide tªitmise otsakutega. 

 

4.6. Keemiakaitse 
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Laeval peab olema ¿ks »hul¿¿s (sisenemine-vªljumine) ning sellega kaasnevad puhastuss¿steemid 

ka keemiliselt reostatud keskkonnas tººtamiseks. Kuna laeva peab olema v»imalik 30 minuti 

jooksul ¿ler»huga tªita, peavad k»ik luugid ja uksed olema »hukindlalt suletavad. 

5. LAEVAS¦STEEMID JA -SEADMED 

5.1. K¿te ja ventilatsioon 

 

K¿tte- ja ventilatsioonis¿steem peavad vastama klassifikatsiooni¿hingu reeglitele ja n»uetele ning 

tagama elu-, olme- ja eriruumides aasta ringi n»uetekohase temperatuuri ja piisava 

niiskusesisalduse. 

5.1.1. Keskk¿ttes¿steem ja kliimaseade 

Laeva siseruumide k¿tmiseks kasutatakse aurukatelt (soovitavalt Steamratori t¿¿pi), mis peab 

tººtama diislik¿tusega, omama paisupaaki ja soojavee boilerit. Aurukatla tootlikkus peab tagama 

laeva siseruumides normaalse temperatuuri ka k¿lmal ajal (ï30 ÜC). 

¶ Aurukatlal on eraldi k¿ttes¿steem sooja pesuvee ja keskk¿ttevee jaoks. 

¶ Kogutud »limahutite ja seadmete soojendamiseks kasutatakse auru. 

¶ Kogutud »limahutitesse paigaldatakse k¿ttespiraalid. 

¶ Aurukatla v»imsus on: 

¶ aur 300 kg/h 8 baari juures, 

¶  k¿ttev»imsus 200 kW. 

¶ K»ikidesse laevaruumidesse paigaldatakse k¿tteradiaatorid. K¿lmal ajal vªlistemperatuuril 

ï30 ÜC peab iga ruumi radiaatorite ¿ldk¿ttepind tagama vªhemalt +18 ÜC »hutemperatuuri 

siseruumides. 

¶ K»ikidel kesk¿ttes¿steemi radiaatoritel peavad olema ka termoregulaatorid, et oleks 

v»imalik reguleerida iga ruumi temperatuuri eraldi. Radiaatoreid peab olema v»imalik lahti 

monteerida nii, et ¿lejªªnud keskk¿ttes¿steemi ei oleks vaja vªlja l¿litada. 

5.1.2. Kliimaseade 

Laevaruumide jahutamiseks peab olema laeva paigaldatud konditsioneeride s¿steem. 

Kompressorite v»imsus peab vastama arvutustele. ìhu jahutamiseks paigaldatakse k»ikidesse 

eluruumidesse vastavad seadmed v»i jahutatakse ainult ventilatsioonis¿steemist puhuvat 

»huvoogu. 

 

5.1.3. ¦ldventilatsioon 

 

Laevas kasutatakse sundventilatsiooni. 

K»ikide ruumide ventileerimiseks kasutatakse ventilaatoreid. 

Ventilaatorite arv ja tootlikkus peab kindlustama laeva ruumide hea ventileerimise. 

Ventilaatorite juhtimine toimub automaatselt, kuid vajaduse korral peab olema v»imalik ¿le minna 

kªsitsi reguleerimisele. Tuleb ka ette nªha k»ikide ventilaatorite vªljal¿litamise v»imalus 

roolimajast tulekahju korral. 

5.2. Tulekustutuss¿steemid ja -seadmed 
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Tulekustutuss¿steemid ja -seadmed peavad vastama SOLAS-i konventsiooni ja 

klassifikatsiooni¿hingu Fi-Fi 1 reeglitele ja n»uetele. Seadmetel ja varustusel peavad kindlasti 

olema Euroopa Liidu direktiivile vastavad MED sertifikaadid. 

5.2.1. Veetulekustutuss¿steem 

 

Laevale paigaldatakse vªline sprinklerite s¿steem (nn vihmakardin), tagamaks laeva jahutamise 

tulekustutusoperatsioonide ajal. 

Laevale paigaldatakse piisavalt suure v»imsusega tulet»rjes¿steem. 

Laevas tule kustutamiseks veega kasutatakse piisava v»imsusega tulet»rjepumpasid. S¿steem peab 

vastama klassifikatsiooni¿hingu reeglitele ja n»uetele. 

 

Tulet»rjepumpade tootlikkus peab kindlustama tule kustutamiseks piisava surve s¿steemis. 

K»ik tulet»rjet»rjekraanid tekkidel ja siseruumides peavad olema n»uetekohaselt voolikute ja 

ejektoritega varustatud. 

 

Lisaseadmed: 

 

¿ks (1) teisaldatav tulet»rje-/pilsipump (bensiinimootoriga), tootlikkus ~ 700 l/min; 

kaks (2) teisaldatavat elektrilist uputatavat pilsipumpa, v»imsusega vªhemalt 700 l/min. 

 

 

5.2.2. Mahttulekustutuss¿steem 

 

Tule kustutamiseks masina-, diiselgeneraatorite ja seadmete ruumides kasutatakse 

mahttulekustutuss¿steemi. Tulekustutusaine maht peab olema piisav tule kustutamiseks ja s¿steem 

peab vastama k»ikidele kehtestatud n»uetele (peab omama klassifikatsiooni¿hingu heakskiitu) (nt 

tulekustutusagent CO2, pulber). 

S¿steem kªivitatakse vªljastpoolt vastavat ruumi (nt roolimajast) ja sel peab olema 

automatiseeritud hoiatussignalisatsioon. 

 

S¿steemi erinevatel osadel peab olema kas tootesertifikaat v»i t¿¿bikinnituse sertifikaat. 

5.2.3. Pulbertulekustutusseadmed 

 

Laeval peab olema piisav arv kªsitulekustuteid, mis asuvad laeva tekkidel ja ruumides ning on 

vastavuses konventsiooni n»uetega antud laevaklassi kohta. Tulekustutid peavad olema kiiresti 

kªttesaadavad. 

5.2.4. Muu tulet»rjevarustus 

 

Laev varustatakse tulet»rjevarustusega normide kohaselt. 

 

Lisaks: 

¶ hingamisaparaadid (nt Spiromatic) 3 komplekti (hingamisaparaatide maskid peavad 

olema hªªlev»imenditega) 

¶ tulet»rje¿likonnad (nt Viking) 3 komplekti (komplektis on valgustiga kiiver, 

tugevdatud ninadega tulet»rjujakummikud, nªokaitsemaskid, kindad) 
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¶ signaaltrossid 

 

5.2.5. Veekahurid 

 

Fi-Fi 1 jªrgi. 

5.3. Kuivenduss¿steem 

 

Laeva pilsside kuivendamiseks kasutatakse kuivenduss¿steemi. 

 

Kuivenduss¿steem varustatakse piisava arvu ja tootlikkusega elektriliste pilsipumpadega. 

Kuivenduss¿steem peab v»imaldama vee vªljapumpamist k»ikidest laevaruumides asuvatest 

pilssidest. S¿steemist vªljuvad torud viiakse pilsikorjetanki. ìline vesi pumbatakse pilsiveetanki ja 

antakse sealt ªra kaldale. 

 

 

5.4. Magevee- ja sanitaars¿steemid ning -seadmed 

5.4.1. Sanitaars¿steem 

 

Laev varustatakse sanitaars¿steemiga heitvete kogumiseks ja laevast vªljapumpamiseks 

(vaakums¿steem). 

5.4.2. Magevees¿steem 

 

Laev varustatakse magevees¿steemiga. Mageveetorustik on vasest v»i plastist ning kahjustuste v»i 

vajaduse korral kergesti osadena vahetatav. 

Mageveetankist pumbatakse vesi s¿steemi elektripumba abil, s¿steem varustatakse piisava 

v»imsusega h¿drofooriga. Magedat vett kasutatakse sanitaars»lmedes duġi- ja kraaniveena ning 

kamb¿¿sis toiduvalmistamiseks. S¿steem koosneb k¿lmavee- ja soojaveetorustikust. S¿steemi vesi 

soojendatakse aurukatla veesoojendis. 

 

6. ELEKTRISEADMED  

6.1. ¦ldine 

 

Laeva elektris¿steemid peavad olema projekteeritud ja valmistatud v»imalikult lihtsalt ja 

tººkindlalt klassifikatsiooni¿hingu reeglite ja n»uete kohaselt. 

K»ikides ruumides peab olema vªhemalt kaks (2) 220 V pistikupesa. 

6.1.1. Elektris¿steemid 

Laevas peavad olema jªrgmised elektris¿steemid: 

¶ 24 V alalisvoolus¿steem; 

¶ 400 V laeva vahelduvvoolus¿steem / kaldavoolu l¿lituss¿steem; 

¶ 220/400 V elektritarbijate jaotuss¿steem; 
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¶ 690 V. 

Sagedus 50 Hz. 

6.1.2. N»udmised materjalidele 

 

K»ikidel laeva elektriseadmetel peab olema silt, millele on graveeritud seadme otstarve. Vªljas 

asuvad elektriseadmed peavad vastama vªhemalt IP 56 klassifikatsioonile vastavalt IEC 529 

(International Electrotechnical Comission) n»uetele. 

 

K»ikide kaitsmete funktsioonid peavad olema nende juures mªrgistatud. 

 

K»ik kaablid peavad olema mªrgistatud m»lemast otsast markeeringuga, mis vastab markeeringule 

elektrikaablite asendiplaanil. Iga tarbija tuleb ¿hendada eraldi klemmidele jne. 

 

Signaal- ja alarmlampide vªrvid peavad olema jªrgmised: 

¶ punane ï oht v»i situatsioon, mille korral tuleb viivitamatult tegutseda 

¶ kollane ï hoiatus 

¶ roheline ï normaalne tººreģiim 

 

6.1.3. Isolatsioon 

 

Klassifikatsiooni¿hingu reeglite ja n»uete kohane. 

 

6.2. Elektrigeneraatorid ja energia jaotus 

6.2.1. Generaatorid ja nende ajamid 

 

Laev varustatakse arvutuste alusel kindlaks tehtud arvu ja v»imsusega diiselgeneraatoritega, mis 

toidavad 690 V / 400 V, 50 Hz peakilpi. 

 

Peadiiselgeneraatorite v»imsus arvutatakse vªlja, v»ttes aluseks 75% aastasest tººajast ning 

arvestades ¿lekoormusega 10% tunnis iga 12 tunni jooksul. 

 

Diiselgeneraatorite v»imsus peab olema piisav k»ikide elektritarbijate ¿heaegseks normaalseks 

tººks. 

Peab olema diiselgeneraatori automaatse kªivitamise v»imalus teise diiselgeneraatori avarii korral; 

samuti automaatne s¿nkroniseerimine. 

 

Diiselgeneraatorite kontroll ja juhtimine toimub nii kohapealt kui ka keskjuhtimispostist ja sillast. 

Nªidikud ja avariisignalisatsioon paigaldatakse valmistajatehase instruktsioonide jªrgi ning 

dubleeritakse sillas vahimehaaniku tººkohal. 

Peadiiselgeneraatoritele paigaldatakse elektrijuhtimiss¿steem. 

 

Elektrijuhtimiss¿steem peab koosnema jªrgmistest osadest: 

- mootorite automaatne ja manuaalne kªivitamine ja peatamine; 

- automaatne koormusjaotus; 

- automaatne koormuse kontroll ja reduktsioon; 
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- automaatne mitteoluliste tarbijate vªljal¿litamine; 

- elektripuudusest hoiatamine. 

 

Elektrijuhtimiss¿steemil peab olema liides integreeritud juhtimiss¿steemiga. 

6.2.2. Jaotuskilbid 

 

Laeva elektris¿steem varustatakse peajaotuskilbiga ja 690 V / 400 V / 230 V, 24 V alalisvoolu- ja 

grupikilpidega. 

 

Peajaotuskilp paigaldatakse diiselgeneraatorite ruumi. Peakilbis on eraldi 690 V, 380 V ja 230 V 

paneelid, mille kaudu juhitakse kogu laeva elektritarbimist. 

Peakilp saab toite vahelduvvoolu diiselgeneraatoritelt v»i kaldavoolu l¿lituss¿steemist. Peakilbist 

saab toite 380/220 V vahelduvvoolus¿steem. S¿steeme kaitstakse kaitseautomaatikaplokiga, kuhu 

kuuluvad voolu-, l¿hise-, ¿lepinge-, alapinge- ja faasikaitseautomaatika. Peakilpi paigaldatakse 

s¿steemi tººd jªlgivad elektrilised m»»teriistad ja juhtimisseadmed. 

Olulisi ja suure v»imsusega tarbijaid toidetakse otse peakilbist. 

Peakilp valmistatakse terasplekist ja see peab vastama vªhemalt IP 22 klassifikatsioonile vastavalt 

IEC 529 n»uetele. 

Paigaldatakse 24 V alalisvoolukilp. Kilbist saavad toite k»ik 24 V alalisvoolu tarbijad. 

K»ik elektrijaotuskilbid projekteeritakse ~ 20% v»imsuse ja tarbijate lisamise varuga. 

6.2.3 Muundurid 

 

Paigaldatakse piisav arv transformaatoreid. 

Transformaatorite ja alaldite arv ning v»imsus arvutatakse vajaduse jªrgi, kuid nad peavad 

kindlustama elektris¿steemi t»rgeteta tºº. 

6.2.4. Kalda¿hendus 

 

Kaldavool ¿hendatakse laevale kaldavoolukilbi kaudu. 

Kaldavoolukilp varustatakse voolusuunaindikaatoriga, automaatkaitsel¿litiga ja kaldavoolu 

¿henduskontaktoritega. Kilp peab vastama vªhemalt IP 56 klassifikatsioonile vastavalt IEC 529 

n»uetele. 

 

Laeval peab olema vªhemalt 150 m pikkune v»i pikem kaldavoolukaabel ja trummel kaabli 

pealekerimiseks. Samuti varustatakse laev kahetariifse voolum»»tjaga. 

 

6.3. Elektritoite magistraalid  

6.3.1. Kaablite t¿¿bid 

 

K»ik kaablitººd tehakse laevaehituses kasutatavate kaablitega, mis vastavad IEC n»uetele ja on 

klassifikatsiooni¿hingu poolt heaks kiidetud. Kaablite valiku juures peab arvestama keskkonna 

m»ju (nt niiskus, k»rge temperatuur) kaablitele. 

 

K»ik n»rkvoolu ja elektroonikaseadmete kaablid peavad olema varjestatud (ekraniseeritud). 
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Arvutikaablid peavad vastama Cat6 v»i paremale standardile. 

6.3.2. Kaablite paigaldus 

 

Masina- ja diiselgeneraatorite ruumis, ahterpiigis, laoruumides ja osaliselt seadmete ruumis ning 

mastis kasutatakse kaablikanaleid. Kattematerjalide alla paigaldatavad kaablid pannakse 

kaablikanalitesse. 

Roolimajas, kajutites, kamb¿¿sis, messiruumis ja osaliselt seadmete ruumis kasutatakse vajaduse 

korral kaablitunneleid. 

Kaablikanalid ja -tunnelid peavad olema piisavalt mahukad ja vajaduse korral kiiresti 

ligipªªsetavad. 

 

J»u- ja signaalkaablid paigaldatakse teineteisest eraldi. Mootorite starterikaablid paigaldatakse 

teistest j»ukaablitest eraldi. 

 

Eriti tuleb arvestada hilisemate lisaseadmete ¿hendamisvajadustega. ¦hendused tehakse 

harukarpides v»i klemmliistudel. 

 

6.4. Elektritarbijate nimekiri ja vajalik v»imsus 

 

Laevaehitustehas valmistab ette ja esitab tellijale heakskiitmiseks elektritarbijate nimekirja ning 

vajaliku v»imsuse ja elektrilise bilansi arvutused kogu laeva elektris¿steemi jaoks. 

6.5. Valgustus ja kªigutuled 

 

Lªhtuvalt COLREG-i ja NAUT-OC n»uetest. 

6.5.1. Valgustus 

 

Laevas kasutatakse 230 V valgustust. Valgusteid peab olema piisavalt ruumide normaalseks 

valgustamiseks. Masina- ja diiselgeneraatorite ruumis, ahterpiigis ja laoruumides valgustid olema 

kaitstud. 

Vªlistekile paigaldatakse piisav arv valgusteid teki valgustamiseks. Vººri- ja ahtriteki 

valgustamiseks kasutatakse kindlasti v»imsaid halogeenvalgusteid. 

6.5.2. Avariivalgustus 

 

SOLAS 74 konventsioonist lªhtuvalt. 

 

Lisaks: Laevas peab olema lisaks vªhemalt kaks (2) v»imsat vee- ja sªdemekindlat akutoitega 

kandelampi. 

 

6.5.3. Kªigutuled 

 

Lªhtuvalt COLREG-i ja NAUT-OC n»uetest. 

Laeva kªigutuled varustatakse soovitavalt dioodpirnidega. 

Tulede l¿litus toimub roolimajas asuvalt kªigutulede paneelilt. 
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6.5.4. Proģektorid 

 

Pealisehitise katusele paigaldatakse kolm laevaproģektorit, mida saab roolimajast elektriliselt 

suunata. 

¦ks proģektor peab olema halogeen- ja teised kaks ksenoonpirniga. 

Proģektorite v»imsus ja paigutus peab tagama korraliku nªhtavuse igasugustes ilmastikuoludes. 

Samuti varustatakse laev vªhemalt ¿he 24 V kªsiproģektoriga. 

 

6.6. Signalisatsiooni- ja alarmseadmed 

6.6.1. Tulekahjualarmseadmed 

 

SOLAS 74 konventsioonist lªhtuvalt. 

V»ttes arvesse ruumide eripªra, paigaldatakse siseruumidesse sprinklerite s¿steem. 

6.6.2. Pilsitªitumise alarmseadmed 

 

Laeva pilssidesse paigaldatakse pilsitªitumise andurid, mis on ¿hendatud laeva pilsialarmiga. 

6.6.3. Hoiatusvilkurid/alarmvilkurid 

 

Laeva mastile paigaldatakse kaks sinist vilkurit. 

6.6.4. Udupasun 

 

Laev varustatakse elektrilise udupasunaga, mis peab olema vastupidav vibratsioonile ja 

¿mbruskonna m»jule ning olema vastavuses konventsiooni n»uetega. 

6.6.5. Muud signalisatsiooni- ja alarmseadmed 

 

Laev varustatakse alarmpaneeliga, mis on vastavuses konventsiooni n»uetega ning 

klassifikatsiooni¿hingu n»uete ja reeglite kohane. 

Alarms¿steem peab v»imaldama hªiresignaali edastamise mehitamata laeva puhul 

(piirivalvesadamas) mereseirekeskusesse. 

6.7. Akud 

 

Laevas peab olema piisav arv peal¿lititega varustatud s»ltumatuid akude gruppe. Vajaduse korral 

peab olema v»imalik akud ¿htsesse vooluringi l¿litada. L¿litid peavad olema varustatud siltidega, 

mis nªitavad selgelt tººfunktsioone. Akud peavad olema omavahel vahetatavad ja nende 

mahtuvused peavad olema piisavad mootorite kªivitamiseks ja tarbijate toitmiseks. 

 

Tarbijaakud toidavad muid 24 V / 12 V tarbijaid. 

L»pliku akude arvu ja mahtuvuse arvutab laevaehitustehas. 

Akud paigaldatakse ventileeritavatesse ja kaantega suletavatesse akukastidesse. Peab olema 

v»imalus kontrollida v»i vahetada akusid ilma teisi seadmeid lahti monteerimata. 
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6.7.1. Akulaadimisseadmed 

 

Sadamas seistes peab olema v»imalik laadida k»iki akusid ~ 230 V / = 24 V akulaadijaga. 

Tarbijaakude laadimiseks paigaldatakse laeva ~ 230 V / = 24 V akulaadija. 

Vajaliku laadimisvoolu ja akulaadija v»imsuse arvutab laevaehitustehas. 

 

6.8. Valvekaamerate s¿steem 

 

Masina- ja seadmeteruumidesse paigaldatakse ruumi iseªrasustest tingituna 10 valvekaamerat. 

Peatekki paigaldatakse vªhemalt 3 pººrd-/kaldpeaga suumitavat valvekaamerat, ¿ks vººri ja kaks 

ahtri suunal. K»ikide kaamerate pilt kuvatakse (k»ik eraldi v»i kombineeritult) arvuti ekraanile 

roolimajja ja ka masinaruumi keskjuhtimispunkti. Vaata lisa 4. 

 

6.9. Infrapuna -seire kaamera 

 

Laev varustatakse statsionaarse IR kaamera s¿steemiga, mille n»uded tªpsustatakse tellijaga. Vaata 

lisa 2. 

 

7. RELVASTUS 

7.1. Laskerelvastus 

7.1.1. Kªsirelvad 

 

Meeskonna kªsirelvad hoitakse selleks ette nªhtud relvakapis, mis asub pealisehitises (st relvakapp 

vªhemalt 15 p¿stoli ja 15 automaadi jaoks). 

7.1.2. Suurekaliibrilised kuulipildujad 

 

Laeva pealisehitise tekile paigaldatakse teisaldatavad alused 12,7 mm kaliibriga kuulipildujate 

jaoks. 

7.1.3. Vªikesekaliibriline kahur 

 

Laeva vººriossa paigaldatakse vundament 35 mm kaliibriga ja 3200 kg kaaluva kahuri jaoks. 

Sillas on ette nªhtud tulejuhtija tººkoht. Kahurivundamendist juhtimiskohani paigaldatakse 

vajalikud kaablirennid. 

7.1.4. Laskemoona hoidmine 

 

Kªsitulirelvade laskemoona hoitakse pealisehituse relvakapis. 

Samuti ehitatakse klassifikatsiooni¿hingu n»uetele vastav laskemoonaruum, mis sisustatakse 

teisaldatavate laoriiulitega, et tagada vajaduse korral v»imalus kasutada ruumi laskemoonalaona. 
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7.1.5. P¿rotehnika 

 

Laev varustatakse p¿rotehnikaga SOLAS 74 konventsiooni reeglite kohaselt. 

 

P¿rotehnikat hoitakse omaette veekindlas kastis (pealisehituse relvakapis). 

Operatiivpaadil peab olema oma p¿rotehnikakomplekt. 

 

8. SEPARAATORID JA PUMBAD  
 

Peab olema tagatud piisava v»imsusega »li-, k¿tuse- ja »likorjes¿steemi teenindamiseks vajalike 

separaatorite ja pumpade olemasolu. 

K»ik s¿steemid ehitatakse mootori valmistaja ja klassifikatsiooni¿hingu n»uete kohaselt. 

9. MUU VARUSTUS 

9.1. ¦ldine 

 

Laevaga koos antakse lisaks ¿le alljªrgnev varustus: 

¶ laevakell (laeva nimega) 1 tk 

¶ laetav akuga kªsivalgusti (koos laadijatega) 3 tk 

¶ k»rvaklapid 8 tk 

¶ SOLAS-i n»uetele vastav akutoitega morselamp 1 tk 

¶ Binokkel 7 x 50 (Steiner v»i parem) 5 tk 

¶ binokkel ï 16 x 80 (Steiner v»i parem)   3 tk 

¶ taskulambid (p»rutuskindlad, pritsmekindlad, akupatareidega) 8 tk 

¶ taskulambid (p»rutuskindlad ja »likindlad akupatareidega) 4 tk 

¶ kandelambid (100ï150 W, 220 V) 3 tk 

¶ pikendusjuhtmed poolil u 50 m 3 tk 

¶ liiniheitja 1 tk 

¶ viskeliinid 4 tk 

¶ Eesti merekaardid (1 : 50000; 1 : 100000) 1 kmpl 

¶ Elektronkaardid (maailmakaart, Euroopa, Lªªnemeri ï Soome laht) installeeritud 

¶ m»»tesirkel koos karbiga 2 tk 

¶ paralleeljoonlaud 2 tk 

¶ kaardimall 2 tk 

¶ kapronvall, 6 mm 15 kg 

¶ sildumisotsad vastavalt laeva konstruktsioonile (m»lemas poordis) koos 20% varuga 
(pol¿prop¿leen, ristpunutis) 

¶ pootshaak, pikkus 5 m (puitvarrega) 2 tk 

¶ kªsilood, pikkus 30 m 1 tk 

¶ seekel 1" 24 tk 

¶ seekel 1,5" 24 tk 

¶ seekel 2" 24 tk 

¶ karabiin 18 tk 

¶ talrep 2 tk 

¶ laeva trapp (lootsi trapp vastavalt n»uetele) 1 tk 

¶ trapiv»rk, (silm 200 x 200 mm) 1 tk 
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¶ suured vendrid 6 tk 

¶ Kirves 1 tk 

¶ Raudkang 1 tk (1,5-2 m) 

¶ Esmaabi Katastroofipakend 1 pk (suur) 

¶ ja muu meres»iduks vajalik 

 

9.2. Majandustarbed 

9.2.1. ¦ldine 

 

¶ Seinakell k»ik kajutid ning olme- ja teenistusruumid 

¶ Voodipesu 30 kmpl 

¶ Padjad 30 tk 

¶ Tekid 30 tk 

¶ Vªikesed pr¿gikastid (kajutid) 20 tk 

9.2.2. Olmetehnika 

 

¶ Mikrolaineahi 2 tk 

¶ Elektriline sauna ahi 1 tk 

¶ Kohvimasin 3 tk 

¶ Vee kiirkeetja 2 tk 

¶ Tolmuimeja 4 tk 

¶ K¿lmkapp 1 tk 

¶ Toidujªªtmete purustaja 1 tk 

¶ Elektripliit 1 tk 

¶ N»udepesumasin 1 tk 

¶ Automaatpesumasin 1 tk 

¶ Kodukino s¿steem(koos LCD teleriga) 1 tk 

¶ Laserprinter 1 tk 

¶ Arvutis¿steem (arvutid + serverid + kuvarid) kalkulatsiooni jªrgi 

¶ Portatiivne digitaalne videokaamera (soov. peegelkaameraga) 1 tk 

¶ Digitaalne fotoaparaat + 1 G mªlukaart (Olympus Mju-790SW v»i parem 1 tk 

¶ Koopiamasin/skanner/faks (nt HP) 1 tk 

9.2.3. Kººgivarustus 

 

¶ Kººgin»ud (nt potid, pannid jne) 1 kmpl 

¶ Sººgiriistad 30 inimesele 

¶ Roostevabast terasest termos 4 tk 

¶ Sººgin»ud 30 inimesele 

¶ Toidu serveerimise komplekt 1 kmpl 

¶ L»ikelaud 3 tk 

 

9.3. Avariivarustus 
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SOLAS 74 kohane. 

SART-poi. 

EPIRB-poi. 

j.n.e. 

 

9.4. Tehnilise hooldus ja materjalid  

 

Laevaehitustehas varustab laeva normaalse hoolduse tegemiseks vajalike kulumaterjalidega (filtrid, 

tihendid jne). 

 

Laevaga koos antakse ¿le kvaliteettººriistade komplekt, mis v»imaldab teha vªiksemaid 

remonttºid merel. 

 

Laevaehitaja varustab laeva tehnilise hoolduse tarkvaraga (AmosD v»i samavªªrne). 

 

 

Eeldatavalt peaks tººriistakomplekt sisaldama: 

 

¶ lehtv»tmed (8 mm ï 41 mm) 1 kmpl 

¶ lehtsilmusv»tmed (8 mm ï 41 mm) 1 kmpl 

¶ padrunid koos kªepidemetega, pikenduste ja kªristiga (6 mm ï 32 mm) 1 kmpl 

¶ kuuskant-v»tmed (6 mm ï 16 mm) 1 kmpl 

¶ momentv»ti (Nm) 1 tk 

¶ kruvikeerajad 1 kmpl 

¶ ristpea-kruvikeerajad 1 kmpl 

¶ l»iketangid (l»ikej»udlus 4 mm traat) 1 tk 

¶ splinditangid (sise- ja vªlispoolsed) 2 tk 

¶ tavalised nªpitsad (185 mm) 1 tk 

¶ lamedad nªpitsad (185 mm) 1 tk 

¶ otstangid (165 mm) 1 tk 

¶ kullinokad (haarde laius 40 mm, pikkus 250 mm) 1 tk 

¶ plekikªªrid (1,5 mm plekk) 1 tk 

¶ torutangid (50 mm) 1 tk 

¶ kªªrid (22 mm) 1 tk 

¶ haamer 1 tk 

¶ haamer (kummist) 1 tk 

¶ vasar (3 kg) 1 tk 

¶ terasest m»»dulint (5 m) 1 tk 

¶ kªsisaag (550 mm) 1 tk 

¶ vinkel (250 mm) 1 tk 

¶ nuga (terapikkus 90 mm) 1 tk 

¶ terashari 4 tk 

¶ viilid (erineva kareduse ja profiiliga) 1 kmpl 

¶ viilihari  1 tk 

¶ rauasaag (305 mm) 1 tk 

¶ rauasaelehed 20 tk 

¶ torn 1 tk 
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¶ meisel 1 tk 

¶ »lifiltri universaalne v»ti (120 mm) 1 tk 

¶ terasest joonlaud (600 mm) 1 tk 

¶ nihkkaliiber (0ï150 mm) 1 tk 

¶ lehtkaliiber (lehe pikkus 90 mm; paksus 0,05ï1,0 mm) 1 kmpl 

¶ pikendusega magnet 1 tk 

¶ pika vetruva varrega peegel 1 tk 

¶ »likann 1 tk 

¶ mªªrdeprits 1 tk 

¶ lehter (»likindel plast; suur ja vªike) 2 tk 

¶ digitaalne tester (universaalne) 1 tk 

¶ elektrijuhtmega kandelamp (12 V v»i 24 V) 1 tk 

¶ taskulamp 2 tk 

¶ ketasl»ikur 1 kmpl 

¶ l»ike- ja lihvkettad 6 tk 

¶ elektritrell 1 tk 

¶ akutrell 1 tk 

¶ metallipuurid 1 kmpl 

¶ puidupuurid 1 kmpl 

¶ kruustangid 1 tk 

¶ aeromeeter 1 tk 

¶ akuvee (destilleeritud vee) kanister 2 tk 

¶ akude tªitekann 1 tk 

¶ mootorite ja elektriseadmete hooldusvahendid 1 kmpl 

¶ tººriistakast 1 tk 

¶ peamasinate ja teiste seadmete hoolduseks vajalikud tººriistakomplektid 

¶ survepesur (elektriline) koos 20 m voolikuga 

 

Antud nimekiri ei ole l»plik (seda tªpsustatakse hiljem vajaduste jªrgi tarnijaga). 

 

Tººriistad peavad olema valmistatud kvaliteetsest materjalist. 

Kulumaterjalidega ja tººriistadega varustamisel on vaja silmas pidada pea- ja abimasinate ning 

h¿draulika j»useadme valmistajatehaste soovitusi. 

9.5. H¿draulika 

 

Paigaldatakse h¿draulika j»useade. 

Peab olema tagatud piisava v»imsusega h¿draulikas¿steem, mis teenindab »lit»rjes¿steemi, 

tekiluuke, sukeldusplatvormi, kªiturite juhtimist, kraanasid jne. 

9.6. Pr¿gi 

 

Peab olema ette nªhtud eraldi ruum pr¿giladustamise konteinerite jaoks. 

Samuti peavad olema paigaldatud pr¿gikonteinerid. 

 

9.7. ìlikorjes¿steem 

Laev peab olema varustatud: 

1. »lireostuse lokaliseerimise seadmete ja vahenditega; 
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2. »likorjes¿steemidega »lide jaoks, viskoossusega 300 õ 1 000 000 cSt ja s¿ttimispunktiga 

kuni 60 ÜC, vastavalt OILREC-i n»uetele, korjatud reostuse ladustamiseks soojendatava 

tankiga, »lide jaoks viskoossusega 300 õ 1 000 000 cSt ja leekpunktiga kuni 60 ÜC. 

 

ìlireostust peab olema v»imalik korjata: 

¶ korpusesse installeeritud konveiert¿¿pi hariskimmeri tªisautomaatse korjes¿steemiga; 

¶ koppskimmeriga, mis paigaldatakse t»steseadmele. 

 

ìlikorjetehnika (soovitavalt Lamor v»i parem) peab olema juhitav kontrollpaneelist, mis asub 

tººtekil ja v»imaldab saada parimat ¿levaadet kogu tegevusest. 

Konveiert¿¿pi hariskimmer v»imaldab korjata nii »li kui ka »lisegust vªikesem»»dulist prahti, mis 

ujub veepinnal »lilaigu sees. Skimmerist pumbatakse reostus kogumistanki. 

ìlikorjes¿steem peab olema turvaliselt kªsitsetav ja laevatekk peab reostuskorje tingimustes 

puhtaks jªªma. 

ìlikorjes¿steem peab olema automaatne ja kasutatav vªikese inimressursiga. 

ìlikorjeoperatsiooni peab saama lªbi viia kiirusel kuni 3 s»lme lainek»rgusega kuni 2 m. 

ìlikorjes¿steem peab olema mereveekindlast alumiiniumist. 

ìlikorjes¿steemi h¿draulika¿hendused peavad olema TEMA t¿¿pi. 

ìlikorjes¿steemid peavad asetsema laeval tavatingimustel nii, et need ei sega laeva teisi 

funktsioone. 

Talvetingimustes tººtav kruvipumbaga »likorjes¿steem (koppskimmer) installeeritakse 

t»steseadmele tººorgani asemele ja lisatakse tªiendavad h¿draulika- ja »livoolikud. 

Skimmerit juhitakse kombineeritult t»steseadme kaugjuhtimispuldi ja »likorjes¿steemi puldi abil. 

Laevale paigaldatakse vªhemalt kaks avamere »lit»kkepoomi rulli (avamerepoom pikkusega 

2 x 300 m, poomi k»rgus 1,6 m) »lireostuse lokaliseerimiseks ja tªiendav lisavarustus. 

Laeval peavad olema h¿drauliliselt kªitatavad »litransfeerpumpade s¿steemid, mis v»imaldavad 

pumbata »lisid viskoossusega 300 õ 1 000 000 cSt ja s¿ttimispunktiga kuni 60 ÜC jªrgmistes 

situatsioonides: 

¶ skimmerdatud »li pumpamine oma laeva kogumistankidesse; 

¶ madalikul oleva tankeri v»i muu laeva »li- ja k¿tusetankide t¿hjakspumpamine oma laeva; 

¶ »li v»i k¿tuse pumpamine ¿hest laevast teise oma laeva »litanke kasutamata; 

¶ oma laeva kogumistankidest »li v»i k¿tuse pumpamine kalda- v»i ujuvmahutitesse; 

¶ »li v»i k¿tuse pumpamine madalikul oleva tankeri v»i muu hªdasoleva laeva ¿hest tankist 

teise. 

 

Laeval peab olema v»imalik kemikaale ¿mber pumbata miinimumv»imsusega 50 mį/h 5 bar juures 

ja 10 000 cSt. 

 

ìlikorjetankidele paigaldatakse aurugeneraatoriga toidetavad k¿ttespiraalid, et oleks v»imalik 

talvetingimustes »lireostus tankidest vªlja pumbata. 

9.8. ROV (allveerobot) 
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Projekteeritakse ROV hoiukoht ja ROV juhtimisruum/juhtpult (v»ib planeerida sillas asuvale ROV 

operatorôi v»i gun operatorôi tººkohale). Juhtimise v»imalus peab olema dubleeritud ka kohapealt 

(veeskamiskoha juurest). 

Lisaks nªhakse ette v»imalus hiljem paigaldada ROV tººkohale vints, vajalik kaabeldus, 

kohtvalgusts, kaablite trumlid jne. 
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Lisa 0 

Laeva elektrooniline jªlgimiss¿steem 

N»uded 

 

¦ldosa 
 

 

Projekti raames tuleb paigaldada kaks radarit, kolm kaugjuhitavat vaatluskaamerate s¿steemi ning 

juhtida radarite ja kaamerate signaalid tellija poolt kindlaksmªªratud kohtadesse. Siseruumidesse 

tuleb paigaldada k¿mme statsionaarset kaamerat. 

 

 

Hanke l¿hikirjeldus 

 

1. Radarite ja kaameras¿steemide p»him»tteline kirjeldus, mis annab ¿ldise ¿levaate 
hankeobjektist ja mille punktid on tªpsemalt lahti kirjutatud lisades 1, 2 ja 4. 

2. Radarid. 

3. Radaritega ¿hildatud ººpªevaringset jªlgimist v»imaldav kaamerate s¿steem koos radari- ja 

kaameras¿steemi ning videovalvekaamerate signaalide digitaalse salvestuss¿steemiga. 

4. Laeva paigaldatav vaatlusseadmete juhtimiskeskus koos vajaliku aparatuuriga vaatluss¿steemi 
tªielikuks juhtimiseks ja haldamiseks. 

5. Valves¿steem, mis aitab tagada laeva puutumatust (perimeetervalve)ja v»imaldab saada 
¿levaadet laeval toimuvast. 

6. Laevaruumide tulekahjuhªires¿steem ja automaatne kustutuss¿steem. 

7. Koolitus, millega pakkuja peab garanteerima tarnitud seadmete kasutajatele asjatundliku 

kaheastmelise vªlja»ppe ï kasutajakoolitus ja s¿steemi administraatorite koolitus. 

 

 

Tellija n»uded 

 

1. Laeval peab olema radari- ja kaamerates¿steem, mida juhitakse sillast. 

2. Radaris¿steem peab olema varustatud X- ja S-riba radariga ning operaatori konsooliga. 

3. Kaameras¿steem nr1 (Lisa1) peab koosnema CCD ja IR kaameratest ning laserm»»tjaga 
pººrd-/kallutuspeast. Kaamera s¿steem nr4 (Lisa 4) peab koosnema 13(10 sise +3 vªli) CCD 

kaameratest ja kolmest (3) pººrd-/kallutuspeast (vªlikaameratele). 

4. Radaris¿steemi abil peab olema v»imalik avastada ja tuvastada kahe meetri pikkust 
kummipaati vªhemalt 3 km kauguselt ning mªªrata teise laeva asukoht ja kurss. 

5. Kaameras¿steemi abil peab olema v»imalik avastada ja tuvastada kahe meetri pikkust 
kummipaati vªhemalt 3 km kauguselt. Eristamise ja tuvastamise t»enªosus 10 km nªhtavuse 

korral peab olema vªhemalt 75%. 

6. Kaamerate juhtimiseks tuleb laeva silda paigaldada radarite, kaameras¿steemide ja laserm»»tja 

juhtimisseadmed. 

7. Radarite signaalid tuleb suunata laeva silda, kust peab toimuma ka radarite juhtimine. Radarite 

signaalide kuvamine peab olema v»imaldatud viiel monitoril (tººkohtadel sillas), mille abil 

peab olema v»imalik radaritega vaadeldav ala jaotada operaatori valikul pildiks X-riba radarist, 

S-riba radarist v»i ECDISis. Igale monitorile peab olema v»imalus valida radari ¿ldise kuva 
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pilti v»i suvalise vaatlusl»igu pilti. K»ikidelt monitoridelt peab saama radarit juhtida ja 

teostada diagnostikat ning salvestada ja taasesitada signaale. 

8. Radar ja kaameras¿steem nr1 koos IR kaameraga peavad olema integreeritud, kaameraid peab 

saama suunata radari sihtmªrkidele nii automaatses kui ka kªsijuhtimisreģiimis. 

9. Kolme CCD vªlikaamerat peab saama suunata ja ģuumida distantsjuhtimisreģiimis. 

 

 

 

Pakkujad peavad: 

 

1. esitama pakkumises valitud seadmete spetsifikatsioonid, mis oleksid tªielikud, ¿ksikasjalikud, 
¿hilduvad ning koosk»las vastavusmaatriksiga; 

2. pakkumises detailselt kirjeldama s¿steemi stabiilsuse, seadmete valiku, tagavaras¿steemide, 

s¿steemi tººv»ime ning hoolduse ja garantii ¿ksikasju; 

3. v»tma arvesse, et paigaldusjªrgne garantii peab sisaldama seadmete hooldust, asendamist ja 
hoolduse maksumust; 

4. andma ¿le tarbekaupade ja varuosade loendi, kus kirjeldatakse ¿ksikasjalikult, mis tarbekaupu 

ja varuosi tªitja ekspertide hinnangul lªheb s¿steemi normaalseks pªevaseks, kuiseks ja 

aastaringseks tººks jªrgneva 20 aasta jooksul; 

5. esitama s¿steemi kªitamiskulude anal¿¿si, v»ttes arvesse perioodilise hoolduse n»udeid ja 

varuosi, et s¿steemi tººv»imetusaeg oleks minimaalne; 

6. mªªrama kogu s¿steemi keskmise t»rkeintervalli (MTBF), keskmise aja remondini ning 
hoolduseni ja automaatne hoolduse indikaator 

7. tªpsustama iga seadmet¿¿bi m¿¿gijªrgse hoolduse ning seadme garantiit¿¿bi (kohapealne 

hooldamine v»i seadme hooldamine teenust osutavas ettev»ttes); 

8. andma kasutajale ¿le s¿steemide katsetamiseks vajalikud skeemid ja m»»teseadmete loetelu, 
mis v»imaldaksid ¿ksikmooduli tasemel rikke p»hjust kindlaks mªªrata; 

9. omama kogu laeva elektroonilise jªlgimiss¿steemi hooldus- ja teeninduspersonali, mis tagab 

tººde alustamise mis tahes t»rke k»rvaldamiseks maksimaalselt 48 tundi pªrast teavitamist; 

10. esitama koos pakkumisega joonised ja tehnilised skeemid, mis sisaldavad: 

a) s¿steemide projektide ulatust igas funktsionaalr¿hmas, kaasa arvatud, kuid mitte sellega 
piirduvalt, elektri-, elektroonika-, ohutusseadmete (tulekustutid jne) asukoht, ¿htivused ja 

k»rvalekalded; 

b) funktsionaalse s¿steemi kirjeldust, mis nªitab, kuidas on iga kooste¿ksus integreeritud v»i 

¿hendatud; 

11. andma kasutajale ¿le k»ikide paigaldatud seadmete passid, eesti- v»i ingliskeelsed paigaldus-, 

programmeerimise-, kasutus- ja hooldusjuhendid. 

12. lisama kasutusjuhenditele diagrammid ja muu pildimaterjali, juhul kui kasutusjuhendid 

t»lgitakse ning kºidetakse teise kºitesse. Eesmªrk on tagada v»imalikult tªiuslik 

kasutusjuhend, et kasutaja ei peaks »ppetºº v»i seadmete kasutamise ajal korraga mitut 

juhendit lehitsema; 

13. tagama k»ikide paigaldatavate seadmete konfigureerimiseks kasutatavate tarkvarapakete, 
installeerimisketaste ja ¿henduskaablite soetuse ja ¿leandmise kasutajale; 

14. v»tma arvesse, et s¿steemi kasutuselev»tt peab sisaldama ka k»ikide litsentside ja 
seerianumbrite registreerimist ning seerianumbrite, koodide ja muu olulise teabe, nagu garantii 

ja abiteenused, loendi tarnet; 

15. viima lªbi piirivalve vastava ala spetsialistidele seadmete valmistaja poolt tunnustatud 
koolitajatega seadmete kasutamise, paigaldamise, hoolduse ja programmeerimise koolituse. 

K»ik koolitustega seotud kulud kannab hanke tªitja; 
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16. tagama Eestis tººtamiseks vajalike seadmete t¿¿pide heakskiidu ning rahvusvahelisele EMC 
standardile ja kiirgusstandarditele vastavuse; 

17. lisama s¿steemide skeemidele, joonistele ja muule abimaterjalile (arvutustabelid, broġ¿¿rid, 

l¿hi¿levaated jne) ¿ksikasjaliku selgitava teksti, mis peab olema selgesti eristatav selles 

tehnilises kirjelduses kasutatud punktide ja peat¿kkide numbrite jªrgi (TS nr-d); 

18. esitama k»ik joonised pakkumise sisseandmisel formaadis A3 v»i A4 (kolmel CD-l ja kolm 

paberkoopiat), m»»tkavas, kuid mitte tingimata m»»tkava vastavuses formaadi A4 korral. 

 

Hankes kasutatavad standardid 

 

1. Kui pole mªrgitud teisiti, siis rakendatakse CENELECi (EN) ja CENi standardeid ning teisi 
sobivaid Euroopa standardeid. 

2. Osa spetsifikatsioonide juures kasutatakse militaarstandardeid (FM, MIL, STANAG). On 

selge, et need standardid ei pruugi olla pakkujale kªttesaadavad, ning seet»ttu p¿¿takse leida 

sarnaseid rahvusvahelisi tsiviilstandardeid. Pakkuja v»ib paluda kirjalikke selgitusi pakkumise 

kutsedokumendis toodud toimingute kohta, lisaks v»ib pakkuja v»tta osa pakkumisele 

eelnevast koosolekust ja paluda lisaselgitusi. 

3. ¦ldiselt ja olulisuse korral rakendatakse kehtestatud E¦ direktiive ja EN-standardeid: 

 

a) 89/336/EM¦ elektromagnetiline ¿hilduvus (EMC), E¦T L 139/19, vªlja antud 23.05.1989; 

92/31/EM¦ direktiivi 89/336/EM¦ parandus, E¦T L 126, vªlja antud 12.05.1992; 93/68/EM¦ 

direktiivi 89/336/EM¦ parandus, E¦T L 220, vªlja antud 30.08.1993; 

b) 73/23/EM¦ teatavates pingevahemikes kasutatavad elektriseadmed (madalpinge direktiiv, 

LVD), E¦T L 77, vªlja antud 26.03.1973; 93/68/EM¦ direktiivi 73/23/EM¦ parandus, E¦T L 

220, vªlja antud 30.08.1993; 

c) 1999/5/E¦ raadio- ja telekommunikatsiooni terminalseadmed (RTTED), E¦T L 91, vªlja antud 

07.04.1999; 

d) EN 50065-1:2001; CLC/SC 205A, madalpinge elektriseadmete paigaldus (EMC); 

e) EN 50066:1992; s»idukite elektrivooluseadmete toitepunktivahelised mini¿hendused 

f) EN 60872-1:1998; IEC 60872-1:1998; merenduse navigeerimis- ja raadiosideseadmed ja 

-s¿steemid ï radari jooniste abid ï 1. osa: automaatsed radari jooniste abid (ARPA) ï 

katsetusmeetodid ja n»utavad katsetulemused; 

g) EN 50132-5:2001; hªires¿steemid ï turvaseadmete juures kasutatavad CCTV-seires¿steemid ï 

5. osa: videoedastus; 

h) kaabeldus: 

Á EN 50174 infotehnoloogia ï kaabelduss¿steemi paigaldus; 

Á EN 50290 sidekaablid; 

Á EN 60169-24:1993 raadiosagedus¿hendused (t¿¿p F); 

Á EN 60966 raadiosagedus ja koaksiaalkaabli kokkupanek; 

Á EN 61169-24:2001 raadiosagedus¿hendused; 

Á EN 61537:2001 kaablihalduse kaablirenni ja kaabliresti s¿steemid; 

Á EN 50173 infotehnoloogia ï ¿ldine kaablis¿steemi direktiivi A1 ï EN: 50173A1:2000 

parandus. 

 

4. Erilist tªhelepanu tuleks pººrata 30. novembri 1989. a n»ukogu direktiivile 89/654/EM¦, mis 

kªsitleb tººkoha tervisen»udeid ja minimaalset ohutust (ametliku registri L 393, 30.12.1989 p 

0001-0012 direktiivi 89/391/EM¦ artikli 16 (1) esimene ¿ksikdirektiiv). Parandused: teostatud 

294A0103(68) (E¦T L 001 03.01.1994 p 484). 

5. Tººv»tja kohustub projekteerimis- ja ehitustººd teostama Eesti Vabariigi seaduste ja kehtivate 

normide kohaselt. Tººv»tja kohustub jªrgima hea ehitustava n»udeid. 
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Kvaliteediki nnitus 

 

Pakkuja peab kirjeldama toiminguid, mis teostati seadme tootmisel ja kvaliteedikontrolli ajal. 

Pakkuja peab esitama rahvusvahelise kvaliteedijuhtimise s¿steemi ISO 9001:2000 sertifikaadi 

koopia v»i selle puudumise korral kirjeldama oma kvaliteedikontrolli h»lmavat ¿levaatuse ja 

kontrolltoimingute struktuuri. 

 

Tarkvara  

 

IEEE STD 1063-1987 ja IEEE STD 1016-1987 n»uete kohaselt peab tarkvarale olema lisatud 

dokumentatsioon. See v»ib olla eesti- v»i ingliskeelne. Operaatorile suunatud dokumentatsioon, 

ekraanidel kuvatav teave, kaasa arvatud s¿mbolid, men¿¿d jne, peavad olema inglise- v»i 

eestikeelsed. Avatud tarkvara, mereseires¿steemi integreerimise v»imalusega. 

 

Tººsagedused ja t¿¿bikinnitus 

 

Pakkuja ¿lesanne on hankida Eestis tººtamiseks vajalik seadme t¿¿bi heakskiit, kui see puudub, 

kaasa arvatud vastavus EMC-standarditele ning Eesti Vabariigi sotsiaalministri mªªrustele 4. 

augustist 2000. a nr 48 (RTL 2000, 91, 1411), 21. veebruarist 2002. a nr 38 (RTL 2002, 40, 563). 

Tellija ¿lesanne on hankida vajalikud sagedusload. 

 

 

2. Laeva elektrooniline jªlgimiss¿steem 

 

1. Paigaldatud s¿steem peab olema juhitav laeva sillast. 

 

2. See h»lmab (muude seadmete hulgas) integreeritud kaameras¿steemi. Jªlgimiss¿steem sisaldab 

X- ja S-riba radareid, IR ja CCD kaameras¿steeme. 

 

3. S¿steem peab vastama sihtmªrkide avastamise ja tuvastamise n»uetele. 

 

4. Radaris¿steem peab olema kaitstud keskkonnam»jude eest, st varustatud jªªtumise ja 
¿lekuumenemise ning vihma- ja tolmuvastaste kaitseelementidega. Kaitseseadmete juhtimine 

peab toimuma laeva sillast. 

 

5. Pakkuja peab esitama oma radaris¿steemi kaitseseadmete lahendi. 

 

6. Kaitseseadmete juhtimine toimub eemalt teenindusliidese vahendusel. See peab olema 

rakendatav kas automaatselt v»i kaugjuhitavana. 

 

7. Radaris¿steemi paigalduse eesmªrk on ebaseaduslike toimingute avastamine piiril ja 
seireseadmete vaatevªljas. 

 

8. Selle eesmªrgi saavutamiseks on radaris¿steemil jªrgmised funktsioonid ja see peab vastama 
jªrgmistele n»uetele: 

 

a) laeva eri platvormidel peab olema kaks radarit ja kolm kaameras¿steemi:  
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a.1)  kaameras¿steem nr 1 h»lmab kattuva vaatesuunaga ¿hte IR kaamerat ja ¿hte CCD kaamerat 

ning laserm»»tjat koos pººrdpeaga; (mastis) 

a.2)  kaameras¿steem nr 2 h»lmab kahte ºº/pªeva CCD kaamerat dekis koos ģuumobjektiivi ja     

pººrdpeaga;  

a.3) kaameras¿steem nr 3 h»lmab k¿mmet CCD kaamerat masina ja seadmeteruumides;  

b) peab olema tªielikult kaugjuhitav; 

c) digitaliseerimine (kus on vajalik) signaalide edastuseks laeva juhtimiskeskusest; 

d) kaugjuhitavad kaitseseadmed, mis kaitsevad vaatlusseadmeid karmide ilmastikutingimuste 

eest; 

e) radarite andmete kuvamine ja edastamine, IR, CCD ja videovalvekaamerate signaalide 

edastamine laeva silda. 

 

9. Laeva sillas peavad olema kªttesaadavad jªrgmised signaalid ja funktsioonid: 

 

a) viis (5) universaalse radari monitori kiireks orienteerumiseks; 

b) viis (5) kaamerapildi monitori, 4silda + 1 masina kontrollruumi ; 

c) merel asetsevate mªrkide asendi, kauguse ja suuna vªªrtuste esitlemine; 

d) radarite ja kaamerate s¿steemide - sihtmªrkide automaatne avastamine ja jªlgimine sihtmªrgi 

suuna ja kiiruse mªªramiseks; 

e) sihtmªrkide andmete kogumine radari- ja kaameras¿steemi abil; 

f) andmebaaside rakendamine ja teabe ¿hendamine; 

g) sihtmªrkide ja radari video esitamine geograafilises vormingus; 

h) sihtmªrkide andmetººtlus; 

i) sihtmªrkide ning operatsiooni- ja s¿steemiandmete salvestamise ja taasesitus. 

j) Printimise v»imalus 

 

2.1 Laeva elektrooniline jªlgimiss¿steem 

 

Jrk  

nr  

Viide spetsifi-

katsioonides 
Kirjeldus  

1  X-riba radar ¦ks 

2 2. S-riba radar ¦ks 

3 2. 

Kaamera-

s¿steem nr 1 

ICCD kaamera ¦ks 

4 2. 
¥ºpªeva CCD 

vªrvikaamera 
¦ks 

5  Laser kaugusem»»tja ¦ks 

6 

 
 Pººrd/pea ¦ks 

7 
2. 

Kaamera-

s¿steem nr 2 

¥ºpªeva CCD kaamera Kolm 

8 Pººrd/pea  Kolm 

9  
Kaamera-

s¿steem nr 3 

Masina-, sise- ja 

seadmeteruumide CCD 

kaamerad 

K¿mme 

10  
Radari- ja kaameras¿steemi 

kaugjuhtimine 

Tuleb paigaldada 

juhtimiskeskusesse 

11  Universaalsed radariekraanid sillas Viis  
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12  Vªrvilised videomonitorid sillas 

Viis,  kaameras¿steemide 

kaamerapiltide kuvamise 

jaoks(4+1) 

13  Video multiplekser ¦ks k¿mne kaamera jaoks 

14  Radari videosalvesti ¦ks 

15  Kaamera Digitaal videosalvesti ¦ks vªliskaamerate jaoks 

16  Digitaalsalvesti ¦ks k»ikide kaamerate jaoks 

17  Video kontrasti rikastusmoodul K»ikide vªliskaamerate jaoks 

18  
Liikuva objekti indikaator 

 
K»ikide kaamerate jaoks 

19  ¥ºmonokkel ¦ks 

20  Laserprinter (vªrviline ï A4) ¦ks 

21 2. Edastusliides RS 232, RS 422 v»i RS 485 

22 2. Tarkvara dokumentatsioon 
IEEE STD 1063-1987, 1016-

1987 v»i parem 

23 2. Garantii Kaks aastat v»i rohkem 

24 2. S¿steem peab tªitma navigatsiooni, avastamise ja tuvastamise n»udeid. 

25 2. Radaris¿steemid peavad olema sillast juhitavad. 

26 2. 
Kaitseseadmetega varustatud andurite puhul peavad kehtima k»ik 

keskkonnan»uded. 

27 2. 
Nende eesmªrkide saavutamiseks on radarite- ja kaamerates¿steemil 

jªlgimise funktsioonid. 

28 2. 

Radarite andmete kuvamine ja edastamine, IR, CCD ja videovalve 

kaameras¿steemide signaalide edastamine amplituudi d¿naamilise 

diapasooniga silda liikluse seiramiseks. 

29 2. 
Viis (5) monitori kiireks orienteerumiseks radaripildi elektroonilisel 

kaardil. 

30 2. Sihtmªrkide asendi, kauguse ja suuna vªªrtuste m»»tmine. 

31 2. 

Sihtmªrkide automaatne ja manuaalne avastamine ning jªlgimine 

sihtmªrgi suuna ja kiiruse mªªramiseks radarite- ja kaamerate 

s¿steemidest. 

31.a 2 Automaatse jªlgimise videomªrk peab olema ekraani keskel  

31.b 2 
kaamera automaatselt pººrab, fokusseeribja zuumib radarimªrgile mille 

operaator valib. 

 

2.2 Laeva elektrooniline jªlgimiss¿steem h»lmab jªrgmisi seadmeid ja funktsioone: 

 

Jrk  

nr  

Viide spetsifi-

katsioonides 

 

 

Kirjeldus  

32 2. Sihtmªrkide andmete saamine radaritelt ja kaameratelt 

33 2. 
Radarite- ja kaamerates¿steemi Tººtluss¿steem koos automaatse 

jªlgimisega 

34 2. Andmebaaside rakendamine 

35 2. 
Monitoris¿steemid andurite andmete esitamiseks geograafilises 

vormingus 

36 2. Andmetººtluss¿steem koos saadud andmete esitlusega 

37 2. Taasesituseks m»eldud tºº- ja s¿steemiandmete salvestamine 

 

2.3 S¿steemi operatsioonid 
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Jrk  

nr  

Viide 

spetsifi-

katsioonide

s 

 

 

Kirjeldus  

38 2. 

S¿steem koosneb radarist ja kaameras¿steemist. Kaameras¿steem 

koosneb kattuva otsenªhtavuse ja kattuva vaatevªljaga IR ja CCD 

kaameratest. 

39 2. Peab olema tªielikult kaugjuhitav 

40 2. 
Kaugjuhitavad kaitseseadmed andurite kaitsemiseks karmide 

ilmastikutingimuste eest 

41 2. Sihtmªrgi ja stsenaariumi kuvamine 

42 2. Digitaalvideovªljund 

43 2. 
PC-liides kaamerate kaugjuhtimiseks, diagnostikaks ning 

videosignaalide reaalaega kuvamiseks 

44 2. S¿steemi juhtimine peab toimuma sillast juhtkonsoolilt 

 

2.4 Kogu hanke varustus 

 

Selles osas on esitatud toodete tehnilised spetsifikatsioonid ja muu detailne teave. Loendite 

eesmªrk on anda n»uetest ¿ldine ¿levaade, loendid ei ole koostisosade, koguste, pakkuja n»uete 

v»i spetsifikatsioonide osas k»ikeh»lmavad ning tªpselt kirjeldavad, tegemist on ¿levaatliku 

teabega. 

 NB! Pidage meeles, et k»ikide osade hind moodustab kogusumma ja sisaldab 

personaliga seotud kulusid. 

 

 

2.5 Kogu hanke varustuse loend 

 

Jrk  

nr  
Nimetus Kirjeldus  Kogus 

45 Toodete 

tehnilised 

spetsifikatsioon

id 

Valmistaja firmadelt Kokku 

46 Seireseadmed 

ja 

Juhtseadmed 

K»ik seires¿steemi ja Juhts¿steemi joonised ja 

skeemid 
Kokku 

47 Seire- ja 

juhtseadmed ï 

radar Laeva radariseadmed 

Kokku 

48  Radari antennid Kokku 

49  Radari monitorid Kokku 

50  Protsessorid Kokku 

51  Mitmesugused seadmed, pistikud jne Kokku 

52 Integreeritud 

seire¿ksused 

Kaameras¿steem, mis koosneb CCD ja IR 

kaamerast 
Kokku 

53  Pººrd-/kaldpead Kokku 

54  Mitmesugused osad, pistikud jne Kokku 
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55 Keskuse 

juhtseadmed 

Videomonitorid ï vaadake spetsifikatsioonide 

loendit 
Kokku 

56  Video kontrasti rikastusmoodul Kokku 

57 

 

Videosalvesti ï vªhemalt ¿ks kuu k»ikidele 

sisenditele 
1 

58 

 

Digitaalsalvesti 

¦ks k»ikide 

kaamerate 

jaoks 

59 

 

Integreeritud kaamera juhtseade 

kaameras¿steemi ja IR valgusti juhtimiseks 
1 

60  Tººlauda sissemonteeritud juhtseadmed Kokku 

61  Juhtseadmed: mitmesugust Kokku 

62 Seire- ja 

juhtseadmed ï 

juhendid 

KìIK tehnilised juhendid ja kasutusjuhendid 

(inglise v»i eesti keeles) 
Kokku 

63 

 

KìIK juhtseadmete tehnilised juhendid (inglise 

v»i eesti keeles) ja kasutusjuhendid (eesti 

keeles) 

Kogu 

64 Seadmete riiul Standardne seadmeriiul ja hinnad 1 

65 Mitmesugust Seire- ja juhtseadmed: mitmesugust ja hinnad Kokku 

66 Seire- ja 

juhtseadmete 

paigaldus 

Paigaldustººd: radar, k»ik lisaseadmed ja ï

tarvikud 
Kokku 

67  Paigaldustººd Kokku 

68 

 

Seire- ,juht- ja lisaseadmed paigaldustººd: 

mitmesugust 
Kokku 
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2.6 Kogu hanke varustuse loend (jªtkub) 

 

Jrk  

nr  
Nimetus Kirjeldus  Kogus 

69 

 

Abitººd: mitmesugust ï spetsiaalsed 

inseneritººd, hªªlestus- v»i tehnikaeksperdid, 

keda lªheb vaja l¿hiajaliste katsetuste jaoks, 

konfigureerimine v»i kasutuselev»tt ï 

kogusumma, mis sisaldab k»iki kulusid 

Kokku 

70 Abi  K»ikide seadmete kohaletoimetamine Kokku 

71  Kasutuselev»tu sertifikaadid ja normatiivid Kokku 

72 

 

Kogu riist- ja tarkvara seerianumbrite 

registreerimine ja konfigureerimine Kokku 

73  Pakkematerjalide eemaldamine ja kªitlemine Kokku 

74  Abi, toetus ja rikkelahendus Kokku 

75  Abi: mitmesugust Kokku 

76 

 

ìppepersonal ï kogusumma, mis sisaldab k»iki 

kulusid 
Kokku 

77  Eesti keelsed kasutusjuhendid ja »ppematerjalid Kokku 

78  Soovitatavad varuosad Kokku 

79  Tarbekaubad Kokku 

 

 NB! Pidage meeles, et k»ikide osade hind moodustab kogusumma ja sisaldab 

personaliga seotud kulusid. 

 

2.7 Spetsifikatsioonid: joonised ja skeemid 

 

Jrk  

nr  Nimetus Kirjeldus  Kogus 

80 Elektrilised 

seadmed 

Elektripaigaldiste joonised ja skeemid 
Kokku 

81 

Seireseadmed 

KìIKIDE seireseadmete s¿steemide joonised 

ja skeemid 
Kokku 

82 Juhtseadmed Juhtseadmete s¿steemide joonised ja skeemid Kokku 

 

3. Juhtimiskeskuse tººn»uded 

 

Jrk 

Nr 

Viide spetsifi-

katsioonides 
Kirjeldus 

83  
Radarilt ja kaameratelt saabunud jªlgimissisendite p»hjal 

kohaliku mereseirepildi koostamine 

84  

Kohalikest allikatest saabunud andmete p»hjal kohalikul 

mereseirepildil olevate jªlgede tuvastamine ja 

kindlaksmªªramine 

85  Sissetungijate avastamine 

 

 

 

3.1 Digitaalsalvesti 
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Jrk  

nr  

Viide spetsifi-

katsioonides 

 

 

Kirjeldus  

86  
Resolutsioon (pikslit) Ó 768 x 582 PAL 1ï25 pikslit 

kanali kohta 

87  
Videosisendite arv k»ikidest 

kaameratest 
Ó 16 

88  Alarmsisendite arv Ó 16 

89  

Salvestusmaht (TB) Ó 10 TB (1 kuu k»ikidele 

kaameratele, resolutsiooniga 

768 x 582 pikslit ja 

salvestuskiirusega 25 kaadrit 

sekundis) 

90  
Administreerimine ja 

videofailide allalaadimine 
Kohapeal ja arvutiv»rgu kaudu 

91  

Salvestatud informatsiooni 

kustutamine k»vaketta 

tªitumise korral 

Automaatne, tagantpoolt ¿ks 

ººpªev korraga. 

92  

Videovalve- ja 

kaameras¿steemide signaalide 

salvestamine 

¥ºpªev lªbi, tavaolukorras 

kasutaja valikul vahemikus 1 

kuni 6 kaadrit sekundis. 

93  

Videovalve- ja 

kaameras¿steemide signaalide 

salvestamine hªiresignaali 

korral 

Kasutaja valikul vahemikus 1 

kuni 25 kaadrit sekundis. 

Hªireolukorra salvestusreģiim 

peab kªivituma automaatselt, 

hªireolukorra salvestused tuleb 

salvestada eraldi kataloogi. 

94  

Kaamerate piltide kuvamine 

hªiresignaali korral 

Hªiresignaali saabudes peab 

vastava ala videopilt olema 

automaatselt kuvatud 

tªisekraanpildina. 

95  

Kaamerate tªisekraanpiltide 

valik 

Operaatoril peab olema 

valikuliselt k»ikide 

kaamerapiltide vaatamise 

v»imalus tªisekraanpildi kujul. 

96  

Hªireolukorra salvestused Peavad sisaldama hªireolukorra 

salvestussagedusega 

videoinformatsiooni vªhemalt 

30 s enne ja pªrast hªiresignaali 

vastuv»tmist. 

97  

Videovalve- ja 

kaameras¿steemide signaalide 

salvestamine 

K»ikide kaamerate 

salvestussagedus peab olema 

muudetav vahemikus 1 kuni 25 

kaadrit sekundis sama aegselt. 

98  

Salvestuste taasesitus Peab toimuma salvestust 

katkestamata. Videopilt peab 

sisaldama informatsiooni 

salvestusaja kohta. 
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99  

Piltide vªljatr¿kkimise 

v»imalus 

Salvestuste pildifaile peab 

olema v»imalik vªrvilise 

laserprinteri abil vªlja tr¿kkida. 

100  Salvestuste videoformaat MPEG-4 Full D1 v»i parem 

101  

Informatsiooni lugemis- ja 

kirjutus»igused 

Lugemis»igus ï tavakasutajal; 

administraatoril ï lugemis- ja 

kirjutus»igus 

102  
Hªiresignaalide allikad Laeva territooriumide 

valves¿steemid ja radar 

103  
Salvesti parameetrite 

muutmise »igus S¿steemi administraatoril 

104  
Salvestus Peab olema CD ja DVD 

kirjutaja 

105  Salvestus USB 

 

3.2 Vªrviline laserprinter  

 

Jrk  

nr  

Viide spetsifi-

katsioonides 
Kirjeldus  

106  Tr¿kitªpsus Ó 1200 punkti tollile 

107  Paberi formaat A4 

108  Mªlu Ó 64 MB 

109  V»rguvalmidus Jah 

110  Tahmakassetid Eraldi vªrvid 

111  Koopiate tegemise v»imalus Jah 

112  
Tagavarakassettide 

komplekte 
1 

113  
Minimaalne tººtemperatuur 

(ÁC) 
Ò 10 

114  
Minimaalne tººtemperatuur 

(ÁC) 
Ó 32 

115  Niiskus (%) Ó 20ï80 

116  Kaal (kg) Ò 13,6 
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Lisa 1 

Laevaradaris¿steem 

N»uded 

Radaris¿steem 

 

Radaris¿steem 
 

1. ¦levaade 

 

Tausta ja ¿levaate abil p¿¿takse pakkujale nªidata, et toodud n»uded on p»hjaliku anal¿¿si 

tulemus. P»hir»hk on v»imalikult vªheste n»uete esitamine, et s¿steem oleks taskukohane ning 

sellega tººtamise edukus t»enªoline, nii on see on vastuv»etav k»igile ostjatele. 

 

1.1. Taust 

 

See dokument sªtestab n»uded radaris¿steemile, mis on vajalikud andmete kogumiseks ja seire 

teostamiseks merel. Pakkuja peab esitama ettepaneku osana ka anal¿¿si, mis nªitab, et pakutud 

seadmed vastavad siintoodud n»uetele. Pakkuja peab teise k»ige olulisema omadusena tehniliste 

n»uete k»rval arvestama ka seadmete aastapikkuse kasutusmaksumusega kogu seadme tººaja 

jooksul.  

 

1.2. ¦ldised s¿steemin»uded 

 

 

Nr  

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

1 1.2 
Pakkuja peab teise k»ige olulisema omadusena tehniliste n»uete k»rval 

arvestama ka seadmete aastapikkuse kasutusmaksumusega kogu seadme 

kasutusaja jooksul 

 

Radar peab p»hiliselt piirivalvetºº jaoks piiriseiret v»imaldama, see sisaldab ka merel olevate 

vªikeste ujuvvahendite avastamist ja seiret. 

 
Radaris¿steem peab v»imaldama tªpset ja usaldusvªªrset seiret (kaugus, asimuut, kiirus, koordinaadid, 

mªrgi numbrid, jne)  Sihtmªrgi kindlaksmªªratud kauguse ja kiiruse korral ei tohi s¿steemil olla pimekiirust 

v»i -suunda. S¿steem peab suutma toetada mehitamata v»i minimaalselt mehitatud tººd allpool toodud 

n»uete kohaselt ning olema koosk»las minimaalsete kuludega 25 aasta pikkuseks tººks. S¿steemil peab 

olema sisseehitatud testseade (BITE), mis on ette nªhtud riistvara ja tarkvara veaavastuseks 

alams»lmtasemel. 

 

Nr 

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

2 1.2 
Sihtmªrgi kindlaksmªªratud kauguse ja kiiruse korral ei tohi s¿steemil 

olla pimekiirust v»i pimesuunda 

3 1.2 

S¿steem peab suutma toetada mehitamata v»i minimaalselt mehitatud 

tººd alltoodud n»uete kohaselt ning olema koosk»las minimaalsete 

kuludega 25 aasta pikkuseks tººks 
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4 1.2 
S¿steemil peab olema sisseehitatud testseade (BITE), mis on ette 

nªhtud riistvara ja tarkvara veaavastuseks alams»lmtasemel 

 

1.3. Sihtmªrgi defineerimine 

 

Standardsihtmªrkide keskmisi RCS-i arvulisi vªªrtusi kasutatakse sihtmªrkide hindamiseks ja 

joonestamiseks, sealhulgas mªªratakse kindlaks, kas sihtmªrgi kaugus vastab n»uetele. N»uete 

tªitmine tehakse kindlaks mªªratud piiride RCS-kombinatsioonide ja radiaalkiiruse p»hjal. Termin 

Ăstandardsihtmªrkò kehtib k»ikide jªrgmiste mªªratluste kohta. 

 

Merel olevad sihtmªrgid 

Merel olevate sihtmªrkide (kummipaat m»»tudega 10 m x 2 m) keskmine RCS-i vªªrtus on alates 

10 m
2
, ulatus 1 m ¿le mere pinna, ilma ¿lemise piiranguta. Kiirus 0 kuni 25 meetrit sekundis. 

 

1.4. RCS-i k»ikumine 

 

K»ikidele ¿lalpool defineeritud sihtmªrkidele kehtib keskmine RCS-i k»ikumine Swerlingi (SW) 

karakteristikat jªrgides, nimelt: 

ï SW 0, SW 1 mere sihtmªrgi kohta 

 

1.5. Kajahªiringu mudelid 

 

Selles l»igus kirjeldatud mudeleid kasutab pakkuja anal¿¿sis, mis lisatakse tehnilistele 

ettepanekutele. Anal¿¿sis nªidatakse, et pakkuja m»istab kajahªiringu vªltimise probleemi ning et 

pakutud lahendus vastab avastuskauguse ja valejoonise n»uetele. Pakkuja matkemodelleerib ja 

demonstreerib ¿ksikasjalike mudelite peal, et seadmete tºº vastab lepingu ja nende punktide 

n»uetele. 

 

a) Mere kajahªiring 

 

Eeldatakse, et 50% radari alast, mida radar katab, sisaldab mere kajahªiringut. Mere kajahªiringu 

tunnuseid seostatakse Beauforti neljanda tuuleskaalaga, kus tuulekiirus veepinnal on 10 m/s. 

Alltoodud vªªrtusi rakendatakse k»ikide kauguste puhul minimaalsest kuni 3 kilomeetrini alates 

radari horisondist. 

 
b) Ilmastiku kajahªiring 

 

Eeldatakse, et alal, mida radar katab, sajab vihma 2 mm/h. Lisaks v»ib sihtmªrki ¿mbritseval alal 3 

km raadiuses sadada 4 mm/h. 

 

1.6. Avastamine selge ilmaga 

 
Avastamine lagedal 

Sihtmªrgi avastusruumalas avastab SR merel olevaid sihtmªrke vastavalt tabelis toodud 

spetsifikatsioonidele. 
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Nr 

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

5 1.6 

Minimaalne kaugus 

(nm) Ò 0,02 

Sihtmªrk RCS = 10 m
2
, 

HT = 1 m, (poi, reflektoriga 

post) 

P D = 0,9, 

P fa = 10
-6
 

6 1.6 

Maksimaalne 

kaugus (nm) Ó 2,5 

Sihtmªrk RCS = 10 m
2
, 

HT = 1 m, 0,5 m 

lainek»rgus, 3 Beafort 

7 1.6 
Maksimaalne 

kaugus (nm) 
Ó 7 

Madal rannajoon 6 m, 0,5 m 

lainek»rgus, 3 Beafort 

8 1.6 
Maksimaalne 

kaugus (nm) 
Ó 20 

K»rge rannajoon 60 m, 

0,5 m lainek»rgus, 3 Beafort 

9 1.6 

Maksimaalne 

kaugus (nm) Ó 3 

Sihtmªrk ~ 10 m paat, HT = 

1 m, 0,5 m lainek»rgus, 

3 Beafort 

10 1.6 Asimuut (Ü) 360  

 

P D ï avastamise t»enªosus 

 

P fa ï valehªire t»enªosus 

 

1.7. Avastamine kajahªiringus 

 

Avastamine kajahªiringus 

SR peab sihtmªrkide avastamisel summutama paikse ja liikuva kajahªiringu kombinatsioonid. 

Mere kajahªiringu puhul peab avastamise t»enªosus vastama tabelis toodud hinnangutele. 

 

Avastamine kajahªiringus (vihm 4 mm/h) 

 

Nr 

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

11 1.7 
Minimaalne kaugus 

(m) Ò 35 
Sihtmªrk RCS = 10 m

2
, 

HT = 1 m, (poi, reflektoriga 

post) 

P D = 0,9, 

P fa = 10
-6
 

12 1.7 

Maksimaalne kaugus 

(nm) Ó 2,5 

Sihtmªrk RCS = 10 m
2
, 

HT = 1 m, 0,5 m 

lainek»rgus, 3 Beafort 

13 1.7 
Maksimaalne kaugus 

(nm) 
Ó 7 

Madal rannajoon 6 m, 0,5 m 

lainek»rgus, 3 Beafort 

14 1.7 

Maksimaalne kaugus 

(nm) Ó 20 

K»rge rannajoon 60 m, 

0,5 m lainek»rgus, 3 Beafort 

15 1.7 

Maksimaalne kaugus 

(nm) Ó 3 

Sihtmªrk ~ 10 m paat, 

HT = 1 m, 0,5 m 

lainek»rgus, 3 Beafort 

16 1.7 Asimuut (Ü) 360  

 



Lehek¿lg 69/120 

 

 

Mªrkused 

Kajahªiringu maksimaalne kaugus mªªrab kauguse, millest edasi on mªªratud kajahªiring nªhtav. 

Sellest kaugusest kaugemal kajahªiringust mªrku ei anta. 

Igaks juhtumiks mªªratakse mitu kaugusintervalli. Iga kaugusintervalli k»ige halvem sooritus on 

ªra toodud tabelis. 

 

1.8. Kauguse ja asimuudi eraldusv»ime ja tªpsus (X-band radar) 

 

Kauguse ja asimuudi eraldusv»ime ja tªpsus 

 

Kauguse ja asimuudi eraldusv»ime ja tªpsuse (RMS ï ruutkeskmine vªªrtus) puhul on mªªratud 

avastamise t»enªosus toodud tabelis. 

 

Nr 

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

17 1.8 ¦ksiklaotuse 

asenditªpsus 

Asimuut, ů AZ (Ü) Ò 0,5 1,5 nm kaugusel 

oleva SR-i tarbeks 

arvutatud, PD = 0,5, 

Pfa = 10
-6

, 

punktsihtmªrgid 

RCS = 10 m
2
, 

konstantse kiirusega 1 

m/s ï 20 m/s 

18 1.8 Asimuut, ů AZ (Ü) Ò 0,5 

19 1.8 Kaugus, ů R (m) Ò 10 

20 1.8 Mitteliikuvate 

sihtmªrkide 

RMS jªlitusviga 

Asimuut, ů AZ (Ü) Ò 1 

21 1.8 Kaugus, ů R (m) Ò 20 

22 1.8 
Kiirus (s»lmedes) 

Ò 1 

23 1.8 Kurss (Ü) Ò 2 

24 1.8 ¦ksiklaotuse 

eraldusv»ime 

(video ja mªrk) 

Asimuut, ů AZ (Ü) Ò 1,5 

25 1.8 
Kaugus (m) 

Ò30 m 

(1,5 nm kaugusel oleva SR-i jaoks arvutatud, PD = 0,5, Pfa = 10
-6
, punktsihtmªrgid RCS = 10 m

2
, 

konstantse kiirusega 1 m/s ï 20 m/s) 

 

Avastamine lagedal: mªrkide avastuspiirkonnas avastab radar merel olevaid mªrke vastavalt tabelis 

toodud spetsifikatsioonidele. 

P D ï avastamise t»enªosus 

P fa ï valehªire t»enªosus 

 

1.9. Kauguse ja asimuudi eraldusv»ime ja tªpsus (S-band radar) 

 

Kauguse ja asimuudi eraldusv»ime ja tªpsus. 

 

Kauguse ja asimuudi eraldusv»ime ja tªpsuse (RMS ï ruutkeskmine vªªrtus) puhul on mªªratud 

avastamise t»enªosus toodud tabelis. 

 

Nr  

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

26 1.9 ¦ksiklaotuse Asimuut, ů AZ (Ü) Ò 0,5 1,5 nm kaugusel 
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27 1.9 asenditªpsus Asimuut, ů AZ (Ü) Ò 0,5 oleva SR-i tarbeks 

arvutatud, PD = 0,5, 

Pfa = 10
-6

, 

punktsihtmªrgid 

RCS = 10 m
2
, 

konstantse kiirusega 

1 m/s ï 20 m/s 

28 1.9 Kaugus, ů R (m) Ò 10 

29 1.9 Mitteliikuvate 

sihtmªrkide 

RMS jªlitusviga 

Asimuut, ů AZ (Ü) Ò 1 

30 1.9 Kaugus, ů R (m) Ò 20 

31 1.9 
Kiirus (s»lmedes) 

Ò 1 

32 1.9 Kurss (Ü) Ò 2 

33 1.9 ¦ksiklaotuse 

eraldusv»ime 

(video ja mªrk) 

Asimuut, ů AZ (Ü) Ò 1,5 

34 1.9 
Kaugus (m) 

Ò30 m 

 

(1,5 nm kaugusel oleva SR-i jaoks arvutatud, PD = 0,5, Pfa = 10
-6
, punktsihtmªrgid RCS = 10 m

2
, 

konstantse kiirusega 1 m/s ï 20 m/s) 

 

Avastamine lagedal: mªrkide avastuspiirkonnas avastab radar merel olevaid mªrke vastavalt tabelis 

toodud spetsifikatsioonidele. 

P D ï avastamise t»enªosus 

P fa ï valehªire t»enªosus 

 

Radari spetsifikatsioonid 
1.10. Antenni parameetrid 

 

Nr  

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

35 1.10 T¿¿p Pilulaine antenn 

36 1.10 Polarisatsioon Lineaarne 

37 1.10 
Tx / Rx v»imendus (dB) Ó 31 (X-riba) 

Ó 28,5 (S-riba) 

38 1.10 
Asimuutkiire laius (Ü) Ò 1 (X-riba) 

Ò 1,9 (S-riba) 

39 1.10 
Vertikaalprojektsiooni laius (Ü) Ò 25 (X-riba) 

Ò 24 (S-riba) 

40 1.10 
K¿lgh»lma tase, 

esimene k¿lgh»lm 

(dB) 

Asimuut Ò ï 26 (X-riba) 

Ò ï 26 (S-riba) 

41 1.10 
Vertikaalprojektsioon Ò ï 25 (X-riba) 

Ò ï 24 (S-riba) 

42 1.10 
Pººrlemiskiirus (p/min) Ó 24 (X-riba) 

Ó 24 (S-riba) 

43 1.10 Asimuudi vªljundid (impulsse pººrde kohta) Ó 4096 (X-, S-riba) 

44 1.10 
V»imsus (kW) Ó 25 (X-riba) 

Ó 30 (S-riba) 

45 1.10 
Tººtemperatuur (ÜC) 

ï40 ï +70, (X-, S-riba) 

46 1.10 

Niiskuse tase (%) 10ï100, 95%, 

tingimusel +40 ÁC 

(X-, S-riba) 

47 1.10 S»idu ajal Tuulekiiruse  Ó 60 
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48 1.10 (vihmata) m/s puhul puhanguline Ó 70 

49 1.10 S»idu ajal Tuulekiiruse 

(vihmaga 20 mm/h) km/h puhul 

 Ó 50 

50 1.10 puhanguline Ó 60 

 

1.11. Saatja parameetrid 

 

 

Nr  

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

51 1.11 
V»imsus (kW) Ó 25 (X-riba) 

Ó 30 (S-riba) 

52 1.11 Impulsi pikkus (ns) L¿hike Ò 55 (X-riba) 

53 1.11 Pikk Ó 1000 (X-riba) 

54 1.11 Magnetroni tººiga (h) Ó 10 000 (X-, S-riba) 

55 1.11 Max impulsi kordussagedus (kHz) Ó 3 (X-, S-riba) 

56 1.11 Min impulsi kordussagedus (kHz) Ò 0,375 (X-, S-riba) 

57 1.11 Saatja kaod (dB) Ò 3 

58 1.11 Keskmine t»rgeteta tººaeg (h) Ó 7500 

59 1.11 Tººtemperatuur (ÜC) ï40 ï +70 

60 1.11 Niiskuse tase (%) 10ï95, tingimusel +40 ÁC 

 

1.12. Vastuv»tja parameetrid 

 

 

Nr  

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

61 1.12 IF-sagedus (MHz) Ó 60 (X-, S-riba) 

62 1.12 L¿hike impulssriba (ï3 dB) (MHz) Ó 22 (X-, S-riba) 

63 1.12 Pikk impulssriba (ï3 dB) (MHz) Ó 4 (X-, S-riba) 

64 1.12 
M¿ra (dB) Ò 6 (X-riba) 

Ò 5 ( S-riba) 

65 1.12 D¿naamiline vahemik (dB) Ó 120 (X-, S-riba) 

66 1.12 Vastuv»tja tundlikkus 

vªhemalt (dB/W) 

L¿hike impulss ï 90 (X-, S-riba) 

67 1.12 Pikk impulss ï 95 (X-, S-riba) 

 

1.13. Signaali tººtlusparameetrid 

 

 

Nr  

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

68 1.13 
L¿hiimpulssreģiimi kvantimissagedus 

(MHz) 
Ó 20 
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69 1.13 
Pikkimpulssreģiimi kvantimissagedus 

(MHz) 
Ó 4 

70 1.13 
Analoog-digitaalmuundaja eraldusv»ime 

(bit) 
Ó 12 

71 1.13 
Tººdeldud kaugusdiskreetsete 

elementide arv 
Ó 4096 

72 1.13 
Suundimpulsside arv antenni pººrde 

kohta 
Ó 4096 

 

1.14. Mªrkide ekstraktor 

 

 

Nr  

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

73 1.14 
Sihtmªrgi mahutavus (mªrke 

skaneeringu kohta) 
Ó 70 

74 1.14 
Sihtmªrgi raporti vªljund ï s¿nteetilised 

jªljed ja toorvideo (Kbit/s) 
64ï2000 v»i parem 

 

1.15. Mªrkide protsessor 

 

 

Nr  

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

75 1.15 Mªrklaua jªlgimismahtuvus Ó 50 

76 1.15 Jªlgimiskiirused (s»lm) 0ï150 

77 1.15 
Oma laeva maksimaalne pººrderaadius 

(Ü/s) 
Ó 20 

78 1.15 Omandatud kiirus (pªrast laotust) Ò 5 

79 1.15 Radari antenni kiirus (p/min) Ó 24 

80 1.15 Jªlgimise alustamine automaatne ja manuaalne 

81 1.15 Jªlgimiskaugus (nm) Ó 0,1 ï 40 

82 1.15 Jªlgimise uuendamisperiood (s) Ó 20 

83 1.15 Jªlgimistªpsus (kraadides) Ò 2 

84 1.15 Sihtmªrgi maksimaalne resolutsioon (m) Ò 4,5 

 

1.16. Operaatori ekraan 

 

Nr  

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

85 1.16 K»ik radari parameetrid Juhtimine 

86 1.16 
Sihtmªrgi esitlemine Toor-, s¿nteetiline ja 

segatud 

87 1.16 Laotuse muundaja (piksel) Ó 1200 x 1600 

88 1.16 
Kuva mahutavus, sihtmªrgid (joonised, 

jªljed) 
Ó 50 

89 1.16 Radari toorvideo, impulsi pikkus (ns) 55ï1000 

90 1.16 Minimaalne kaugusskaala (nm) Ò 0,125 
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91 1.16 Maksimaalne kaugusskaala (nm) Ó 96 

92 1.16 
Keskmest kuni maksimaalse 

kauguseni 

92.a 1.16 Zoom windows (nm) 0.25-3 

93 1.16 Monitori t¿¿p Ó 23ò LCD 

94 1.16 Vªrvid Ó 250 

95 1.16 Heledus Ó 500 cd/m
2
 

96 1.16 Reaktsiooniaeg (ms) Ò 2 

97 1.16 Kontrastsus Ó 1000 : 1 

98 1.16 
Kaameras¿steemi juhtimine. Automaatse 

mªrgilesuunamise kªsud 

99 1.16 Kuva resolutsioon (m) Ó 2 

 

1.17. Juhtimisseadmed 

 

Nr  

Viide 

spetsifi-

katsiooonides 

Kirjeldus  

100 1.17 Mªrkseade Hiir  

101 1.17 Klaviatuur Eesti klaviatuur 

 

Mªrkus. Soovituslikult peavad juhtseadmeteks olema arvuti klaviatuur ja hiir. Kui teisiti ei saa, siis 

v»ib juhtseadmeks olla ka funktsionaalne klaviatuur. 

 

1.18. Elektritoite n»uded 

 

Nr  

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus 

102 1.18 Pinge 220 / 380 V +/ï10% 

103 1.18 Sagedus 50 Hz 

104 1.18 Voolu tarbimine (kW) < 3 

 

1.19. Hooldatavus- ja kasutatavusn»uded 

 

Usaldusvªªrsus-, hooldatavus- ja kªttesaadavusn»uded (RMA) 

Mªrkused on toodud allpool 

 

Kasutatavus, ennetav tehnohooldus, test, MTBCF ja MTTR 

Nr 

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

105 1.19 
Kasutatavus 0,998 vªhemalt 25 aasta 

pikkuse tººea jooksul 

106 1.19 Tººtingimused 24 tundi pªevas 

107 1.19 Hooldus Ò 2 korda aastas 

108 1.19 
Test 

Sisseehit
eraldatud eraldi r¿hmale (5) 

Mitmesusr¿hmale eraldatud (%) 
Ó 90 



Lehek¿lg 74/120 

109 1.19 
atud 

testseade 
Moodulile eraldatud (%) 

Ó 95 

110 1.19 MTBCF (h) Ó 1500 

111 1.19 MTTR (min) Ò 60 

 
Kasutatavus 

Radarid on kasutatavad, kui kasutajaliidesel on nªhtavad esmased ja teisesed andmed. Radaris¿steemidel 

peab olema sisemine kasutatavus vªªrtusega 0,998, see peab kehtima 25 aasta pikkuse 24 tundi ººpªevas 

kestva tººea jooksul, mille hulka on arvatud ka s¿steemi seisakuaeg seoses ennetava ja plaanivªlise 

tehnohooldusega, mis on mªªratud spetsifikatsioonides. 

 
Ennetav tehnohooldus 

Ennetav tehnohooldus on vajalik kaks korda aastas, mitte rohkem. Sisseehitatud test/veaeraldus 

(BIT/FI) ï radar peab suutma eraldada joonvahetatavaid ¿ksuseid (LRU) jªrgmiselt: 

 

¿le 90 protsendi avastatud t»rgetest tuleb eraldada sisseehitatud testi (BIT) abil kolme LRU 

mitmesusr¿hma; 

95 protsenti avastatud t»rgetest tuleb eraldada BIT-i ja k»igi muude olemasolevate vahendite abil 

moodulile. BIT/FI-andmed peavad olema kªttesaadavad radarimissioonitarkvarale (RMS). 

 
Keskmine kriitiline t»rkesagedus (MTBCF) 

Radaris¿steemi MTBCF peab olema suurem v»i v»rdne 1500 tunniga. 

 
Parandusaeg (MTTR) 

Radaris¿steemi MTTR peab olema vªiksem v»i v»rdne 60 minutiga. MTTR ei h»lma logistilisi v»i 

administratiivseid viivitusaegasid. 

 

1.20. Radari tººkeskkonna tingimused 

 

Nr  

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

112 1.20 Tºº ï 

kontrollitud 

keskkonda 

paigaldatud 

(siseruumid) 

Temperatuur (ÜC) +10 kuni +40 

113 1.20 Keskmine niiskus (%) 10 kuni 95 

114 1.20 

Vigastusteta. 

Mittetººtav 

Temperatuur (ÜC) ï40 kuni +70 

115 1.20 
Keskmine niiskus (%) 5ï100 

Keskmine niiskus (%) 5ï100 

116 1.20 

117 1.20 

Tuul (m/s) 
Stabiilne Ó 60 

118 1.20 
Puhanguline Ó 70 

119 1.20 
Vªlitingimus-

tesse 

paigaldatud 

Temperatuur (ÜC) ï40 kuni +70 

Keskmine niiskus (%) 10ï95 
120 1.20 
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121 1.20 

Tuul (m/s) 

Tººtav 0ï70 

122 1.20 
Mittetººtav 0ï50 

 

Mªrkus: peab taluma kattumist İò paksuse jªªga ja sealjuures sªilitama tººv»ime. 

 

123 1.20 
a. vihm ï tººtav 

¦ks tund Vihm (mm/h) 40 

124 1.20 Tuul (km/h) 80 

125 1.20 

b. vihm ï 

mittetººtav 

¦ks tund Vihm (mm/h) 40 

126 1.20 Tuul (km/h) 100 

127 1.20 12 tundi Vihm (mm/h) 30 

128 1.20 Tuul (km/h) 90 

129 1.20 24 tundi Vihm (mm/h) 18 

130 1.20 Tuul (km/h) 75 

 

Mªrkused 

 

Radarseadmed ei tohi kaotada tººkindlust jªª kogunemise ja tuule korral. 

Vihm. Tuule ja vihma kªes ei tohi radari vªlimised mehaanilised seadmed vigastada saada v»i 

tººv»imet kaotada jªrgmistel tingimustel. 

Tººtav ï keskmine tunnipikkune vihm 40 mm/h maksimaalse tuulekiirusega 80 km/h. 

Mittetººtav ï keskmine tunnipikkune vihm 40 mm/h tuulekiirusega100 km/h, keskmine 12-tunnine 

vihm 30 mm/h tuulekiirusega 90 km/h, keskmine 24-tunnine vihm 18 mm/h tuulekiirusega 75 

km/h. 

 

1.21. Kiirgusoht  

 

Radaris¿steem peab vastama jªrgmistele kiirgusn»uetele: 

 
X-kiirgus peab olema nii radarite sees kui ka vªljas, kus teostatakse tavahooldust, vªiksem kui kaks 

millirºntgenit tunnis; 

elektromagneetiline kiirgus ei tohi ¿letada Euroopa ¦henduse keskkonnastandarditega kehtestatud 

piirmªªrasid. 

 

Nr 

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

131 1.21 
a) X-kiirgus (millirºntgenit 

tunnis) 
Ò 2 

132 1.21 b) Elektromagneetiline kiirgus 

Vastavuses Euroopa 

¦henduse 

keskkonnastandarditega 

 

1.22. S¿steemi kasutamine 
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Nr 

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

133 1.22 Laeva radaris¿steemiga tººtatakse operaatori tººpaigas CC-s 

134 1.22 
Tººkohast on juurdeªªs k»ikidele radari videotele ning radari 

tªielik kaugjuhtimine 

135 1.22 
Operaatori tººkoht v»imaldab ka logifunktsiooniga salvestatud 

liikluse taasesitlust 

136 1.22 S¿steemihooldust on v»imalik teostada tººpaigast 

137 1.22 

Hoolduse mªªratlus: 

sisseehitatud tests¿steemide veaanal¿¿s; 

merekaardi elektrooniline redigeerimine; 

muud ressursiredigeerimise funktsioonid 

138 1.22 Andurite ja s¿steemiandmete salvestamist teostatakse taustal 

139 1.22 Paigaldada tuleks pikaajaline (30 pªeva) salvestus 

140 1.22 
Pikemaajaliseks andmete sªilitamiseks peab v»imalik olema 

arhiveerimine 

141 1.22 
Igalt operaatori videomonitorilt saab vaadata k»ikide kaamerate 

videopilte 

142 1.22 
K»ik operaatori videomonitorid v»imaldavad ka logifunktsiooniga 

salvestatud liikluse taasesitust 

143 1.22 
Andurite ja s¿steemiandmete salvestamist teostatakse taustal, 

sellega pole vajalik eraldi tegeleda 

144 1.22 

Tªnu paigaldatud pikaajalistele salvestusseadmetele on 

arhiveerimine vajalik vaid vªga pikkade salvestusaegade puhul 

(¿ks kuu) 

145 1.22 
K»ik videoandurite ja s¿steemide lindistatud andmed salvestatakse 

standardandmebaasi (DVD, MPEG 4 Full DI v»i parem) 

 

1.23. Operaatori tººkoha kasutusreģiimid 

 

Operaatori tººkoht peab v»imaldama jªrgmiseid reģiime: 

 

a) tavaline 

b) hooldus 

c) salvestamine ja taasesitus 

 

Tavareģiimi kasutatakse liikluse seireks. Hooldusreģiimi saab kasutada kaartide redigeerimiseks 

ning p»hiseadete muutmiseks. Seet»ttu peab hooldusreģiimi sisenemine olema kaitstud salas»naga. 

Hooldusreģiimi saab valida vaid juhul, kui operaator teab salas»na. Sama kehtib ka 

taasesitusreģiimi kohta, kuna sellisel juhul kuvatakse ekraanil reaalaja radarikuva asemel 

salvestatud radaripilt. 

 

Operaatori tººkoha kasutusreģiimid 

Nr 

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

146 1.23 Operaatori tººkoht peab toetama tavareģiimi 

147 1.23 Operaatori tººkoht peab toetama hooldusreģiimi 
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148 1.23 Operaatori tººkoht peab toetama taasesitusreģiimi 

149 1.23 
Hooldusreģiimi saab kasutada kaartide redigeerimiseks ning 

p»hiseadete muutmiseks 

150 1.23 Hooldusreģiimil on salas»na 

151 1.23 Taasesitusreģiimil on salas»na 

 

a) Tavareziim 

 

Tavareģiimi kasutatakse liikluse seireks, kus s¿steem on valmis reaalajas tººtamiseks. Selles 

reģiimis sªilitatakse k»ik kommunikatsioonid alams¿steemidega ning s¿steemi peetakse 

Ăsidusreģiimisò olevaks. Selle reģiimi funktsionaalsusalad on: 

 

Nr 

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

152 1.23 Tavareģiimis on s¿steem valmis reaalajas tººtamiseks 

153 1.23 
Tavareģiimis sªilitab s¿steem k»ik kommunikatsioonid 

alams¿steemidega 

154 1.23 Radarivideotººtlus reaalajas 

155 1.23 Jªlgimistººtlus 

156 1.23 Jªlgimise funktsioonid on aktiivsed 

157 1.23 Operaatori pªringuid tººdeldakse 

158 1.23 Aktiveeritakse liikluse ja s¿steemiandmete salvestamine 

159 1.23 Kaamera kaugjuhtimine radarilt 

160 1.23 Kaamerate kaugjuhtimine operaatori poolt 

 

Tavareģiimis kuvatakse reaalaja liiklus radari liikluskuval, mis sisaldab jªrgmist: 

 

Nr 

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

161 1.23 V»imaldatud peab olema radari toorvideo 

162 1.23 V»imaldatud peavad olema k»ikide kaamerate toorvideod 

163 1.23 V»imaldatud peavad olema elektroonilised navigatsioonikaardid 

164 1.23 V»imaldatud peavad olema jªlgimiss¿mbolid 

165 1.23 V»imaldatud peavad olema s¿steemi- ja kasutusalarmid 

166 1.23 V»imaldatud peavad olema tººmen¿¿d 

167 1.23 Liikluskuva peab olema tªielikult kaartorienteeritud 

168 1.23 Operaator v»ib valida mitme kaardi (vahemiku) skaala vahel 

169 1.23 
V»imaldatud peavad olema erinevad panoraamimisv»imalused 

(detsentreerimine) 

170 1.23 V»imaldatud peab olema huvi pakkuva ala suurendamine 

171 1.23 Merekaardile kantakse kattuv radarivideo 

172 1.23 Valitud merekaardi alale kantakse »ige suuruse ja kujuga radarivideo 

173 1.23 Tavareģiimis kuvatakse jªlgitavad sihtmªrgid automaatselt 

174 1.23 Erinevat t¿¿pi jªlgimisi kujutatakse erinevate s¿mbolitega 

 

I) Radari liikluskuva on tªielikult kaartorienteeritud. Operaator v»ib valida mitme kaardi 

(vahemiku) skaala vahel. Teine peamine pakutav omadus on erinevad panoraamimis- 

(detsentreerimine) ja suurendamisv»imalused. 
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II)  Elektroonilisel merekaardile on v»imalus kuvada radarivideo. Igale liikluskuvale v»ib 
kanda ¿ksk»ik millise olemasoleva radarianduri. Valitud merekaardi alale kantakse »ige 

suuruse ja kujuga radarivideo. 

 

III)  Liiklushaldusreģiim sisaldab ka automaatselt jªlgitavate sihtmªrkide kuvamist. Erinevat 
t¿¿pi jªljed kuvatakse erinevate s¿mbolitega. 

 

b) Hooldusreģiim 

 

Juurdepªªsu hooldusreģiimile kaitstakse salas»naga. Hooldusreģiimis on paikses seires¿steemis 

v»imalikud jªrgmised funktsioonid: 

 

a) kaardiredigeerija (j»ekaartide loomiseks) 

b) s¿mboliredigeerija 

c) vªrviredigeerija 

 

Lisaks on hooldusreģiimis v»imalikud radari ja muude s¿steemi parameetrite 

reguleerimisfunktsioonid. 

 

Redigeerimisfunktsiooni abil on v»imalik teha jªrgmist: 

¶ kaardi muutmine v»i pikendamine; 

¶ kaardi vªrvide ja joone muutmine; 

¶ radarivideo ja jªrelhelendusjoonte vªrvide muutmine. 

 

a) Kui poi asukoht muutub v»i rannajoone ja s¿vise kontuurid muutuvad, saab 

redigeerimisfunktsioonide abil need muutused kohe kaardile sisestada. 

 

b) Sisseehitatud lªhtemuundusfaktori abil saab kaarti kuvada valitud ruudustikus. Pªringu 

korral esitatakse kohalik geodeetiline andmestik. 

 

c) Lisaks saab hooldusreģiimis mªªrata igale operaatori valitud kaardi vªljav»ttele oma 

funktsiooniklahvi. Lisaks mªªratakse kaardi vªljav»ttele radarijaam. Sel moel on v»imalik 

seoses seirealaga tªpsustada radari indikaatorite p»hiseaded, mida tavareģiimis saab valida 

klahvivajutuste abil. 

 

d) Hooldustººde kªigus on radaritººtlus koos sihtmªrgi jªlgimise ja muude funktsioonidega 

aktiivne. 

 

Nr 

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

175 1.23 Juurdepªªsu hooldusreģiimile kaitstakse salas»naga 

176 1.23 
Hooldusreģiimis on v»imalik kaardiredigeerija (koostatud 

merekaardid) kasutamine 

177 1.23 Hooldusreģiimis on v»imalik s¿mboliredigeerija kasutamine 

178 1.23 Hooldusreģiimis on v»imalik vªrviredigeerija kasutamine 
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179 1.23 
Hooldusreģiimis on v»imalik muude s¿steemi parameetrite 

reguleerimine 

180 1.23 Kaardi muudatused tehakse redigeerija funktsioonide abil 

181 1.23 Kaardi pikendused tehakse redigeerija funktsioonide abil 

182 1.23 Kaardi vªrvi muudatused tehakse redigeerija funktsioonide abil 

183 1.23 Kaardi joonte muudatused tehakse redigeerija funktsioonide abil 

184 1.23 
Radarivideo vªrvi muudatused tehakse redigeerija funktsioonide 

abil 

185 1.23 
Jªrelhelenduse vªrvi muudatused tehakse redigeerija funktsioonide 

abil 

186 1.23 
Redigeerija funktsioonid v»imaldavad sisestada poi muutunud 

asukohta 

187 1.23 
Redigeerija funktsioonid v»imaldavad sisestada rannajoone 

muutusi 

188 1.23 
Redigeerija funktsioonid v»imaldavad sisestada s¿vise kontuuri 

muutusi 

189 1.23 K»ik veega seonduvad muutused sisestatakse kohe s¿steemi 

190 1.23 
Sisseehitatud lªhtemuundusfaktori abil saab kaarti kuvada valitud 

ruudustikus 

191 1.23 Pªringu korral esitatakse kohalik geodeetiline andmestik 

192 1.23 
Hooldusreģiimis saab igale operaatori valitud kaardi vªljav»ttele 

mªªrata oma funktsiooniklahvi 

193 1.23 Kaardi vªljav»ttele mªªratakse radaripositsioon 

194 1.23 
Seoses seirealaga on v»imalik tªpsustada radari indikaatorite 

p»hiseaded, mida tavareģiimis saab valida klahvivajutuste abil 

195 1.23 
Hooldustººde kªigus on radaritººtlus koos sihtmªrgi jªlgimise ja 

muude funktsioonidega aktiivne 

 
c) Salvestamine ja taasesitusreģiim 

 

I) Andmete salvestamine ja vaatamine 

 

Radaris¿steem peab olema v»imeline salvestama kuni kuu aja kestel kogutud andmeid. Andmete 

edastamiseks ja salvestamiseks radaris¿steemist arvutisse, mis on kindlaks mªªratud, peavad 

v»imalikud olema sobivad vahendid. Andmeedastus peab olema v»imalik muude radari 

toimingutega ¿hel ajal. 

 

II)  Salvestamine pªrast avastamist 

 

K»iki radari arvutis¿steemilt edastatud andmeid ning teisi olulisi arvuti andmeid peab pidevalt ja 

¿hel ajal lindistama. 

 

III)  Taasesitus 

 

K»iki radari arvutis¿steemilt edastatud andmeid ning teisi olulisi arvuti andmeid peab pidevalt ja 

¿hel ajal anal¿¿simiseks lindistama, mida esitatakse tavareģiimis. Radari ja kaamerate videod, 

andmed ja hªired otsitakse vªlja andmekandjalt. 

See kontseptsioon on liikluse taasesituseks, nagu operaator seda salvestamise ajal nªeb, ning 

s¿steem peab v»imaldama operaatoril spetsiifilisi s¿ndmusi lihtsal viisil kuupªeva ja kellaaja jªrgi 

otsida. 
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IV)  Salvestamine ja taasesitusreģiim 

 

Nr 

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

196 1.23 
Radaris¿steem peab olema v»imeline hindama kuni kuu aja kestel 

kogutud lindistatud ja salvestatud andmeid 

197 1.23 

Andmete edastamiseks ja salvestamiseks radaris¿steemist 

arvutisse, mis on kindlaks mªªratud, peavad olema sobivad 

vahendid 

198 1.23 
Andmeedastus peab olema v»imalik muude radari toimingutega 

¿hel ajal 

199 1.23 
K»iki radari arvutis¿steemilt edastatud andmeid ning teisi olulisi 

arvuti andmeid peab saama pidevalt ja ¿hel ajal salvestada 

200 1.23 

K»iki radari arvutis¿steemilt edastatud andmeid ning teisi olulisi 

arvuti andmeid peab pidevalt ja ¿hel ajal anal¿¿simiseks 

taasesitada 

201 1.23 Taasesituse ajal on kuva tavareģiimis 

202 1.23 
Radari ja kaamerate videod, andmed ja hªired otsitakse vªlja 

andmekandjalt 

203 1.23 
Taasesitusreģiimis kuvatakse liiklus, nagu operaator seda 

salvestamise ajal nªeb 

204 1.23 Taasesitusreģiimis v»ite suurendada ¿ksk»ik millist soovitud ala 

205 1.23 
Salvestatud andmeid (kaarte, liikluskuva ja radari videosalvestusi) peab 

olema v»imalik vªrvilise laserprinteri abil vªlja tr¿kkida 

206 1.23 
S¿steem peab v»imaldama operaatoril spetsiifilisi s¿ndmuseid 

lihtsal viisil kuupªeva ja kellaaja jªrgi otsida 

 

1.24. Radari monitor  

 

Tavalises liiklusreģiimis kuvatakse ekraanil Ăliikluseò aken. Mitmes aknas kuvatakse jªrgnev 

teave. 

 

i. Radari toorvideo koos jªrelhelendusega 

ii.  Elektrooniline merekaart 

iii.  Tººmen¿¿d 

iv. Sihtmªrgi jªlgimiss¿mbolid ja nendega kaasnev tekst 

v. Kiirusvektor ja jªlgimise ajalugu 

vi. Aken valitud sihtmªrkide jªlgimis- ja m»»duandmetega 

vii.  Automaatse liiklusseire jªlgimise hoiatused 

viii.  Tººoleku muudatuste hoiatused 

ix. Avatud aknad kriitiliste alade ja sihtmªrkide eri skaaladel kuvamiseks 
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Nr 

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

207 1.24 Tavalises liiklusreģiimis kuvatakse ekraanil Ăliikluseò aken 

208 1.24 Liikluskuva sisaldab mitut akent 

209 1.24 
Liikluskuva sisaldab teavet radari toorvideo ja 

jªrelhelenduse kohta 

210 1.24 Liikluskuva sisaldab elektroonilise merekaardi teavet 

211 1.24 Liikluskuva sisaldab tººmen¿¿sid 

212 1.24 
Liikluskuva sisaldab teavet sihtmªrgi jªlgimis¿mbolite ja 

vastava teksti kohta 

213 1.24 Liikluskuva sisaldab kiirusvektori teavet 

214 1.24 Liikluskuva sisaldab jªlje ajaloo teavet 

215 1.24 
Liikluskuva sisaldab akent valitud sihtmªrkide jªlgimis- ja 

m»»duandmetega 

216 1.24 Liikluskuva sisaldab automaatse liiklusseire hoiatusi 

217 1.24 Liikluskuva sisaldab tººoleku muudatuste hoiatusi 

218 1.24 
Liikluskuva sisaldab aknaid kriitiliste alade ja eri skaaladel 

kujutavate sihtmªrkide kuvamiseks 

 

1.25. Kasutamine ja m»»dud 

 

Operaatori tººkoha s¿steem pakub jªrgmisi andmeid. 

 

Nr 

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

219 1.25 Maksimaalne kaartide arv Ó 3 

220 1.25 Kaardi vªrvid Ó 5 

221 1.25 Maksimaalne punktide/kaartide arv Ó 60 

222 1.25 Maksimaalne joonte/kaartide arv Ó 4 

223 1.25 Maksimaalne s¿mbolite/kaartide arv Ó 16 

224 1.25 Maksimaalne mªrkide/kaartide arv Ó 20 

225 1.25 Maksimaalne hªireteadete arv Ó 10 

226 1.25 
Maksimaalne vektorite/pol¿goonide 

arv 
Ó 20 

227 1.25 
Maksimaalne positsioonil olevate 

jªlgimiste arv antud hetkel / OW 
Ó 20 

228 1.25 
Maksimaalne tsoonide arv, kus 

navigatsioon on keelatud 
Ó 10 

229 1.25 
Maksimaalne radari eraldustsoonide 

arv 
Ó 10 

230 1.25 
Maksimaalne radari eraldustsooni 

failide arv 
Ó 20 

231 1.25 Maksimaalne radari pimetsoonide arv  

232 1.25 
Maksimaalne radari jªlgimistsoonide 

arv 
Ó 15 

233 1.25 
Maksimaalne kuvatavate 

kaugusmªrkide arv 
Ó 3 
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234 1.25 
Maksimaalne l¿hiloo 

punktide/jªlgimiste arv 
Ó 60 

235 1.25 Maksimaalne s¿steemialarmide arv Ó 6 

236 1.25 Maksimaalne s¿steemijªlgimise arv Ó 50 

237 1.25 CPA ï lªhim lªhenemispunkt (nm) 0,1ï6 

238 1.25 
TCPA ï lªhima lªhenemispunktini 

kulunud aeg (min) 
1ï60 

239 1.25 Asimuudi skaala, elektrooniline (Á) 1, 5, 10 alates 0ï359,9 

240 1.25 Hªire kªivitumise aeg enne p»rget Operaatori poolt reguleeritav 

241 1.25 

Minimaalne vahe kahe pindjªlgimise 

vahel, kasutatakse p»rkevastaseks 

tººtlemiseks 

Operaatori poolt reguleeritav 

242 1.25 Pindjªlgimise l¿hiloo uuendusperiood Ó 20 sekundit 

243 1.25 

Hªire kªivitumise aeg enne jªlgimise 

sisestamist navigatsiooni ï keelatud 

tsoon 

Operaatori poolt reguleeritav 

244 1.25 
Jªlgimisajalugu, 2ï6 joonist, 

intervallid 
1ï12 min 

245 1.25 
Jªlgimisvektori pikkused (joonis), 

valitav 
1ï30 min 

246 1.25 Maksimaalne helihªirete arv Kolm erinevat heli 

247 1.25 Visuaalne hªire 
S¿mboli vilkumine v»i 

s¿mboli kuju muutmine 

248 1.25 Asimuudi skaala 

Kuva vahemikus kuvatakse 

l¿hike radiaaljoon iga ringi 

¿he kraadi kohta 

249 1.25 Maksimaalne poivahtide arv Ó 20 

250 1.25 Jªlgimise katkestamine 
Paathaaval v»i k»ik paadid 

korraga, manuaalselt 

251 1.25 Parandus 

Operaatoril ei tohi olla 

v»imalust jªlgitava sihtmªrgi 

andmeid manuaalselt 

parandada 

252 1.25 
Radari jooniste, jªlgede ja andmete 

salvestamise aeg 
Ó 30 pªeva 
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Lisa 2 

Laevakaameras¿steem nr 1 

(IR ja CCD kaamerad) 

N»uded 

1. ¦ldine 

¥º/pªeva videovalves¿steem (DNSS) peab sisaldama jªrgmist: 

1. seirepea, k.a stabiliseeritud kaheteljeline pººrd-/kaldpea ja optoandurid (termokaamera, 

TV-kaamera ja laserkaugusm»»tja (LRF)); 

2. elektroonikaelement, mis sisaldab toiteallikamoodulit, juhtelektroonika ja automatiseeritud 

videoseireseade; 

3. operaatori juhtkonsool, k.a juhtpaneel, juhtkang, monitor ja VCR; 

4. mastile paigaldatud kªsil¿liti; 

5. pesupaak ja pihustusotsak. 

 

DNSS ¿hendatakse GPS-iga, radar ja g¿rokompass vastava NIMEA0183 ¿henduse kaudu. 

 

2. Seirepea 

 

- Stabiliseeritud pººrd-/kaldpea 

- Optoandurid 

 

 

2.1. Stabiliseeritud pººrd-/kaldpea 

 

Stabiliseeritud pººrd-/kaldpea p»hifunktsioon on kontrollida anduri vaateliini, v»imaldades seelªbi 

mªrgi jªlgimist seadme tººraadiuse ulatuses. Stabiliseeritud pººrd-/kaldpea peab ¿hilduma 

jªrgmiste anduritega: termokaamera, vªrvi-TV kaamera suurenduse ja LRF-iga. Andurite kesta 

paigaldatakse g¿roskoop, mille p»hi¿lesanne on kujutise stabiliseerimine laeva liikumisest 

s»ltumata. 

Seirepea konstruktsioon peab olema tugev ja veekindel. 

 

Nr Nimetus N»uded    

 Stabiliseeritud pººrd-/kaldpea    

1 Maksimaalne vertikaalnurk (Á) Ó +/ï35    

2 Maksimaalne p»ikinurk (Á) N x 360    

3 Maksimaalne vertikaalkiirus 

tªiskoormusel (Á/s) 

Ó 40    

4 Maksimaalne p»ikikiirus 

tªiskoormusel (Á/s) 

Ó 40    

4.1 Minimaalne horisontaalkiirus 

(Á/s) 

Ò 0,05    

4.2 Minimaalne vertikaalkiirus (Á/s) Ò 0,05    

5 Pººrd-/kaldpea 

stabiliseerimisviga (mrad) 

Ò 2    

6 Kujutise stabiliseerimisviga 

(mrad) 

Ò 0,1    

 Kaheteljeline g¿roskoop    

7 Aktiveerimisaeg Ò 5    

8 Sisendi maksimaalne vahemik 

(Á/s) 

45    
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2.2. Optoandurid 

 

a) Vªrvi-TV kaamera, suurendusega 

 

Nr Nimetus N»uded   

10 Vªrv İò CCD (pikslit) Ó 440 000   

11 Horisontaalne resolutsioon (TV 

read) 

Ó 460   

12 Optiline suurendus Ó 26   

13 Vaatevªli (Á) Ó 54 ï2,2   

14 Minimaalne vahemik (lux) Ò 1   

15 Maksimaalne vahemik (lux) Ó 100 000   

16 Maksimaalne kaadriaken (F) Ò 1,6   

17 Minimaalne kaadriaken (F) Ó 2,7   

18 S/N (dB) Ó 50   

19 Minimaalne tundlikkus (lux) Ò 0,01   

20 Valge tasakaalustamine Automaatne   

21 V»imenduse reguleerimine Manuaalne 

Automaatne 

  

22 Kummipaadi tuvastamine 

PD = 75%, ů = 0,2 km
-1 

(km) 

Ó 7   

23 Kummipaadi identifitseerimine 

PD = 75%, ů = 0,2 km
-1 

(km) 

Ó 5   

 

b) Soojuskaamera 

 

Nr Nimetus N»uded   

24 Lainepikkus (ɛm) 3ï5 v»i 8ï12   

25 Detektor (pikslit) Ó 640 x 480   

26 Kitsas vaatevªli (Á) Ò 2,5 x 1,7   

27 Lai vaatevªli (Á) Ó 12 x 8   

28 Kalibreerimine Automaatne 

ja manuaalne 

  

29 V»imenduse ja taseme 

reguleerimine 

Automaatne 

ja manuaalne 

  

30 NETD (mK) Ò 30   

30.a MRTD (mK@c/mrad) Ò0,1@4,5   

31 Tºº alustamine (min) Ò 7   

32 Kummipaadi tuvastamine 

PD = 75%, ů = 0,2 km
-1 

(km) 

Ó 7   

32.a Inimese tuvastamine vees 

PD = 75%, ů = 0,2 km
-1 

(km) 

Ó 2   

33 Kummipaadi identifitseerimine 

PD = 75%, ů = 0,2 km
-1 

(km) 

Ó 5   
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c) Silmadele kahjutu laserkaugusm»»tja 

 

Nr Nimetus N»uded   

34 Emissiooni lainepikkus (ɛm) Ó 1,54   

35 Laseri vªljundv»imsus (mJ) Ò 7   

36 Kiire divergents 70% v»imsuse 

korral 

Ò 0,7   

37 M»»teresolutsioon (m) Ò 5   

38 Absoluuttªpsus, 1 sigma korral 

(m) 

Ò 5   

39 Maksimaalne ulatus (m) 20 000   

40 Minimaalne ulatus (m) 80   

41 Tavaintervall Ó 1 pilt iga 6 

sekundi jªrel 

  

 

2.3. Operaatori juhtkonsool 

 

Operaatori juhtkonsool paigaldatakse silda ja see koosneb jªrgmistest elementidest: 

 

Nr Nimetus N»uded   

42 Vªrvimonitor Ó24ò LCD 

TFT 

  

43 Juhtpaneel    

44 Juhtkang    

45 VCR    

 

2.3.1. Videojªlje protsessor 

 

 

Nr  

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus   

 

45.1 2.3.1 Mªrklaua jªlgimismahtuvus Ó 3 Sihtmªrk: 

kummipaat 

3 x 1.5 m, 

HT=1m 

45.2 2.3.1 Jªlgimiskiirused (s»lm) 0ï50 

45.3 2.3.1 
Oma laeva maksimaalne 

pººramisnurk (kraadi/s) 
Ó 20 

45.4 2.3.1 
Jªlgimise alustamine Automaatne ja 

manuaalne 

45.5 2.3.1 Jªlgimiskaugus (nm) Ó 0,05ï2,5 

45.6 2.3.1 
Jªlgimise uuendamisperiood (s) 

Ó 0,1 

45.7 2.3.1 
Jªlgimistªpsus (kraadides) 

Ò 0,1 

45.8 2.3.1 
Sihtmªrgi maksimaalne 

resolutsioon (m) Ò 4,5 

 

Vªrvimonitor, juhtpaneel ja ïkang paigaldatakse s¿vistatult silda 
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2.4. Vªrvimonitor 
 

Monitori kasutatakse erinevatelt anduritelt saadud kujutiste kujutamiseks, kus vªrvilised ¿hitatud 

kujutised nªitavad s¿steemi olekuandmeid. Operaatoril peab olema v»imalus valida kuvamiseks 

¿ks kolmest olemasolevast videost. 

 

Nr Nimetus N»uded   

46 Video Vªrvi-TV 

kaamerast 

  

47 Video Infrapunakaamerast   

48 Video VCR-ist   

49 Heledus, vªrv ja kontrast Juhtnupud   

50 Suund ja vertikaalprojektsioon Kuvad   

 

Heleduse, vªrvi ja kontrastsuse juhtnupud peaksid v»imaluse korral asuma monitoril, et operaatoril 

oleks v»imalik neid ¿mbritseva valguse tingimuste jªrgi reguleerida. 

DNSS ¿hendatakse GPS-iga. Laiuse ja pikkuse vªªrtus peavad olema kuvatud. 

 

2.4.1. Vªrviline videomonitor 

 

 

Nr  

Viide 

spetsifi-

katsioonides 

Kirjeldus  

50.1 2.4.1 Laotuse muundaja (piksel) Ó 1280 x 1024 

50.2 2.4.1 Monitori t¿¿p Ó 24ò LCD 

50.3 2.4.1 
Vaatenurk (kraadides)H:170 

V:170 

Ó 170 

Ó 170 

50.4 2.4.1 Vªrvid Ó 250 

50.5 2.4.1 Heledus Ó 350 cd/m
2
 

50.6 2.4.1 Reaktsiooniaeg (ms) Ò 2 

50.7 2.4.1 Kontrastsus Ó 1000 : 1 

 

2.5. Juhtpaneel 

 

Juhtpaneeli konstruktsioon peab olema vastupidav ja tªielikult veekindel. 

 

Nr Nimetus N»uded   

51 Juhtpaneel Vastupidav   

52 Juhtpaneel Tªielikult 

veekindel 

  

53 Funktsioonide kªsklused Lihtne kªsitseda   

54 K»ik kªsklused Kogutud 

juhtpaneelile 

  

55 K»ik nupud Tagavalgustusega   

 

Juhtpaneel peab v»imaldama s¿steemi rakendamist ning tulemus peab olema vªga lihtne ja 

k»ikeh»lmav. Masina kasutajaliidese (HMI) igale funktsioonile vastavad kªsklused peavad olema 

r¿hmitatud, et muuta seadme kastumine vªga lihtsaks. 

Juhtpaneelile kogutakse kokku k»ik kªsklused ja juhtnupud, mis on vajalikud s¿steemi 

rakendamiseks ja mida kasutatakse koos videonªidikule kuvatud men¿¿dega. 
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Selleks, et s¿steemi saaks ka ººsel kasutada, peavad k»ik nupud olema varustatud 

tagavalgustusega. Heledust peab olema v»imalik reguleerida ¿mbritseva valguse jªrgi sillal. 

 

2.6. Juhtkang 

 

Mitme nupuga varustatud juhtkangil on jªrgmised funktsioonid: 

 

Nr Nimetus N»uded   

56 Automaatne videojªlitus Sisse/vªlja   

57 IR/TV kaamera Valik   

58 AVT aken Valik   

59 Kaamera vaatevªli Valik   

60 Kaamera suurendus Juhtnupp   

 

2.7. Videosalvesti 

 

Videosalvesti peab olema DV-CAM-formaadis. VCR peab olema juhtimispuldist kaugjuhitav ï nii 

salvestamine kui ka taasesitamine. 

 

Nr Nimetus N»uded   

61 VCR-i formaat DV-CAM v»i 

parem 

  

62 VCR-i kaugjuhtimine Juhtpaneelilt   

63 Salvestamine Juhtpaneelilt   

64 Taasesitamine Juhtpaneelilt   

 

2.8. Videosignaali kontrastsuse rikastusmoodul 

 

Video kontrastsuse rikastusmoodulil peavad olema jªrgmised funktsioonid: 

 

Nr Kirjeldus Vastavusandmed Vastavus % 

65 Automaatne kontrastsuse ja pildiservade v»imendus   

66 Pildi tººtlemine reaalajas   

67 Monokroomne ja vªrviline   

68 Osaline kontrastirikastus   

69 Tolmu ja peegelduste m»ju vªhendamine   

 

Video rikastusmooduli tehnilised n»uded 

 

Nr. Kirjeldus Vastavusandmed Vastavus % 

70 Eraldusv»ime (TVL) Ó 600   

71 Ribalaius (MHz) Ó 10   

72 V»imendus (dB) Automaatselt 0 kuni 32   

73 S/N-suhe (dB) Ó 60   

74 Musta tase (%) Automaatselt 0 kuni 100   

75 
Sisend-

/vªljundsignaalid 

1 V 75 oomi juures 
  

 

2.9. Elektroonikaelement 
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Elektroonikaelement koosneb jªrgmistest komponentidest: 

- elektrooniline PCB kªsklusteks ja s¿steemi juhtimiseks; 

- s¿steemi toiteallikad. 

 

Elektroonikaelement peab olema vastupidav ja m»eldud tººtamiseks rasketes tingimustes. 

 

Nr Nimetus N»uded   

76 Elektroonikaelement Vastupidav   

 

2.9.1. Elektrooniline tr¿kkplaat 

 

Vastupidav elektrooniline tr¿kkplaat peab toetama k»iki elektroonilisi funktsioone, nagu pººrd-

/kaldpea telje, kaamerast edastatavate videosignaalide ja samuti ¿hitatud kujutiste juhtimine. 

Tarkvara kasutatakse DNSS-i releedes operatsioonis¿steemi reaalajas, v»imaldades protsesside 

ajas¿nkroniseerimist m»ne mikrosekundi jooksul. 

Spetsiaalsel tr¿kkplaadil peab olema automaatse videojªlituse funktsioon. 

 

Nr Nimetus N»uded   

77 Elektroonikafunktsioonid K»ik   

78 Talitluss¿steem Reaalajas   

79 Protsessi s¿nkroniseerimine M»ni mikrosekund   

80 Funktsioon Automaatne 

videojªlitus 

  

 

2.9.2. Toiteallikad 

 

Laeva toitev»rgust (24 VDC), muunduri moodul genereerib vajaliku stabiliseeritud 

alalisvoolupinge elektroonikaelementi, mis omakorda varustab k»iki elektroonikas¿steeme. 

 

Nr Nimetus N»uded   

81 Toitev»rk (24 VDC) Muunduri moodul   

 

2.10. Pesupaak 

 

Pesupaak peab olema varustatud DNSS-iga ja sobima paigaldamiseks mis tahes kohta laeval. 

Pesupaagil peab olema puhastusvedelikuga tªidetud lisapaak ja kaugjuhtimisega pump. Koos 

klaasipuhastajaga kasutatakse seda andurikorpuste tuuleklaaside puhastamiseks sooladest ja 

muudest jªªkidest. 

 

 

Nr Nimetus N»uded   

82 Pesupaak Kuulub 

tarnekomplekti 

  

83 Tªidetud lisapaak Kuulub 

tarnekomplekti 

  

84 Puhastusvedelik Kuulub 

tarnekomplekti 

  

85 Kaugjuhtimisega pump Kuulub 

tarnekomplekti 
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86 Andurikorpuste tuuleklaasid Soolade ja muude 

jªªkide 

eemaldamine 

  

87 Klaasipuhastaja Talitlus   

88 Objektiivi pesu Talitlus   

 

2.11. Mastile paigaldatud kªsil¿liti 

 

Mastile paigaldatud kªsil¿liti v»imaldab operaatoril l¿litada seirepea hooldustººde ajaks vªlja. See 

veekindel l¿liti paigaldatakse seirepea vahetusse lªhedusse. 

 

Nr Nimetus N»uded   

89 Mastile paigaldatud kªsil¿liti Toiteallika 

vªljal¿litamiseks 

  

90 Mastile paigaldatud kªsil¿liti Veekindel   

91 Mastile paigaldatud kªsil¿liti Paigaldatakse 

seirepea lªhedale 

  

 

3. Men¿¿ valik 

 

Operaatorile peab olema tagatud juurdepªªs video spetsiifilistele ¿hitatud kujutistele, mis peavad 

olema esitatud puukujulise skeemina, v»imaldamaks valida ja seadistada selliseid 

s¿steemiparameetreid nagu: 

- talitlusparameetrid (skanneri sektori laius, kiirus jne); 

- sihiku paigaldusparameetrid (sihiku/laeva orienteerimisparameetrid). Anduri 

orienteerimisparameetrid (kaliibri sihtimine); 

- seadmesse integreeritud testseadme n»ue. 

 

Nr Nimetus N»uded   

92 Videonªidik Talitlusparameetrid   

93 Videonªidik Paigaldusparameetrid   

94 Videonªidik Integreeritud 

testseade 

  

 

3.1. Reģiimid 

 

DNSS-il peavad olema jªrgmised reģiimid: 

 

Nr Nimetus Omadused   

95 Algreģiim Seirepea peab naasma algreģiimi 

ja jªªma ootereģiimile. 

  

96 Manuaalreģiim Juhtkangi kasutatakse nii 

tªppisliikumiseks kui ka suurema 

amplituudiga liikumiseks. 

  

97 Juhtimisreģiim Juhtkangi vabastamisel peab see 

naasma nullasendisse. 

  

98 Skaneerimisreģiim Seirepea automaatne pººramine 

peilingu ajal. 

  

99 Radari sihtmªrk Seirepea jªlitab automaatselt radari   
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poolt edastatud peilinguinfot. 

100 Automaatne 

videojªlitus 

Seirepea jªlitab automaatselt 

operaatori poolt mªªratud 

sihtmªrki. 

  

101 Pesuri talitlus Koos klaasipuhastajaga 

kasutatakse andurikorpuste 

tuuleklaaside puhastamiseks 

sooladest ja muudest jªªkidest. 

  

 

3.2. Kaameras¿steemi juhtimisn»uded 

 

Selle osa eesmªrk on kirjeldada operaatorite tººkohtade kaameras¿steemi juhtseadmete abil 

saadetavate kªske ja nende edastamise mooduseid kaameras¿steemile. Kaameras¿steemile 

saadetavad kªsud ja kªskude saatmise v»imalused peavad olema jªrgmised: 

 

Nr Kirjeldus    

102 

Kaamera-

s¿steemi 

juhtimis-

moodused 

Manuaalselt ja automaatselt. Manuaalselt ï

kaameras¿steemi juhtimispuldi nuppude ja 

juhtkangi abil. Automaatne 

skaneerimine(piirjoon, ruut, sektor ja paralleel) 

Automaatselt ï radari juhtkonsooli kªskude abil. 

 

103 

Automaat-

reģiim 

Radari mªrgi sattumisel alarmtsooni peab 

kaamera suunamine mªrgile toimuma 

automaatselt, st konsool peab edastama radari 

hªiresignaali korral kaameras¿steemi 

juhtseadmetele automaatselt mªrgi koordinaadid 

(v»i kauguse ja asimuudi vªªrtused) ja 

suunamiskªsu. Operaatori ruumis peab 

kªivituma alarmsignaal. 

 

104 

Mitme mªrgi avastamise korral peab kaamera 

pººrduma mªrkidele nende avastamise 

jªrjekorras. Mªrkide tuvastamiseks kuluv aeg 

(ajavahemik, mille jooksul kaamera jªlgib 

avastatud mªrki) peab olema kasutaja poolt 

programmeeritav ajavahemikus 2 kuni 20 

sekundit. 

 

Vajutades radari juhtkonsooli kaamera men¿¿s 

ĂSuunaò nuppu ning kl»psatades soovitud 

punkti kuvaaknas. 
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105 

Kaamera-

s¿steemi 

juhtimis-

kªsud 

Suunamine horisontaaltasandil. 

Suunamine vertikaaltasandil. 

Suunamine diagonaal- ja teistes suundades 

l¿himat teed pidi. 

Suurendusvªªrtuste muutmine. 

Teravustamisvªªruste muutmine. 

Ereduse ja kontrastsuse ning vªrvide erksuse 

vªªrtuste muutmine. 

Kaamera valik (kas CCD v»i IR kaamera). 

Kaameras¿steemi juhtimisreģiimi valik 

(manuaalne v»i automaatne). 

Objektiivi kaitseklaasi puhastusseadmete sisse- 

ja vªljal¿litamine. 

Varje kasutamisel varjes¿steemi juhtimise 

kªsud. 

 

106 

Kaamera-

s¿steemi 

juhtimis-

kªsud 

K»ik operaatori juhitavate kaamerate ja 

kaameras¿steemi parameetrid ning funktsioonid 

peavad olema juhitavad eemalt. 

 

107 

Vertikaal-

suunaline 

korrektsioon 

Automaatse suunamise reģiimides tuleb 

arvestada vertikaalsuunalist korrektsiooni. 

Kaamera mªrgile suunamisel radarkonsooli 

poolt edastatavate koordinaatide (v»i kauguse ja 

asimuudi vªªrtuste) abil peab kaamera 

juhts¿steem korrigeerima mªrkide asukohtade 

kauguse erinevusest tulenevat vertikaalsuunalist 

viga ja suunama kaamera mªrgile nii, et 

vaadeldav objekt asuks monitori ekraani 

keskkohas. 

 

108 

Suurendus- ja 

teravustamis-

vªªrtused 

automaatse 

suunamise 

korral 

Automaatse suunamisreģiimi korral peab 

kaamera olema automaatselt teravustatud 

suunatavale objektile. Vaatesektori laius mªrgi 

k»rval peab automaatse suunamise korral olema 

vaikimisi 30 m. 

S¿steemi administraatoril peab olema v»imalus 

automaatselt seatava vaatesektori laiust ja 

teravustamisvªªrtusi muuta. 

 

109 

Kaamera 

juhtimine 

kªsijuhtimise 

reģiimis 

Kaamera kªsijuhtimine peab toimuma juhtkangi 

abil. Horisontaal- ja vertikaalsuunalise liikumise 

kiirus peab muutuma sujuvalt, juhtkangile 

rakendatava surve kohaselt. 

Kaamera teravustamine ja suurendusvªªrtuste 

muutmine peab toimuma juhtkangi abil. 

Teravustamise ja suurenduse vªªrtuste kiiruse 

muutmine peab toimuma sujuvalt, juhtkangile 

rakendatava surve kohaselt. 

Juhtseade peab v»imaldama kaamera juhtimist 

diagonaal- ja teistes suundades l¿himat teed 

pidi. 
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110 

Kaamera-

s¿steemi 

seadmete 

juhtimine 

Kaameras¿steemi seadmete juhtimine peab 

toimuma laeva sillast. 

 

111 
 Videomonitorid kuvavad vªrvilist v»i 

mustvalget pilti 

 

112 

 Operaator v»ib k»ikide kaamerapiltide 

vaatamiseks valida mitme kaamera ja monitori 

vahel. 

 

113 
Veamªªrangu 

testid 
Veamªªrangu teste peab saama rakendada laeva 

sillast. 

 

 

4. Tººtingimused 

 

DNSS peab vastama alltoodud keskkonnatingimustele. 

 

4.1. Tekist ¿lespoole paigaldatud seadmed (seirepea) 

 

Nr Nimetus N»uded   

114 K»rgus / madalr»hk. ìhu 

transport (ei ole rakendatud) 

Ò57,2 kPa   

115 Tººtemperatuur ï10 ÁC kuni +45 ÁC   

116 Temperatuuri ressurss ï20 ÁC kuni +60 ÁC   

117 Hoiutemperatuur ï20 ÁC kuni +60 ÁC   

118 Vihm 25 mm/h   

119 Niiskus 90%, tingimusel 

+35 ÁC (1 h) 

  

120 Meresoolakeskkond 5% NaCl, tingimusel 

+35 ÁC (4 pªeva) 

  

121 Tuule maksimaalne kiirus 

talitluseks 

30 m/s   

122 Tuuleressurss 50 m/s   

123 Vibratsioonikindlus Ó0.01 g
2
/Hz, sagedus 5 

kuni 50 Hz (2 h piki 

igat suunda) 

  

 

4.2. Siseruumidesse paigaldatud seadmed (nªidik ja juhts¿steem) 

 

Nr Nimetus N»uded   

124 Tººtemperatuur 0 ÁC kuni +45 ÁC, 85% 

RH 

  

125 Hoiutemperatuur ï20 ÁC kuni +60 ÁC (72 

h) 

  

126 Vibratsioonikindlus 0,001 g
2
/Hz, sagedus 5 

kuni 50 Hz (2 h piki 

igat suunda) 
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5. Logistika 

 

5.1. N»uded tººkindlusele, hoolduse teostatavusele ja kasutatavusele 

 

Nr Nimetus N»uded   

127 Kasutatavus 0,998 kasulikust 

tººeast, mis peab 

olema vªhemalt 15 

aastat. 

  

128 DNSS-i keskmine t»rketu 

tººvªltus (MTBF) 

Ó 2000 h   

129 Jahutusseadme keskmine t»rketu 

tººvªltus (MTBF) 

Ó 2000 h   

130 Integreeritud 

testseade 

Isoleeritud 

mitmefunktsionaalsesse 

r¿hma (%) 

Ó 90   

131 Integreeritud 

testseade 

Isoleeritud moodulisse 

(%) 

Ó 95   

132 DNSS-i keskmine remondiaeg Ò 60 min   

 

5.2. Vªlja»pe 

 

Vªlja»ppeprogramm peab sisaldama jªrgmisi hoolduskontseptsioone: 

 

- ametlik vªlja»pe h»lmab teooriaosa klassiruumis, praktilist demonstratsiooni ja osalejate 
praktilist tegevust; 

- ametlik vªlja»pe, nii s¿steemi tehniline kursus kui ka hooldusalane vªlja»pe, viiakse lªbi 

kliendi/kasutaja ruumides. 

Vªlja»pe h»lmab jªrgmist: 

 

Nr Nimetus N»uded   

133 Vªlja»ppekursus ¦levaade s¿steemi 

talitlusest 

  

134 Vªlja»ppekursus Talitlus   

135 Vªlja»ppekursus Ennetav ja korrigeeriv 

hooldus 

  

 

5.3. Dokumentatsioon 

 

Dokumentatsioon peab sisaldama k»iki vajalikke dokumente, mida kasutajal on tarvis seadme 

kasutamiseks ja hooldamiseks: 

 

Nr Nimetus N»uded   

136 Dokumentatsioon Paigaldusjuhend   

137 Dokumentatsioon Kasutusjuhend   

138 Dokumentatsioon Hooldusjuhend   

139 Dokumentatsioon Varuosakataloog   
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Lisa 3 

Laeva ººmonokkel 

Tehnilised tingimused 

1. ¦ldn»uded 

 

1.1. S¿steemi kirjeldus 

¥ºmonokkel peab olema kerge, automaatne, autostroobimise v»i kujutise tugevdamise parema 

s¿steemiga, kªes hoitav ja statiivile paigaldatav. ¥ºmonoklit kasutatakse tªhe- v»i kuuvalguses 

patrullimisel, s»itmisel, tulistamisel (lisav»imalus), l¿hikeste vahemaade jªlgimisel, 

kaardilugemisel, s»iduki hooldamisel ja esmaabi andmisel. ¥ºmonoklisse on integreeritud 

infrapunakiirguse allikas, mis lisab tªiendavat valgust tªpsemaks vaatluseks. ¥ºmonokkel peab 

olema varustatud silmasobitusega, mis vªlistab vajaduse korrigeerivate prillide kasutamiseks. 

 

1.2. Liidese definitsioon 
 

¥ºmonokli komplekt peab sisaldama jªrgmist: 

a. monokkel, 

b. peakomplekt (kinnitusrihm), 

c. kandekohver, 

d. hoiukarp. 

 

Komplekti peavad kuuluma jªrgmised lisatarvikud: 

a. udukaitse, 

b. kaitsefilter, 

c. okulaarivarjuk, 

d. kaelapael, 

e. objektiivi ja okulaari kaitsmed, 

f. kasutusjuhend, 

g. lªªtsede puhastuskomplekt. 

 

 

Transpordi- ja hoiukarp peab kaitsma ººmonokli s¿steemi v»imalike kahjustuste eest transpordi, 

kªsitsemise ja hoiustamise ajal. Kandekott peab kaitsma v»imalike kahjustuste eest ººmonokli 

kaasaskandmise ajal ja lisatarvikuid vªlistingimustes. Peakomplekt peab olema varustatud 

lukustusmehhanismiga, mis v»imaldab monokli kinnitamist ja eemaldamist ¿he kªe abil. 

Peakomplektil peab lisaks olema veel eemaldatav p»sepael ja kulmupadjakesed nahaªrrituse tekke 

ennetamiseks peakomplekti kasutamisel. Monokli komplekt peab koosnema korpusest, 

objektiivilªªtsedest, okulaari lªªtsedest ja kujutist tugevdavast torust. Monokli korpuses peab 

olema infrapunakiirguse allikas, aku t¿hjenemise ja infrapunakiirguse dioodi (LED) indikaatorid, 

elektril¿liti ja ereda valguse t»kestamise funktsioon, mis ennetab seadme kahjustumist monokli 

pideval kasutamisel eredas valguses. Elektril¿liti peab v»imaldama operaatoril kasutada kolme 

p»hireģiimi: sisse/vªlja/infrapunane (OFF/ON/IR). L¿litit peab saama kasutada ka pakse kindaid 

v»i labakuid kandev operaator. 

 

1.3. Tuvastamiskaugus 10
-5

 lux 

 

 Sihtmªrk Tuvastamine Kindlaksmªªramine Identifitseerimine 

1 Liikumatu isik Ó 400 m   

2  Ó 200 m  

3   Ó 75 m 
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4 Liikuv isik Ó 422 m   

5  Ó 228 m  

6   Ó 81 m 

 

1.4  N»uded f¿¿silistele omadustele 

 

1.4.1 Udukaitse. Udukaitset kasutatakse okulaari kaitsmiseks udu tekke eest. Udukaitse peaks 

olema klambriga kinnitatav ja vajaduse korral h»lpsasti eemaldatav. 

 

1.4.2 Kaitsefilter. Kaitsefiltri funktsioon on kaitsta okulaari lªªtsi liiva ja tolmu eest. Filtri 

lªbilaskvustegur peaks olema vªhemalt 90%. 

 

1.4.3 Okulaarivarjuk . Okulaarivarjuki ¿lesanne on kaitsta okulaari pimestamise, parasiitvalguse 

kiirguse ja nªopeegelduste eest, kui monoklit hoitakse kªes v»i kui see on peakomplekti k¿lge 

kinnitatud. 

 

1.4.4 Transpordi - ja hoiustamiskarp. ¥ºmonokli s¿steemi ja lisatarvikute komplekti peab 

kuuluma vastupidav ja korduvkasutatav transpordi- ja hoiustamiskarp. Transpordikarbi ¿lesanne on 

tagada vastavus lººgikindluse, lahtise kauba veo ja transiitveo n»uetele. Karbil peab olema lukk, 

mis v»imaldab seda avada, kui sise- ja vªlisr»hk on erinevad. Transpordi- ja hoiustamiskarp 

peavad olema nii vastupidavad, et neid saab kasutada kogu ººmonokli s¿steemi tººea jooksul ja et 

karbi sulgemiseks pole vaja kasutada teipi, nººri v»i muid kinnitusvahendeid. 

 

1.4.5 Kandekohver. Kerge kandekohvri ¿lesanne on kaitsta ººmonokli s¿steemi ja selle 

lisatarvikuid vªlistingimustes. 

 

1.4.6 Kaelapael. Kaelapael seatakse ¿mber kaela, kui monokkel on paigaldatud peakomplektile 

v»i kui seda kantakse r»ivaste taskus. 

 

1.4.7 Lªªtsede kate. Objektiivi ja okulaari lªªtsed varustatakse katetega. Lªªtsede  katted 

v»imaldavad kasutada monoklit ka »ppetingimustes pªevavalguses. 

 

1.4.8 Peakomplekt. Peakomplekt peab tagama monokli kiire lahti¿hendamise ja v»imaldama 

monokli horisontaalse ning vertikaalse asendi kiiret reguleerimist. Peakomplekti peavad kuuluma 

suured ja vªikesed eemaldatavad kulmupadjakesed, mis ennetavad ªrritusnªhtude tekkimist nahal. 

 

1.4.9 Tehniliste n»uete tabel 

 

S¿steem   

1 ¥ºmonokkel Monokkel  

2 Objektiiv F1.1/25 mm v»i parem  

3 Pupilli vªlislªbim»»t (mm) Ó 8  

4 Silmakaitse (mm) Ó 25  

5 Vaatevªli (kraadid) Ó 40  

6 Kaugele fookustamise resolutsioon (cy/mr) Ò 1,0  

7 Fookustamiskaugus (m) 0,25 kuni l»pmatuseni  

8 Piirav nurgaeristus (mrad) < 1,3  

9 Heledusv»imendus (fL/fc) > 3000  

10 Okulaari fokusseerimiskaugus (D) Ó +2 kuni ï6  

11 Monokli peakomplekt Mugav  




