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Hankedokumendid

1., |dteave

1.1. Hankemenetluse liik: avatud hankemenetlus

1.2. Siseministeerium (edaspidi Hankija) teeb ettepaneku esitada Pakkumusi vastavalt hanketeates ja
hankedokumeides (edaspidi HD) sisalduvatele tingimustele.

1.3. Hankija teostab hanget Piirivalveameti nimel

1.4. Hankija nimi ja andmedSiseministeerium, registrikoodiga 70000562, Pikk 61, 15065 Tallinn,
telefon +372612 5251, faks +37@12 5240, eostriigihanked@siseministeerium.ee

15. Lepingut rahastatakse Euroopa Regi onaal ar er
rakenduskavahp prioriteetse suuna ASaagtva
tugi s¢steemi de arendami nein meet mest AKe s kk

par and annmienrenfie t(iishttds:Hviwtv.gigiteatnjd.@etert/act.jsp?id=13128853

2 .Hankedokumentide lisad

2.1.
2.2.
2.3.

Lisa 17 Hankelepingu eseme tehniline kirjeldus;

Lisa2i S»| mi t ava hankel epingu tingi mused

Lisa 31 Vormid:

2.3.1. Vorm |- Riigihankel osalemise avaldus;

2.3.2. Vorm Il - Kinnitus kriminaal v » i rtewo,dik&ideerimis ja pankrotimenetluste kohta;

2.3.3. Vorm Il - Pakkumuse maksumus;

2.3.4. VormIV-10 ( k ¢ mn ekininesekspluatatsidor maksumus;

235 VormV-10 (k¢mne) aasta keskmine hool duse mak

3.Hankelepingu ese
Hankelepingu esemeks ar(¢, k) multifunktsionaaher e o st ust »r j el aev

4 Hanke osadeks jaotumine
Hankija ei ole hanget osadeks jaotanud.

5.

5.1.
5.2.
5.3.
5.4.

5.5.

5.6.

5.7.
5.8.

Pakkumuse ja selle vormistamise ¢l dtingi mu
Alternatiivsete Pakkumuste esitamine ei ole lubatud.
Pakkuj a kRakkuraude ettevalmistamise ning esitamisega seotud kulud.

Pakkumuse koost ami sel t udst @mbEesti Vdbdriigisl kehtivatash k e t e a
riigihangete teostamist reguleerivatest »igus:
Konfidentsiaalsus: Hankija ei avalikusta Rak j at el t saadud informatsio

ol e s2testatud teisiti

Pakkuja esitab HD Lisa 3 vormi | kohase hankemenetlusel osalemise avalduse, mis on esitatud
ettev»tte kirjaplangil ning mil |l eloltwlitatuda | | ki r j
esindaja allkiri.

5.5.1. Juriidilisest isikust Pakkuja esitab koos hankemenetlusel osalemise avaldusega volikirja,

Kui Pakkumusele Pakkuja esindajana all a ki
valjatr¢gkil e kanjtwrdi ii &kii lkiude ikseisk b masriardd a mi ¢
552. | hi spakkumuse korral esitatakse taotlus ha
K»i k esitatud dokumentide | ehek¢ljed (sh t»en
j2rjestiKklujlé sphtempdhelkges al umi ses nurgas nin
Pakkuja juhatuse | iikme v»i tema poolt wvolita

Parandused, vahelekirjutused esitatud dokumentides ei ole lubatud.
Pakkuja peab esitamla» i k Pakkumuse sisuks ol evad dokume:i

kokkuk©idetul't 3 (kol mes) eksempl ari s (mi ||
paberkandjal) ning |lisaks sellele 1 eksempl ar
msvaalistavad kahtl use pakendi v»i mal i kust e
tiitellehele t ehakonmn?prigad e i Ondirggien a@ K @ o pjiaa 0 . Er
originaalis ja koopiates |l oetakse »igeks origi


mailto:riigihanked@siseministeerium.ee
https://www.riigiteataja.ee/ert/act.jsp?id=13128353

5.9. Pakkumusel ok umendi d peavad ol ema esitatud eesti v>

6. Tehniline kirjeldus
Hankelepingu eseme tehniline kirjeldus on esitatud HD Lisas 1.

7. Hankelepingu tingimused

71. Enne hankel epingu s»I mimist esiitab edukaks t u
711. kl assi fikatsi ooni ¢ hi n gjektitphoilsd projeltie aks ki i det
712. p»hivaruosade fikseeritud hindadega tarne

gamntiiajal » p p u . Hankija j2tab endale »iguse ni
s»| mi da e situdthindaded f i kseer
72. Hankel eping s»I mitakse eesti jalv»i inglise k.

7.3. Edukaks tunnistatud Pakkumuse esitanud Pakkagakija ja HD punktisl.3. nimetatud asutus

s»| mi vad hHDiLikas ? larjpldatudytingimustel
74. Hankel epingu t2itnmllkkelat At asghankéal épemgluts»]| |
7.5. Garantiitingimused:

7.5.1. Pakkuja peab omama garantiiteenuse osutamiseks

7511 171 | et api r i k esidwevaidkkekkulegpéidl Eestis Isagekrgvate
remondiett ev»(tvextiegaddgamat alpi rikete k»r v
j »ududega etteantud ajavahemi kus)
7.5.1.2 lI-1'V etapi ri kete k»rval dake steiks 8% id
L@2nemere piirkemoasibasecevrvat ega
7.5.2. Pakkuja peab olema suutelingarantiiperioodi jooksul reageerima veateadetele
(rekl amatsioon), mimaidn acaedt attldd 2frglkeivavi

7.5.2.1. letapp( v 2 i k & veatdatkle rpageeritakse 24 tunni jooksul alates veateate
saamiseskoos esindaja/spetsialisti kohale tulekuga

7.5.2.2. 1l etapp (keskmine rike)i 48 t unni jooksul , parast
saabub spetsialist/ vol it asermmad remendik , kes
ja hool dust®id ning omab otsustus»igus

7.5.2.3. lll etapp (suur rike)T 5 ©°°pa@eva jooksul, al ates s
poolt langetatud vealrikke otsusest Il etapis, on kindlustatud vajalike
spetsilistide ja varuosade/seadmete tarne lagvakej al i ke t°°de teo

7524. IV etapp (suur rike 2) 7T hil jemal't 14 °©0pdeva j
spetsialisti/volitatud isiku poolt langetatud vea/rikke otsusest Il etapis, on
tagatud I 2 hivmd ldinbaasiso laedd dokkimine vealrikke
k»rval dami seks.

76. Tarnetingi mused: |l ncoterms DDP Tallinn, Hanki

7.7. Hankelepingu tingimusesisaldwadHD Lisas 2.

8 . Pakkumuse minimaalne j»usoleku t2htaeg

81l. Pakkumus peabBhadibd@ima vigsldasel al ates Pakkumuste e

8.2. Hankijav»i b Pakkujatelt taotl eda Pakkumuste | »u:
v»rra. Vastav taotlus ning Pakkuja vastus tul

9. Pakkujalledressuidead avad ¢

9.1. Pakkujaasukohtpeab olema Euroopa Liidu liikkmesrifgiMaailma Kaubandusorganisatsiooni
(WTO) riigihankelepinguga (GPAQ hi nenud v »i Euroopa¢Manamdus pi

riigis.

92. Pakkuj at vV o» i t ema seadus-leiglakuv2é&gitredaneaitet Eus ®
kuritegeliku chenduse organi seeri mise vV o» i S i
ri kKkumi se v»i kel musseaheapiesamea steé aseg ¢tvegude
Pakkuja ei oma kehtivat karistust.

93. Pakkuja ei ole pankrotis ega I|likvideerimisel,

muus sellesarnases seisukorras asukohamaa seaduste kohaselt.



94. Pkkuja suhtes ei ol e algatatud sundli kvideer
asukohamaa seaduste kohaselt.
9.4.1. Pakkuja esitab HD punktide 9.2., 9.3. ja 9.4. kohta Lisa 3 vormi Il kohase kinnituse.

95. Pakkuja on n»uet edkiaéstatalenévad riklike, temauasukoha lphalke
maksude ja sotsiaalkindlustuse maksete tasumise kohustused.

9.5.1. Pakkuja esitab Maksu | a Toll i amet. t »endi rii kIl il
sotsiaal kindlustusmaksete t atwdmitiesaeemk oht a
kui 30 p2eva enne Pakkumuste esitamise t2
pddevusega ametiasutuse t»endi

9.5.2. Pakkuja esitab kohalike maksude tasumise kohta Pakkujavetui asukohaj?r
kohali ke maksude ma las ushsad kdauhrar i v gii Ralk a
ametiasutuse t»endi riigihangete seaduse
puudumi se kohta (juhul, kui Pakkuja asuk
sellise sisuga t»endit e ia mevt?il g sawstt Las, e ets»>
maksuv»l gade puudumi se koht a) . T»end peab

p2eva enne Pakkumuste esitamise t2ahtaega.
96. Pakkuja poolt k a s u tuduvad HR punktidesa9-2.5t Airfetatud ping t e | p

riigihangeteseades A 38 | »i kes 1 ja 2 s2testatud hanken
96.1. Pakkuj a esitahb kirjaliku Kinnituse, et
nimetatud hankemenetlusestk » r val dami s e alused Vo i ki

puudumise kohta.

10. Kvalifitseerimise tingimused
10.1. Pakkuja majanduslikule ja finantsseisundile esitatavad tingimusectjat avad dokumendi
10.1.1. Pakkuj a audi teeritud maj andusaast a net c
majandusaastal peab olem& h e B0 000 000 yiissada miljonit) eesti kroongal
nimetatud aastal.
10.1.1.1. Pakkuja esitab ppenydknajandusapstarauditeanitud e | »

majandusaasta aruande?® | j aiga»adadtae kohtamilles sisaldub
bil anss, kasumi aruanne, tegevusaru
(asukohamaa seaduste kohaselt).

102.Pakkuja tehnilisele kompetentsusele esitatavad

10.2.1. Pakkuja peabolema varasem laevaehituse kogemus ja ta pkatban » uet ek ohas el
t2itnud k»i k majandusaasiaevadhitusdga seatiebingud.
10.2.1.1. Pakkuja esitab olulisemate viimase 3 (kolme) majandusaasta
laevaehitusega seotud lepinguteonoloogilise loetelu koos lepingu
eseme I ¢ hi ki rj e hatkijadetostjateamk 8 atjgas t e,
koguste @ran@itamistega;
10.2.2. Pakkuja peab olema valmistanud samale automatiseerimise klassile vastavaid laevu.
10.2.2.1. Pakkuja esitabsamale automatiseerimise klassile vastavate laevade
lepingute  kronoloogilise loetelu koos lepingu  maksumues
automaiseerimise klassi hankija/ostjia andmée ja tarné 2 ht aj a
@8ran?itami sega
10.2.3. Pakkuja omab kehtivat tegevusluba laevaehituse valdkonnas.
10.2.3.1. Pakkuja esitabvastavakehtivat egevusl oa koopia v»i
val jatr¢ki

10.24. Pakkuj al peab ol ema L2 %®moadneae hpoi dushaas
sellesisulised siduvakbkkulepped samas piirkonnas.
10.2.4.1. Pakkuja esitab kinnituse, et mma b L2222 nemer e piirkor

remondi ja hooldusbaasi

10.2.4.2. Kui Pakkuja ei omd. 2 2 n e me r e rgmonidirjakhoaidoshasasi,
esitab vastavateremondt ja hooldusbaasi kasutamisei g kahta
koost°?°| epingute k o o piigmahlallkijadega k o o st ©
kinnitused.



10.25. Pakkuj al peabseteimhi sod¢ ¢ uimmit uasO9004evpool

samav22rne kvaliteedijuhtimise sertifikaa
»l tumatu sertifitseer
juhtimise sertifikaa
[

chispakkuj al ol ema
samav?®@rne kvalitee
10.2.5.1. Pakkuja esitab vastagae r t
10.2.6. Ehitatav laev peab vastama| oy d s
Classification of Shipg » i s amav?2

[
f

S
d
i kaadi koopia v»i
0
a

Regi ster Rul es and
rse tunnustatud kIl ass
10.2.6.1. Pakkuja esitab kinnituse, et ta j2arcg

10.2.7. Pakkuj a, kes peab oma asukohamaajsastaduste

erialases registrisesitab kehtiva registritunnistusekehtiva koopia vastavast
registritunnistusest v » i e gir st r i k a ar @uriidilisest lisikustt Egstisi

registreeritud Pakkuja puhul ei kohal dat a
Hankijale olulist&k ul ut ust et a avaliku registri Kkaudu
10.28. Al Il t°°v»tjate kakktupmi emakBakkhumpsab R&AI t
T kui suur es osas hankel epingu mahust
allhankelepinguid
f kavandatavate allt°°v»tjate ni med, kes
i teabega lepingu osa suuruse ja iseloomu kohta, milles Pakkuja kavatseb nendega
all hankel epinguid s»I mi da
10.2.8.1. Ku i pakkuj a ei kasut a hankel epi ngu
omak?ael i sal Ikti°n°nvixttujseet e puudumi se koht e
11.Pakkumuse struktuur:
11.1. Pakkumusg t at akse j2rgmise struktuuri Kkohaselt:
11.1.1 tiitelleht;
11.1.2 sisukord;
1113 Pakkuja avaldusele peavad Pakkumuse dokun

allj®rgnevas jarjestuses:
Nr Pakkumuse sisu ja struktuur
1) HD Lisa 3 vormi | kohaa hankemenetlusel osalemise avaldus mi s on es
kirjaplangil ning mil e | on all kirja»igusliku juhat
allkiri (vastavalt HD punktile 5.5).

1 2) Volikiri juriidilise isiku esindamiseks juhul, kui Pakkumusele Pakkuja esindajana
kirjutanud i si k( #ehrdile kanid johiatese lfige/likmedgaistavaltr HD
punktile 5.5.1)vajadusel).

3) ) hi spakkumuaset Ikwosr rrdnkemenetl|l uses ¢hisp
punktile 5.5.2)
2 |[Vol i ki ri ¢ hi s pakku mpunktike 12k3pypjadasel). (vast avalt H
3 ihi spakkujate kinnitus, et hankel epingu t?@2
HD punktile 12.2) (vajadusel).
Pakkuja kinnitued vastavalt HD Lisa 3 vormile Il
1) Pakkuj at vV o»i t ema s eaduslvi»k kteorhehatlusesdkaristaty
kuritegeliku chenduse organiseeri mise
ri kkumi se v»i kel muse v»i ametial ase v
4 Pakkuja ei oma kehtivat karistust (vastavalt HD pualQiD.
2) Pakkuja ei ol e pankrotis v»i l'i kvideer.
muus sellesarnases seisukorras asukohamaa seaduse kohaselt (vastavalt HD punktile g
3) Pakkuja suhtes ei ol e iarug sellesarnast menetlnsd Pakk
asukohamaa seaduse kohaselt (vastavalt HD punktile 9.4).
Maksu ja Tolliametiv » i Pakkuja asukohariigitwasd awviai

5 | sealhulgas sotsiaalkindlustusmaksete tasumise kohtal e p e ab ol ema v2 | j ag

p2eva enne Pakkumu¢vasmvaleHDipanktiimb.5)e t @ ht aega)

6 Pakkuja eld v » i asukohaj2rgse kohalike maksude 1

p2devusega amet i as ut destasumise kehiad Juhulo kuia Rakklkjee asukohd




vastava padevusega ametiasutus sellise S
maksuv»| gade puasiagalt HD mirktilekO®dh t a .

Pakkuja kinnitus, et Pakkuja ei esita sama
7 cksi, esitanud mitu ¢hist Pakkumust koos ¢
ni meta allto°%v»tjana kuyah(kastdvatpiD pugktile 12.2)i t mi s e
Pakkuja kinnitus, et Pakkuja poolt kasut at
8 hankemenetl usest k»rvaldamise alused
Vo
ki nnitus allt?°?°yv(astavaltH® pynkile @8).mi se Kkoht a
Kol me viimase | »ppenud majandusaast a aigaaastg
9 |kohtabi |l anss, kasumi aruanne, t e g e v vastavaltti pumidle
10.1.1).
Pakkuja olulisemate viimase 3 (kolme) majandusaasta laevaehitusega seotud lepingute kroeg
10 || oet el u koos | epi ngu e s eharkijaté/ostiate t&rmdr 3 jatjaakagsst
ar an?i t(esavatHDeugnkile 10.2.11).
Pakkuja esitabsamale automatiseerimise klassile vastavate laevadega segtindute
11 | kronoloogilise loetelu koos lepingu maksumusaetomatiseerimise klasshankija/ostja andmete |
tarnet?htaja 2ran?2itamidega (vastavalt HD
12 Kehtiva tegevusloa koopiaevaehituse valdkonnas» i vastava r e g(astavaltHx
punkile 10.2.3.).
Pakkujgk i nni tus, et Pakkuj ladvadeoremohdiahaolduspaase pi i r
vV o»i
13 |kui P a k k u j neameee ipiirkonmes ladv&de remotjdi hooldusbaasi, siis nimetatud remondi
hooldusbaasi kasutamisé&k o o &oht& Yastavatk o o st © ° | epidrvogplu t ek olomd |
kinnitused (vastavaltHD punkile 10.2.4).
14 | Koopia ISO 9001 kvaliteedijuhtimisee r t i f i kaadi st v»i samav?2?ar
Pakkuja kinnitus, et pakult awdEsaeRe giastt @arb R
15 | the Classification of Shipg » i samava@arse tunnust at u dastdvdltldDs
punkile 10.2.6).
16 Kehti-v»ifrerial ase, rekghsitvi koboopina s v fvastaaltHD {
punkile 10.2.7).
Andmedhankel epingu osa suuruse koht a, mill e s
17 | (vastavalt HD punktile 10.2.8)> i
Ki nnitus al | t %6htagyastavaltH2punkile d@2B8mi s e
Pakkumuse maksumuastavaltHD Lisa 3 vornile Il sealhulgas:
18 1 detailne hinnapakkumus vastavalt HD punkii83;
1 p»hi var uo s avdstavatpanktie 13u s
19 Tagatise olemasolu t»endav dokument (koopi
HD punktis 15 s2testatul e.
Pakutava laevaletailne tehniline kirjeldus vastavuses HD lisas 1 toodud tehnilise kirjelduss
struktuurile. Hankeobjektk i r j el dus peab ol ema esitatud
Pakkumuse vastavuses HD lisas 1 toodud tehnilisele kirjelduseleasisadds v ast av ai
nditajaid. K»i k obj ekt parameetrid tul eb
seadmete kohta tuleb esitada margi d, mud el
Hankeobjekti kirjeldusele tuleb lisada:
20 1 Keskmine ekspluataioonikulu( v »t t es al useks n»uetel evast

seadmed ja s¢steemid) aastas: ' i sa 3 vorn
aastakeskmiseide k s pl uat eeri mi se kul usi d, es fdtdd, tadatite
jne ning muude seadmete ning s¢steemide K
aluseks HD Lisas it ehni | i se ki rj el dus e pkasutknise smtensiivsjg
tabel.

1 Keskmine hoolduskavgvabas vormis( v»t t es al useks n»uet el ¢
pl aneeritud seadmed ja s¢steemi d)) koos |




vorm V). Hooldusklu sisaldab kogu laeva hooldamisele tehtavaid kulusid (sealhulgas ra

21

muude navigatsiooni seadmet e, peamasi nat e,
hool duskul ud) . Li sa 3 vor m Vtehnillse kirjeiddse puhktisvi
il dine 1.1 toodu (|l aeva kasutamise intens
Paut ava | aeva ¢l dvaated ja | »i ked:

T k¢l gvaade;
1 pealtvaade;
T I »i ked, kus oleks 2ra n2idatud k»i ki de se

T 1 »ige roolimapastj dauaeadoletbi fhaj as pai kng
paigutus.

22 | Laevale paigaldatavate seadmete loetelu koos seadme valmistaja ja valmistaja esindaja andme
Garantiiteenuse kirjel dus, (vastavalt Hp puakiile B5.15 a | d
23 | 1 loetelu garantit © deestamisé 2 hi mat est assukoht adest Eest
T koopia koosto°°] epetest v»i koost°°%°partner

Pakkuja kinnitus, et kogu garantiiperioodi jooksul reageeritakse veateatele (reklamatsioon),
edastatud-mhaksi teei(vasabalt HFpunktied.6.2)| t

T1 etapp |vedeatélereageeritakse 24 tunnijooksul alategamasaamisest koos
esindaja/spetsialisti kohale tulekuga;
1 Il etapp (keskminerike)48 t unni jooksul, p2rast veate

i sik, kes on p@dev tpashamhduvudi ke mai d/gkkee

24 raskusastme m22arami sel ;

1 Hletapp (suurrikey 5 °°p@eva jooksul, alates spetsi
otsusest Il etapis, on kindlustatud vajalike spetsialistide ja varuosade/seadmete tarne laevalg
vaj al i keamisék8;de t eost

T WWetapp(suurrike2)hi | j emalt 14 ©°°p&eva jooksul, a
| angetatud veal/rikke otsuse¥d»il hootl @lpisd,a q
dokki mine vea/rikke k»rval dami seks.

25 |Han k e | eitmisenetapiling gfaafik kalendrikuudes.
26 |[Pakkuja kirjalik n»usol ek selle kohta, et
27 |[Pakkuja kinnitus, et Pakkuja v»imaldab Han

Koolitusajekava kus er &l @& ir joses piikaigdidei ole)

Silla seadmete ja s¢steemide kasutaja kool

1 navigatsioors ¢ st ge mi d

T seirej a sides¢steemid

1 jne.

Masi nar uumi S e a kanddid®olitusa s ¢ st eemi de

1 peamasind;

1 abimasinal;

M1 Elektr i s¢steemid

1 |jne.

28 |Teki s eadme tkasutagjgkoslitug e mi d e

1 Sildumisseadmed;

T Ankruseadmd |j a s¢steemi d;
i Paaditaavetidkraandl.
1 |jne

Muude seadmte jas ¢ s t e lasatajd koolitus:
T recst ust»rjetehnika

T Tul esgpsiteemid,;

1 P tkur, ajamid, pumbad;

1T jne

Seadmet e logdus e chedkool i tus




12. 1 hi spakkumuse esitamine

121.Pakkuj a ei vV o»i samas —riigihankes esitada ¢hi
cksi, esitanud mitu ¢hist Pakkumust koos erin
teisele Pakkujale n»usol ekuvsxetnjdana. met ami seks
12.1.1. Pakkuja omak2eline kinnitus nimetatud n»L

Pakkumusega.

122.) hi spakkumuses peab sisalduma omak2eline kinn
chistaotl ejad sol ikdagrasdlatd.a Ki»n miit s itsplakik uanu

123., hi spakkujad ni metavad hankemenetlusega ning
toimingute tegemiseks volitatud esindaja. Vol i

12.4.) hi s pakkujeandh majanduslikudja finantsseisundi kvalifitseerimise tingimustele
vastavuse t »endami seks summeeritavate ngitaj
vastavatele summeeritud n2itajatele.

13. Pakkumuse maksumus
13.1. Pakkumuse maksumus esitatakse Eesti kroonides ja Eurodes (kursiga 1 EUR on 15.6466 EEK)

tarneklausel DDP Tallinn Incoterms 2000hankedokumendi Lisas 3 vormil 1l ilma
kai bemaksut a
13.2. Hankelepingu kogumaksumus trf¢, hh)e | aeva | »pl i k maksumus, mi s
tehnilises kirjeldusele vastav pakkumus mis sisaldab laevade ehitamist, komplekteerimist,
katsetusi, telljale ¢ 1 eandmi st , etteval mi stami st ekspl ua
|l 2bi viimist ning garantiid. ning olema Hanki |
13.3. Pakkumuse maksumuse hulgas esitatakse detailsem hinnapakkumiis#tDsormil 11l Tabel
1 punktid 18).Detal sem hi nnapakkumus on informatiivse t
|l oetelu v»i b Pakkuja omal soovi l t2veéehdmdht D
ja@rgmisi andmei d:

13.3.1. hankeobjekti ehitamise maksumus;
13.3.2. kadutatavate materjal@lmaksumus;
1333. paigal datavate seadmete maksumus (n2idate
1334. varustuse maksumus ( srdustarveta Imdksumus vdstavalt o o d u
Lisa 1punktile 9.2.19.2.3);
13.3.5. transpordi maksumus;
13.3.6. koolituse makumus;
13.3.7. laevaprojekti kasutamise maksumus;
13.3.8. katsetuste maksumus;
13.3.9. avariiremondikomplekti maksumus.
134. P»hi varuosade maksumus ( andmeabelienimetataddoatell. i sa 3
v»i b Pakkuja omal soovil t@&iendada.

14. Hankedokumentide v2&aljastamine
HD va&aljastatakse etteteat ami s edostibengusen kti s 1. 4.

15. Pakkumuse tagatis

15.1. Pakkuja on kohustatud esitama krediidi» i finantseerimisasutuse V»|
V> i deponeer i ma EEK fnehaniljohit E@dl Broof)OR&dhandusministeeriumi
arveldusarvele m 10220034799018SEB pangasviitenumbriga 3100053420, selgitusega:
riigihankeMultifunktsionaah e r e o laev vitenumbed 18674Pakkumuse tagatis.

152.Pakkumuse tagatis peab olema j»us v&@hemalt Pal
15.3. Krediidi- v » i finantseeri m sasutuse Vv»i ki ndlustusa
tagatise lunastada esimese kirjaliku n»ude, m
garantiiandjale riigihangete seaduse A 34 sat.

154 Pakkumuse tagatis kindlustab Hankijale Pakkuj
ja@tmise korral kahjude t2ieliku v»i osalise h



16. N»uded Pakkumuse pakendamisel e

16.1. Pakkumus peab olema pakendatu@ bi pai st matus pakendi s Vv»i én
rakendades abin»usi d, mi s valistavad kaht | us
Pakendami seks kasutatud materjalid ning paker
avanemi se Vv »niorknaahg lussetlu nkigdsiet | e mi s el

16.2.Pakend peab ol ema varustatud jargmiste kirjet:
16.2.1. Pakkuja ni mi, @riregistri koodppstiaadress;e s s, t o

16.2.2. Hankija nimi, aadress, riigihanke nimetus, riigihanke viitenumber;
16.2.3. APAKKUMUSH#
16.2.4. AMi t t e al4.a8@080 kellAM1& i
16.3. Pakend ei tohi sisaldada midagi muud pealeHDn »ut ud dokumenti de.

16.4. Kui Pakend ei ole kindlalt suletud ning varustatud HD punktis 16124.. 2 . 4 . mar gi
kirjetega, sisHankj a ei vastuta Pakkumuse »igeaegse | a
Pakkumuse kaotsimineku v»i nendes sisalduvate

17. Pakkumuste esitamise?tht p2ev |j a koht
17.1. Pakkumus tuleb esitada hiljemdl#.082000 kell 10.00 Siseministeeriumi aadressil Pikk 61,

15065 Tallinn.

1722Hanki ja valjagtaemsaBmkkemuPakktjale kirjaliku
ma&rgitud Hankija ni mi, Pakkumuse k2&ttesaami se
Pakkuja nimi, registrikood, riigihanke nimetus ja riigihanke registreerimisnumber.

173.Pakkuj ama»Phkkumuse tagasi v»tta enne Pakkun
Hankijale Pakkumusega samas vormis sellekohase teate.

174.HD punktis 17. 1. s2testatud ta@htajast hiljem

kohta v2l | as taalt Hkmrktilet13.2 nidg Pakkumus tagastatakse Pakkujale
avamata kujul.

18. Pakkumuste avamine
18.1. Pakkumuste avamine toimuth4.082009 kell 10.15 aadressil Pikk 61, 15065 Tallinn,
haldusosakonna ruumides.

182.Pakkumuste avami sel avatakse Pakkumused, mi s
v»etud ja mida ei ol el .avmitnuedt aetrunde tHDW t@memglkat i(sp
avami sj2ljed) nende esitamise j2rjekorras, al

18.2.1. Juhul, kui Pakkuja on muutnud oma Pakkumust, esitades uue Pakkumuse, mille
pakendil e on kantud mérge AUDS nllAKKUMUS
pakendile on kantud m&rge AUUS PAKKUMUSAH.

183.Pakkumuste avami sel v»ivad viibida k»i k Pakku
avamisel viibijad registreeritakse nimeliselt.
184.Pakkuja esindaja peadlmal emandwbsmebuse wvolikir

dokumendiga.
18.5. Pakkumuste avamisel Hankija:
18.5.1. kontrollib esitatud Pakkumuste vastavust8lD n2 i dat ud Pakkumuse s
dokumentide loetelule;
18.5.2. koostab Pakkumuste avamise protokollkuhu kantakse Pakkujate nimed,
registrikoodid ja esitatud Pakkumuste maksumused.
186.Hanki ja esitab Pakkumuste avamise protokol li
jooksul Pakkumuste avamisest arvates.

19. Pakkujate kvalifitseerimine

191.Hanki ja k»rval dab Pakkuj a hanke ne38 &d Pakkgje st v a
ei de esitanud HD punktides 9.4.1., 9.5915.2. ja 9.6.1. nimetatud dokumente, esitatud
dokumenti dest il mneb hankemenetl|l usest k»r val
val eandmei d Hanki | a kehtestatud n»uet sl e vas
Pakkuja hankemenetlusest k»rvaldami se kohta mi



192.Hanki j al on »igus kontrollida Pakkuja kvalif
kvalifitseeritakse, kui Pakkuja vastab j2rgmi
192.1. Pkkuja on esitanud k»i k HD punktis 10 n»u
1922. k»i k esitatud dokumendid on kehtivad ja v
1923. Pakkuja vastab k»i kidele HD punkt.i es 10.

193.Pakkuj at ei kvalifitseerit a;10.Xk alapuniides loetletud t 2 i d e
tingi mused. Kvalifitseerimata j2etud Pakkuj a

194.Ki rjalik teade Pakkujat e hankeneanetf Pt e st k
kvalifitseerimise otsusest edastatakse Pakkujatele viivitamata, kuid mitte hiliem kui 3 (kolme)

t°°p2eva jooksul vastava otsuse tegemisest ar:
195, hi spakkumuse esitamise korral kvalifitseeri:H
eral di . Numbrilised nditajad summeeritakse,
vastama hanketeates esitatud tingimustele. K
kvalifitseerimata k»i k ¢hispakkumuse esitanud
20. Pakkumuste vastavaks tunnistamine v»i ta

20.1. Hankija kontrollib esitatud Pakkumuste vastavust$iBstatud tingimustele.
20.2. Pakkumus tunnistatakse vastavaks, kui:
20.21. see on Kk oos k-sésitatd tigiudteiged e HD

20.22. Pakkumuses ei e si ne -sesitgtud tingimustesk » r val ekal dei
20.3.Ha n k i jalmPalkkw@griide tagasi, kui Pakkumus ei vastestéBitatud tingimustele.
204.Pakkuj a, kell e Pakkumus on tagasi Il ¢katud, ei

21. K»i ki det Paa&kKiulmylsk &@mi ne

211.Hanki jal on »igus | ¢kata tagasi k»i k Pakkumus
21.2.Hanki j al on »igus k»i k Pakkumused tagasi I ¢ kat

21.2.1. ¢ ks ki Pakkumus ei ole tunnistatud vastaval

21.22. k»i ki de Pakkumuste maksumused on hanke e
reaal setest v»i mal ustest ni i palju suuren
maksumusega Hankijale vastuv»et av;

21.23. etten®gematutel ja Hankijast mitteol eneva
toi mumi se aj al on Hankijale saanud teat a
muudavad Hankijale ebaotstarbesadtaud hanke:
tingimustel6 h muudatused seadusandluses v»i tei

213.Kirjali k teade k»i kide Pakkumuste tagasil ¢kka
kuid mitte hiljem Kkui 3 (kolme) to°o°p@eva jook:

22. Pakkumuste hindamine ja Pakkumuse edukaks tunnistamine

22.1. Pakkumuste hindamiskriteerium on majanduslikult saim pakkumus.

222.Hanki j a v»rdl eb, hi ndab Pakkumusi ,-s toodud a ei
tingi mustele j2rgmiste hindamiskriteeriumide ;
22.2.1. hankelepingu kogumaksumu§7 %;
22.2.2. pakutava laevgpeamasinatenotoressursehkpeamasi nat e t°°tundi de

kapitaalremondini 15 %;

22.2.3. laeva garantiiaed 18 %.

223.Maj andusl i kul 't soodsaim Pakkumus2223enimgtattdat ak s e
hi ndami skriteeriumite al us éerit Romt@System)s Raunmatet i d e
omadustega Pakkumusele antakse vastavalt hi no
arv punkte.

22.4. Punkti 22.2.1 hindamisel antakse madalama hankelepingu kogumaksumusega (vt punkt 13.2)
pakkumusele maksimaalne arv ptenk

22.5. Punkti 22.2.2 hindamisel antakse suurenpgamasina motoressurssiga pakkumusele

maksimaalne anpunkt e . Mot oressur si a Ipdamasmate 1° ? d kysae p
t°°tundi des kuni esi mese k a pHatkelepihgu eesemen d i n i
tehniline kirjeldusidn punktile 4.1. 1.

1C



226.Punkt i 22.2.3 hindami sel v»et akse -A3lpakatedk s HD
garantiiaeg. Punktis 33 . 3 esitatud andmed (garantiiaeg
seadmetelefss t e e mi labeal peamgsinatele) liidetakse omavahel, suurema aritmeetilise
tul emuse saanud pakkumusel e ant akse maksi mace
garantiiajad on nimetatud HD Lisa\2S » | mi t ava hank®@ | gwpmnhktgius t 8 n.i m

22.7. Hankija tunnistab edukaks suurima punktide koguarvuga Pakkumuse.

22.8. Kirjalik teade eduka Pakkumuse teinud Pakkuja kohta esitatakse Pakkujatele viivitamata, kuid
mitte hiljem Kkui 3 (kolme) to°p@eva jooksul v

23. Selgitused
231.Hanketeate ja hankedokument i delumsel Bikk6lk o066 a s aa

Tal | i mposti aadréssiiigihanked@siseministeerium.ee

232, 1 dj uhul t oi mub sel gituste -ptoaddtilgeami nR° °jra u miat
vormistada eesti keeles.

233 Hankija vastab taotlusele 3 ( k spamises) arvat@s? p @ e v ¢

edastades vastuse k»i kidele Pakkujatel e.
23.4. Hankija annab selgitusi eesti keeles.

11
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Piirivalve
multifunktsionaal se
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1. ! LDI NE

11. ;) I di ne

K@aesolev spetsifikatsioon Kkirjeldab n»udei d,
uus multifunktsionaalne laev.

Li saks n»u e tidgatuek sellesmspetsifikatsioonis,2peab laev olema projekteeritud ja
ehitatud heade | aevaehituskogemust e kohasel
esitatavatele standardsetele n»uetele.

Laeva ehitamisel peetakse silmas laeva miinimumteenistushfegan(e) |, mi s on v2h

aast at (aastas u 2000 s»idutundi ja u 200 t

t2itmisele asendada erinevates oludes ka sei
Kiirus % ajast

Man°©°vrid 10

IiI5 s»| me 20

9112 s»I| me 60

15 s»I| me 10

Laev antakse tellijale ¢l e p2rast k»i ki de e

val mis koheseks kasutuseks (seal hulgas t2is

kogust ega { nikulugnkid kui kd mamiid))d

Kogu | aeva varustus asub selle jaoks etten?

peavad ol ema katsetatud, | aev t2ielikult puh

K»i k | aevas kasut at av a dsmitpedvad glemd hamyifud tundud ja hel u d
kuulsusega mereatrtiklite tootjatelt ning hooldust tagavatelt tootjatglte, ] at el t .

Spetsifikatsioonis m2rgitud seadmete tg¢ebid

Koos | aevaga a a tkaa kage edasmdl himgtatud eokupdntatsioon kolmes
eksempl aris paberkandj al (kiirkodelt j atesse kb©

1.1.1. N»uded

Laev peab ol ema %ww»iweéel ipnie rti ¥iat vel e pe¢stital
(vaatlus j a patrull tegevus, radarite asendami ne,
samut i »l i reostuse |l okaliseerimine ja | ikvi:
i kuda |j22s ja abistada j22sse kinni j2&nud
jne).

Seega peab | aev vastama j2rgmistele n»uetel e

T Suur merekindlus (v»imeline tegutsema Ee
samut i vegutsemaleistalel tr i i ki de vetes va@ljaspool



1 Kiirus
°konoomne
minimaalne

1T J22kl ass

1 Meeskond

1 Autonoomsus

T Piirikontrol

SAR Standby Vessel

Sidevahendid

va@hemalt 15 s»I me (|l aeva kiir
(lainetusega@ pal | i) t2isveeva@l jas
vé@hemalt 15 s»I| me)

912 s»I| me

0i5 s»| me r(jreo@psetriadtsy ooni de t 2]

1A
12 14 (eriolukorras 30 meeskonnaliiget)
va@hemalt 14 ©°°p2eva (2500 mer

Riirpaadi »aperadiikpaas, kiirus 40 5 s»| mepiy, RI E
ol emasol u vahemalt kol mel i i k
v»i meline veeskama 8 mneetri pikkesst v
operatiivpaadi, kui tuule kiruson15 8 m/ s | a <l ai n
2, 8 m; v » Iinan epleratiivgaadi vpartald&uus(6)

i ni mest seal hulgas ¢he kander

oma omadustelt suuteline pa
v@hemalt 150 inimest. Stand
V»i mel i ne veeskama8 meetri pigkase d
operatiivpaadi, kui tuule kiruson158 m/ s | a |
<2, 8 m. V»i meline v »t ma 0]
i ni mest , seal hul gas ¢ he

koordineerida s¢ndmuskohal

GMDSS A2 wvarustus: A2 rajooni
sidevahendid + lisaks kolm VHF raadiojaama + Tetra + ORS

+ FAX + GSM + Internetg, hendus (v»i mal us |
erinevaid andmebaase) + laeva sisevideotranslatsioon + SAT

TV + AIS(A-klass)

f Juhtmhe ja man®° dy@amadami ma e posi t slynamceer i

positioning systeijn
1 Korpuse konstruktsioon

1 Peamasinad

topeltp»hjaga

diiselelektrimootorid

1 Abimasinad ja avariidiiselgeneraator Vastavalt kalkulatsioonidele/normidele.

1 Ajamid

1 Kajutikohtade arv

3600 as-Hdvmiuutpeordkaiturid (2 tKk
15 chekohali st kajutit (14

v»i mal usega muut a vaj aduse
kahekohalisteks. Mugavusklasscdinfort (2) class (3)
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1 Esmaabr ¢ ks er al di k a | avalt pgatekiga a k a
. hes tasapinnas, esmaabi oS
kannatanu kanderaamil sisse tuua)

1 Reostust »r j e laevakorpusesse integreeritud hariskimmeri

tehnol oogi al p»hinev avame
»l i reostust»rje t @i shaVlbRo ma at r
parem).

Skimmerite »likorjev»i mekus Kk
V»i meline korjama veepinnal
30061000000 c¢cSt. Korjatud »lis v
S2jilitustanki deloo(mkorj etanki de
[ pumpami seks | aevalt | aeva
| aeva pardalt valj a kasut a

transfeerpumpasid.
Reostust»rjetehnikat kaitab |

kontroll paneelist, mi s asetse
nng v»i maldab saada pari mat ¢
Laevale peab ol ema v»imalik
rul |, samut i »l i korjes¢ste
talvetingimustes.
Reostust»rje operaator.i t°°ko
muu sellega kaasnaga.

umi i ni umi st tpi°kblkasega 6y5hemalavamere » | i

paigaldamiseks

T Progektorid Otsinguprogektorid 3 tk (taga
j a hal bades il masti kuol udes
mereotsingute | a p22steoperatsioon
juhtimisega sillast.

T Kaamerate s¢lsnferranpudnakaamer-éuyastvamieng 2§ g
lisa 0, 2 ja 4), mis koosneb CCD kaameratest(dekis ja masina
ni ng seadmet e ruumi des) ,j a I
p ° °/kallutuspeast ja juhtpuldist ning piisavast arvust
monitoridest.

T Lisaks 3 guumi mi-/skaliimatl uspgagap°Raamer at
veorisuunal ja kaks ahtrisuun
vahi t ¢ ¢ rkbharadmitorile) © ©

T v@hemalt k¢imme&LCDduse Kkorr al s»l tuvalt pr
valvekaamerat masina ja seadmeteruumidesse (pildid
kuvatakse keskjuhtimi spost.i
olevale monitorile sillas ning on dubleeritudkaa hi t ¢ ¢ r i n
t°°kohal ol evale monitorile).
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Laeva p»hi m»»t med:

1 korpuse pikkus 55165 m

T veev?2]| jasur v 8001100 tonni

T s¢vis 3884,8 m (t2aislastis)
1 laius uldldm

1.1.2. Klassifitseerimine

Laev projekteeritakse, ehitatakse ja seadistatakse hetkel kehtivate rahvusvaheliste konventsioonid

n»uete kohaselt vastava kategooria | aevadel e
klassifikatsiooni ¢hi ngu De{ n\orske eVestas jnd; | edlyspidi I
Akl assifikatsiooni ¢hingi) het kel kehtivate r
Kogu ehituse jooksul jargitakse klassin»udei

¥H100A1 Fire fighting Ship 1, Oil Recovery Duties, Winterisation8(deg C), Ice Class 1A FS
(+) at a draught of xxm, Max/min draughts, Fwd xx/xxm, Aft xx/xxm, Power required xx kW,
Power installed xx kW (All waters, European Union). LMC, UMS, DP (AM), ICC, IBS, PMR,
NAV1.

Lipp: Eesti

1.1.3. Projekteerimise alused

Uue ehituse projekt:i a | u soesktsa tpueda bs aorlneanmae |l uabec
modifikatsioon.
Laeva projekteerides peet akse si |l mas l epi n

rahvusvahelisi konventsioonée MARPOL, SOLAS74, COLREG, International Load Line
Convention, International Coemtion on Tonnage Measurement of Ships ja Euroopa Liidu
N»ukogu direktiiv 96/ 98/ E|

Laev peab ol ema ehitatud klassifikatsiooni ¢h
Tellija kaasab ehitusj?2relevalvesse klassi fi
Laev peab olema projekteeritud p r i val ve pat r u-ljlat e e*n?i nsutrudseetk®s®,
tule»nnetuste | ikvideerimiseks teistel | aev.
hermeetilisus ¢l er»hu n2ol | v»i mal damaks si s

1.1.4. Tunnistused, sertifikaadid

K»i k ehitamise ajal kasutatavad materjalid
omama kehtivaid sertifikaate j.a vastama kIl as

1.15- N»uded ehitamisel e

Laeva ehitades peetakse silmas | epingu s»I| mi
konventsioonei MARPOL, SOLAS74, COLREG, Internatimal Load Line Convention,

L e h e REL20g



l nternati onal Convention on Tonnage Measurer
96/ 98/ E}|
T K»i k |l aevale vajalikud seadmed tuleb tarn
kes valmistavad merel kasutamisek m» el dud tehni kat.
T K»i k | aeva ehitamise aj al kasutatavad

mehhanismid peavad omama kehtivaid sertifidkaaja olema vastavuses

kl assifikatsioonbLgabadvaghi tnussuteetheagsa peab k a
kval i teedi ga materjal e, tehnol oogi at j a
kvali teedi vastavuse rahvusvahelistele n»
el lijale
asut at
totsta

1T Laevaehitustehas peab esi tama t el
alternatiivnimekirja, niinimetatucha k €listti . Seadmed | a Kk
ol ema kvaliteetsed ja k»Iblikud sih

1 Laeva seadmed ja varustus peavad olema tellija poolt heakskiidetud.

1T Eestis peab ol e ma hilsi»seadnaeid 4&tunhi peksul atlasaveaeate »

saamisest
12. H;,;drostaatilised arvutused
Peavad vastamaSOLAS4 | I ptk ning | MO koodeksite ja t
13. H¢drod¢gnaamili sed arvutused
131.i 1 di ne
Laeva korpuse kuju peab v»itusedadla maa lalrie)n dtadias
varskelt v2&rvitud korpusega kiirust v6Hhmmalf
paksust |j28dl|l médsei kbhdeasbéb.

1.3.2. J » u s e aavumesedPM i peamasinad)

J»useadmete andmed valitakse arvutuste al us
v»i mal dama | aeval t2islastis arendada kiirus
juures, samuti opereeridai®s » | me s e kiirusega reostust »r |
j 220l udes. Kindlasti tuleb t2helepanu p°°rat

1.33.S»i dukauguse arvutused

Laeva tehnilised andmed peavad ki ndl ustama
mer emi i | i (autonoomsus v@hemalt 14 °°p2eva).
1.34.V©° Oy | k2ituri (p»tkuri) arvutused
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Paigal datakse v&2hemal't ks voori k2ilkkW,ret (p»
tagada v2ikestel Kiirustel | aeva kergem kur
t»ttu liiga suurte koor mugtge-yme ki msats,k ummius
1.3.5. Ajamid

Laeva ajamitena kasutatakse kahte (2) asimuut i pe°rdka@iturit.
L»plikud geomeetrilised iseloomustavad andm
peavadl a e v al v»i mal dama arendada peamasinate I
s»l melist Kkiirust.

1.3.6. Abimasinad

Abi masinad valitakse | aeva voolutarbimise v»
1.37H¢dr aul uskadene | »

ne j»useade, mi | X120k MWo gw i h gdhraany | iplail
ija poolt projekteeritud eral di as

14. ) mbritsev keskkond

1.41. M¢r a

M¢ratase peab vastama | MO resolutsiooni A. 46

1.4.2. Keskkond

Laeva ja selle seadmesti kku peab ol ema v»i ma
valis»hu temp3gU@té W40
merevee temperatuur ouUC ¢é u«€25

1.5. Dokumentatsioon

151.; 1 di ne

Laevaehitustehas koostab jooniste ja trg¢kist
Laevaehitustehas soetab PWM$&lanned Maitenance Sysin) tarkvara ja h2a
(edasine hooldus ja uuendamine toimub eral di
Kogu ¢l eantav dokumentatsioon | iigit attasked e |

kolmes (3) eksemplaris ja salvestataksed&le kolmes (3) eksemplaris.

1.5.2. Joonised

Laevaehitustehas koostab k»i k vajami nmevad |
ekspluateerimiseks ja remondit®°de tegemise
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| aevaga t@psustatuna j a Il »pl i kus variandi s
el ektroonilisel kujul v»i v»imal datakse neil
Jooni ste kaust peab sisal dama k»i ki de agr ¢
spetsifikatsioonidega (nii laeva ehitajalt kui ka kasutatud seadmete valmistajatehaselt saadud)
K»i k ol ulised osad peavad ol ema n uelgusega.d at

S¢steemi jooni sed peavad andma selge ¢l evaate

Tekstid joonistel peavad olemaeesti»i i ngl i skeel sed.

1.5.3. Seadmete ja varustuse nimekir

Laevaehitustehas koostab k»ikide | aeva sead
ametliku esindaja andmetegaéd k er)ds | i st
K»i k seadmed ja materjalid, mi da | aeva ehite

pai gal dlussami8t® de a

Kindlasti lisatakse kiiremini kuluvate (sagedamini vahetust vajavate) detailide nimekiri ja ka
hinnakirjad (nt pihustid, tihendid jne).

1.5.4. Kirjeldused ja juhendid

Tr¢kitooted val mistajatelt peavad sisal dama
kirjeldusi, kasutus hooldus ja remondijuhendeid, tagavaraosade katalooge jne. Kui sobilikud
tr¢gkitooted puuduvad, k oost alkka, mia sisaldab randinaids t e
seadme kasutamise ja tehnilise hoolduse ning valmistaja kohta.

Kui kirjeldus sisaldab mitut wvarianti, peab
Samut i peab ol emas ol ema s e adpatgfikatsiogna s ¢ st eenm
K»i ki de seadmete kasut yasingliskeedseddli d peavad ol em
Te©°juhised »lit»rjeks koostab | -areeygliteidlasblas k1l a

Muu ¢l eandmi sel e kuuluv dokumentatsioon peab

reostust»rjes¢gsteemide katsetuste protoko
t u Irjepumypade ja veekahurite katsetuste protokolle;
radarite, raadiote ja muude sidevahendite vastavust tehnilisele spetsifikatsioonile.

1 ehitamiseks kasutatud materjalide sertifikaate;

T laeva t2psustatud tehnilist spetsifikatsi
T stabiil suavtasyer ai d | a

1 kreenikatsetuste protokolli;

1 ka-rj a k@i gukatsetuste protokol |l e;

1

1

1
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1.6. Katsetused, garantii

Enne ehitusproessi algust esitab laevaehitaja ostjale realistliku tootmisplpsosdiction plan.
Laevaehitaja koostab katsetuste ja kontrolliprogrammi, mis peab ostjalt heakskiidu saama.

161.!' 1 dine

Laevaehitustehas:

f vastutab | aeva projekti, konstruktsiooni
katsetuste eest;

T peab veenduma, et konstruktsioon ja seadn
reeglitele;

1 peabveenduma,etsel met e kat setused on teostatud v
T peab veenduma, et kat setuste protokoll id
alusel,

1T koostab k»i ki de katsetuste programmid | a

Laevaletb akse kreeni katsetused selliste katsetu

kava peab ol ema heaks kiidetud klassifikatsi

Laevale tehakse kail a k2 i gukat setused, mill ega IbliRkésr at a

Nende katsetuste programmi koostab | aevaehi't

kohasel't ning esitab tellijale ja klassifik

katsetuste algust.
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1.6.2. Kaikatsetused

Kai kat setused korraldatakse klassifikatsioor
esitatakse tellijale v2@2hemalt kaks n2dal at e
Kai kat set ust e olkl2iitgaukss e k osnead met e j a S¢Steem
chenduste tihedust |jne.

K»i gi kontrollitud valdkondade kohta koosta
n»uetele, v»ivad alata k2igukatsetused.

Laeva seadmeid, mehhanisme jakeler i s ¢ st e e mi kontrollitakse
regiimidel, et va&altida nende t°°h?2ireid k2ig

163. K2igukatsetused

Ka2igukatsetused, tel ki kagakphamt at akkei gi k oh
korraldatakse klassifikatsiooni¢¢hingu n»uete

Ka2igukatsetuste kava ja protokollid esitata
algust.
Ka2igukatsemupteabpsogarbhmhama Kkindlasti | 2rgmis

kiiruse katsetus

man®°verduskatsetus
reverseerimiskatsetus

likumine erinevates merga ilmastikutingimustes

likumine pimedas

maksi maal se v»i msuse katsetus
ankru katsetus

k¢tusekul wermdndrvamiedre regi i mi del
m¢rataseme kontroll

elektrostaatilise va&@lja kontroll + devi at
pilsivee andurite katsetus

el ektriisolatsiooni kontroll (teostatakse

paigal p¢gsivuse katsetus

j 22 murdmi se katsetus

tul ekustutuss¢steemide katsetus
r

eostust»rjeseadmete ja h¢gdrauliliste sg¢s
»hul ¢¢si kat set us
hermeetilisuse katsetus (¢l er»hk)

kaamerate katsetused
radari testid/katsetused
sisemine videotranslatsioon, Internet, valvekaamerad j

= =20 _0_9_9_9_95_40_292_9_92_-2_-2_2_°_-2°_-2°_-2._-2._-2-

Ka j2@2b tellijale alati »igus n»uda | isakats
J2@2 murdmi se katsetused viiakse | 2bi esi mese
mi ni maal selt viis ©°°p2eva ni-n@a Imévaelkatnsedteu
laevee hi t ust ehas. 'l mnenud defektid j a ebak

likvideerimisele tarnija poolt ja tarnija kuludega.
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164 Vastuv»tukat setused

Vastuv»t ukatsseet uls2ehdi vkiliaasks i f i kat si ooni ¢hing:
Vastuv»tukatsetuste minimaalne kestus on va
koosneda erinevatest etappidest.

Enne vastuv»tukatsetuste algusoll. esitatakse t

Vastuv»tukatsetuste prracsttakvorltIimilsiakatidkse ¢1 ea

1.6.5. Garantii
Toeo°vx»tja keoshulsa @Wwa daelvaats teuavnxdtmmissee a kit i all kirjas
Laeval e, Laeva ehitust®®°del e jGaragipadmetel e all
1. ehitusto°dele v&@hemalt 24 (kaksk¢i¢mmend nel i
2. Laeva kerel emmeAdhikeudal t 60 ( kuuskyg
3. Laeva peamasinatele v@hemalt 24 (kakskg¢mmen
4. Laeval e paigaldatud seadmetele, s¢steemidel e

garantiile, kuid mitte alla 2 (kahe) aasta.
Garantiitingimused on esitattdDL i sas 2 AS»|I mitavafhankekkepsngu ti

1.6.6. Muu

Ehitaja varustab | aeva k»ikide garantiiajak:
piisav kogug vikrrwntpiarjaandwasrtwee&k s) , ti hendi d | ne
Samut i varustatakse | aev piisava arvu kval:.
kokkupanemi sel v»etakse arvesse | aeva i se?
ekspluateerimisel. Samuti arvesteta masinate ja seadmete valmistajatehase soovitusi.

Eel datav ni mekiri (ei ole I »plik) on I|lisatud
Ehitaja korraldab | aeva meeskonnalii kmetele
»l i korjetehni kapeuhfTamiesaltabe sedlljeakphta ki
mida ja millises mahus kasutajakoolituses k2@
2. KORPUS

21. 1 I di ne

Laev ehitatakse ol eni terasest, kasut ades
kl assifikatsiooni¢hingu reeglitele ja n»uete
2.1.1. Korpus

Laevakorpuse kujujooned peavad v»i mal dama:
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arendada vaikses vees (lainetusegdl O pal | i) puht a varskel't
t2isveev?al|l jasurve juures Kkiirust vahemal't
l ii kuda il ma ametae Lthgemeséessfaya Soome |
Voori, m»| emasse poordi ja ahtrisse ¢¢mber ko
s»l tuvalt) ka parrastele kuni veeliinini- dia
teepi) .

2.1.2. Materjal

Laeva korpus valmistatakse kvaliteetsest | a
reeglitele Jja n»uetele.

213. T°°kvaliteet

K»i k | aevaehitusega seotud t °° dnormideocakigelaning k s e

t°°ohutusseaduse kohaselt, j2ar
LaevaehitustYludelssé akaashittaust
sertifikaat ja kasutatavad materjalid peavad olema sertifitseeritud.

Samuti peavad olema keevius a r emondi pr ot se
poolt.

kl assi fi
keevitaj

gi des
ehase

duuri d heaks |

Enne laeva ehitamisegagu st esi t ab | aevaehitustehas telli]
kasutatavate materjalide kehtivate sertifika
n»uda ostjale esitamiseks dokumentide origin
2.1.4. Katsetamine

Mittepurustava katsetamise plaan tuleb esita
Korpuse ja teki keevis»mbl usi kontrol liltt aks
k¢mnest tellija poolt n»utud kohast.

Kui ehitust?o°de k2igus tekib kahtlus keevi s
keevis»mbluse r°ntgenoloogilise kontrolli
Juhul , Kui pildil/piltidel | e i dldarkist @ueskkeewisests p r
tellija m22aratud kohast uus ¢l esvx»te.

2.2. Plaadistus, kaared

Korpuse sidemed peavad kindlustama korpuse tugevuse laeva
punkt.i 1.1.1 AN»udedo) .

2.3. Tekk

Tekk valmistatakse karestatud pinnaga lehtterasplaatidest.
Teki kall e | a
At askutesseo.

ekspluatatsioonitingimustes (v

pi i gat i mvool enig etae tekiker gea rk@yunemeste |
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Ahtritekk peaks ol ema maksi maal sel't v-ialasa st a
merekonteiner:. Sell e elektriga wvarustamise
vool uv»rgust.

At ri tekil e paigal datakse tekiga ¢hes-jaasasap
merekonteineri jaoks.

Samut i tuleb ahtritekile m»l emasse poordi p

kinnitused miinirelsside jaoks.
M» | e mad
korr al

neid aitavad p2a@2a@astjad).

2.4. Veekindlad vaheseinad

Laev peab ol ema |jagatud
péstuvus ja uppumatus, Kk
Vaheseinad peavad vastama tunnustit k| a s s i

prostatakdd kihnitwsaasadega suurte-ppp2 st ev»r kude
v»ipth8lsdab»rkppees

j aoks

ol evat el i ni mest el
veekindl ate p»i ki v
ui on uputatud ¢ks ¢

fikatsiooni¢hingu n»

2.5. Mahutid

K»i gi |l »l i mahutitel peab ol ema soo0ojendussyg:

Soojendatav peab olema ka lastiruum.

1.ili korjetanki de nmadmt v»i maluse korral u
2. K¢tusetankid peaksid olema eraldatud kahe
Maht u100 n?

3. Joogiveetank kadokiwbat ®£in@aondi j2rgi (u

4. Tehnilise vee tank, kal kulatsiooni j2ragi
5. Bal l astveetankid, kalkulatsiooni J2&rgi

6. Lubri kaator»Ili tank, kalkulatsiooni jargi
7. Hei t veet anki d, kal kul atsiooni j2argi (er al
8. Seebiehk pesuveetank, kal kulatsiooni j2rgi
9. L2bit°°tatud »Ili tank, kal kulatsiooni j2r
10.Fekaal tank, kal kul atsiooni j2rgi

11.Pi |l siveetank, kal kul atsiooni j2ragi
l12Peamasi nate m22rdiecdni tjalrkgid, kal kul at

14.Lastiruum u 2530 ntv »i enam
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Elut&2htsate mahutite maht peab kindlustama |
©op2evaks.

K¢tusetanki del on |l oksumi svastased aarijku
puhastusluugid. Tak i d e t2itmine peab t oi muma peat e
kaitsekl appadebat msdppbeud. Samut.i peab ol ema
Tanki d varustat akse tasemen?2idi kut e S¢Stee
keskjuhtmi s post i juht pul di ndaidi kute paneelil e.

elektrooniliselt masina keskjuhtimisposti  arvutiekraanile ja dubleeritakse ka sillas
vanemmehaaniku arvutil.
K»i ki de mahutite tasemen?2i di kveddlike paset vmahiititeso | e

m»»detakse | aseriga.
K¢tusetankide mahutavus peab v»i maldama | ae
v@hemalt 2500 meremiil:| kaugusel e.

K»i k tankid var us tlautuakki sdee ghtoirmelpezbnskiumatpatekilt. » i

K»i ki del tanki del peavad okHenhg enieimins»e» taenvdaurr di
K¢tusetanki del peavad 0 loejaewv-ldwaihgdighgasighhighl i s e d
K»i k tankid peavad vdmmakbdamakndeade kabdaPeas
varustatakse t2itumise signalisatsiooni andu
K»i k mahutid koos armatuuriga peavad ol ema

survestamise r»hk ja kuup?ev.
Samut i peavad kiddtaustikel (knahutikel) rth e watsakund.

Ballastveetankid
K»i k ballastveetankid peavad olema ehitatud
pidades.

Mahutite lekkekatsed

Kat sed korral dat akse koosk»I| as uetegan rMahteih t u d
kontrollitakse suru»huga, mille ¢l esurve on
t2idetakse mahutid veega kuni »hutustoru ko»r

2.6. Pealisehitis ja siseruumid

2.6.1. Pealisehitis

Pealisehitis peaks paiknema | aeva keskosas v
Pealisehitis peaks olema2kordne, ks j uur es ¢l emi s el korrusel ol
Pealisehitis valmistatakse keeviskonstruktsioonina terasplaatidest, mis kinnitatakse tugevdatuc
sidemetega.

Pealisehitise tekkidel peavad ol ema ette n?2h
Peatekil wvo°°rist ahtri pool e peab ol ema m»I| e
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2.6.2. Siseruumid

Pealisehitises peaks asuma v»i malwsiem&lou gtad s
1 roolimaja

T seadmete ruum (nt g¢rokompassi, raadioaku
1 messiruum

T »huki ndel | ¢ ¢S

T kamby¢ ¢ s

T meeskonna kajutid ja sa#witaars»|l med (dugi
T ROV juhtimise ruum (soovitavalt peatekiga
 sideruumd&m?i sol eeritud tg¢hi raadi oruum (varus

loomiseks NATO standardi kohaselt))

1 konditsioneeri ruum
1 meditsinkj a esmaabiruum + WC + dugiruum
9 avariidiiselgeneraatori ruum
1 ¢ hiasutktav WC
Pealisehitise esmaabiruum tul eb pl aneeri da

kanderaamiga (horisontaalasendis).

Laevakorpuses peaks asuma jargmised ruumid:

A=A =0_0_9_9_9_9_42_2_9_9_-92_2_-29_-9_-°2_-°2_-2_-2_-2_-2:_-2-_--

veorpiik koos ketikastiga

laoruumid (sh laskemoonfa relvaladu, pootsmani ladu jne)

he¢egdraul i karuum

peamasinaruum

t°°koda (koolauaga °r i i stade | a

veorip»tkuri ruum

masi nate remondir ulauaga) koos t°°riistade | a

diiselgeneraatorite ruum

ahterpiiki k #urite ruum

masina keskjuhtimispunkt (helikindel ja suurte akendega masinaruum)

saun + pesuruum + eesruum(kogu vajaliku tehnika ja sisustusega)

pumpade ja separaatorite ruum

aurugeneraatori ruum

korpusesse integr eerdeddmaterduthid saut omaat set e
proviandiruumi df a ksug gvaavi kn¢elt nea r wku,nh)m
treeningruum (j»usaal)

ballastveetankid

diislik¢tusetanki d
»l itankid, (h-gdir o>k a adteort ar bek s)
kaubaruum

tuukrite riiletusruum

pesupesemise (pesumasina) rlkous kuivatusruumiga
laskemoonaruum

vajaduse korral eraldiseisev kompressori(te) ruum
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2.7. Vundamendid, alused

2.7.1. Peamasinate vundaendid

Peamasinate vundamendid tuleb projekteerida ja valmistada vastavuses peamasinate valmista
n»uetega. Vundamendi d peavad v»i mal dama peam

Peamasinat e, abi masinate ] a teiste pe°rl e
projekteerida ja valmistada vastavuses t oo
amortisaatoritele.

Te©°od peavad ol ema teostatudseltkl assi fi katsioon

2.7.2. Relvastuseszundamendid

Veoris tuleb projekteeri mise k?2i glibsnmekogukaal n?2 h
3200 kg). Automaatika tagamiseks (kaugjuhtimiseks sillast) paigaldada kaablirennid ning
pealisehitise ¢l emisel tekil (m»l emas 1par da
mm.

3. KORPUSE SEADMED JA SISUSTAMINE

31. ) I di ne

K»i k teraspinnad tul eb perfektselt ttEfhedel d
vadrvimist tuleb pinnad t°°delda v&rvifirma
(l'ihvida) liivapritsiga astmeni Sa 21 ja koh
Laev peab olema v2rvitud v?2ar vispurevastupgdavose.ga, m
Laevap»hi peab ol ema va@rvitud vastupi dava,

kasutatakse ka j22| »hkujate puhul

Laeva kere peab ol ema kaetud keskkonnaohutut
sertifikaat Anti-fouling System Certificajesastavalt AFS rahvusvahelisele konventsioonile ja

IMO resolutsioonile MEPC.105(49).
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31.1.V&r vi mi ne, mar keering

Laevaehitustehas koostab ja esitabjtelil e heaks ki it mi seks | aeva v
n»utud t°°keskkonna tingimustele vastavatest

Laeva korpuse, teki ja pealisehitise va&arvit
ujuvwvahendé va@r vimi se juhendil e.

Puitpl aat (ni mepl aadi d) |l aeva ni mega paigal
tellijaga.

S¢visem2rgid Kk
Vv

or p u,keskjea tve®hlarkisoes sl aa ekveagidaihttard e s
tehakse | aeva kes

kosas samal viisil, j2rgide

3.1.2. Korrosioonikaitse

K»i k teraspinnad puhast at ak s eimideksikohekpundigh.s i g a

Kor puse veeal une 0s a kaitstakse kl assi fik
tsinkprotektoritega (arvestuslikuks vahetusa
juures 35 mA/fy, mujal 20 mA/M).

32. Korpuse ¢l dseadmed
Teostamine klassifikatsiooni ¢hingu n»uete | a

3.2.1. Veekindlad uksed ja luugid

K»i k valistekil asetsevad luugid (peavad ol €
peavad olema veekindlad ja avatavad nii sdest i ka va&aljastpool t. Ne
paigal datakse n»uet el e aavatsdtoleku dikdaatorid. Homged peavadi i
olema vastupidavad kulumisele ja koormusele.

Vadl|l jap@2@suuksed roolimajast pealisehitise te

Masi nar uumi ja he¢gdrauli kar uumi kohal peab ¢
tasenre | ) peamasinate v@ljat»stmise vajadust sil

Veekindl atesse vaheseintesse tehtud | 2@bip22s
sama vastupidavad kui veekindlad vaheseinad. Nendele ustele esitatal@el san » u d e d
teistele veekindlatele ustele ja luukidele Kk
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3.2.2. Muud uksed ja luugid

Siseruumidesse paigaldatakse puitiputhtsiooniga uksed ja kerged metalluksed, mis
varustatakse korralike | inkide, riivide | a
suletavad ventilatsiooniavad ja n»uetele vas

Puit/puitimitatsiooniga uksed paigald a k se eel datavasti |j2rgmiste
kajutid

sanitaars»| med

kambyg¢ ¢ s

messiruum

seadmete ruum

sauna eesruum

sauna pesuruum

proviandiruum

sild

raadioruum

Koos | aevaga antakse ¢l e kolm vt mekompl ekt

=4 =4 =4 -8 _8_9_9_°5_2°_-2

3.2.3. Trepid

Laeval e paigaldatakse vajalik arv k2&sipuudeg
Laeva ahtripeeglile paigaldatakse riiskredel, mis ulatub veepinnani.
Laev varustatakse ka laevatrapiningsglle ur de kuul uva n»uetel e vas

3.2.4. Isolatsioon

K»i k ruumi d, valj a arvatud tellijaga k ok ku
kl assifikats»oeoemneé ¢jhangeegl i te kohaselt.

Kategooriliselt on keelatud asbesti kasutamine termoisolatsioonimaterjalina.

Elu-j a ol meruumi des tuleb peamine r»hk panna r

kergesti eemaldatavate paneelidega. Isoleerimisell eb er i | i st t@hel epan
@arajuhtimisel e.

Peab olema tehtud k»i k v»i mal ik, et vaijhti de
olmeruumidesse kaablite ja torustike kaudu. Selleks tuleb kasutada veekindlaid ja paindlikke
tiherd i d . Kaablirennid, kui need on paigaldatL
eral datakse valissei n»uetele vastava ma

as
!

n t
Kajutid, koridorid, s d ja messid ehitataks

K»i k v2l i sukjsseaatsioanigaa ak se s oo
K»i k I sojlat kiaooreipl aadi d peavad ol ema siled
puhastatavad ning vastupidavad »li ja vee m»

3.2.5. Aknad, illuminaatorid

L e h e R¥120g



NAUT-OSV reeglitest | &2htuvalt't

3.3. Sisustamine
K»i k ol meruumid sisustatakse mugavust ja aja

3.3.1. Kajutid ja messiruum

Laeval peab olema 14 kajutit ning 1 meditsiinikajut(14 alalise meeskonna liikmete jaoks
(eriolukorras 30 meeskonnaliiget).

Kajutites peavad ol ema etktse:n 2lteusdt »vsatreutnaavgaadmi
m» n i muu | ahendus) .

Kajut Arv Voodikohti

Komand©°r 1 1+1

Vanemmehaanik 1 1+1

Meeskond 11 11+11

Vanemabi 1 1+1

Meditsiinikajut (esmaabi) |1 1+1

Kokku: 15 15+ 15

K k kajutid sisustatakse mugavuskl assi 2 n»u
K»i k kajutid m°bleeritakse v»imalikult suur
t@nap2evaseid mugavusprintsiipe j2a@rgides.

K»i kides kajutites peavadt el leanad miame lpsa,i gakds
kirjutuslaud ja kaks tooli.

Komand®°ri ja vanemmehaani ku kajutis on | isak
et j2lgida passiivselt infot toimuvast: ECDI

EO notatsiooni knehlaamikuee | kdjutites rkindlasti ialarmpdokks mis vahisoleku

ajaks vastavalt aktiveeritakse v»i deaktivee
K»i ki des kajutites peab ol ema piisav | aevalg
K»i ki de magami skohtade juures peab ol ema koh

K»i ki des kaj uti tdeot pandlasetvaisasme nghwlimab Kk »i
piisava arvu pistikupesadega (220 V), raad@ TV-antenni jaotuspistikutega; samuti peab
k»i ki des kajutites olema 2 RJ45 arvutiv»rgu

3.3.2. Messiruumid

Laevas peab olema kaks messiruumi.

'l ks messiruum on etten@2htud puhkeruumi ks | a
Messiruumidesse tuleb paigaldada polsterdatud nahkdiivanid, seinakellad, kinnitatud lauad ja
kapid riiulitega. Samut i peavad seal arbug ma ¢
ja muusikakeskuse jaoks. Messiruumid sisustatakse mugavusklassit @2d ei d si | mas
M»|l emas messiruumis peab ol ema v@hemalt 2 RJ
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Messiruumid peavad ol ema piisavalt suured, e
Samut i peab vajaduse korral al ém& ngaers gli vwu min
Kindl ast.i peavad k»i ki del | audadel ja kappi
n»ude kinnitamise v»i mal used.

Messis peab olema mikrolaineahi, kohvimasin ja vee kiirkeetja.
K»i ki del kaj ut i t eumtsdetooljdel peavadsdema tormikinnituged Vagtavad
kinnitused peavad olema ka kajutite ja messi

Kajutite, koridori ja messiruumi p»randad
vaipkattega.
Kajutite ja kotehakse prapadasessoerral | aeva

Luugid varustatakse tugevate uputakoastruktsioonigk 2 e pi de met ega.

3.3.3. Pesemisja tualettruumid

Laeval peab olma 15 twualettr uumi (14 meeskonna ka
kraanikausiga).
Laeval peab olema 15 pesuruumi (14 meeskonna kajutites + 1 sauna pesuruum).

K»igis h¢ggieeniruumides peavad ol ema dugiruu
Dugiruumikassskirdanjuurde peavad ol ema peegl

Kapi d peavad ol ema varustatud nNii skus¥kKi ndl
niiskuskindla pistikupesaga.

H¢gieeniruumi de seinad kaetakse niiskuskindl
P»r dreda pai gal dat akse l i bi semi svast as-ejd k e
vi bratsiooniisolatsioon). Erilist tahel epant
tagamisele.

3.34. Kamby¢ ¢ s

Sisustus peamiselt roostevabast terasest.

Kambyg¢ ¢ si pai gal datakse ©piisava suurusega v?@2
elektriplit ( pi i sava Vv»i msuse ja suur usdegesuingsin sk, | mi
pesuvahendi automaatne lisamine/doseerimine), roostevabast metallist laud toidu valmistamiseks
toiduj22tmete purustaja, kapid toidun»ude, 1
Li saks peavad kamby¢ ¢ sCigsi koolmebnaa nmij kar okl oahi vni enaahsi i,
soovitavalt Electroluxilt v»i samav22rne)

Kambg¢¢sis peab ol ema s petdekt@phtl loesl ptacaljugaening | e
kohtvalgustiga.

Pl iidi kohal e paigaldataksana¢ndi Ivearttarliaga i
varustatud automaatse tulekustutussg¢gsteemiga
Kambyg¢¢gsi s peab ol evpmstikypesasis.a v a | hul gal 220
Kambyg¢ ¢ si p»rand ja | agi tehakse sanitaarn»ue
K»i ki de el elkt»ruidsegpaedsmenaes i(nnt k¢l mkapp jne) ence

3.3.5. Toiduaineladu

Arvestada ©planeeri misel va@hemal't nel jateist
meeskonnaliikme jaoks.
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Kui vai nejtae,s ¢kgeadvnk ¢ | maruum projekteeritakse n:

3.3.6. Masina ja diiselgeneraatorite ruumid

Masinar uum peab ol e ma tomaathe sjuhtimina aBOk haa vastarma? i s
kl assifikatsiooni ¢¢hingu n»uetele.

Ette on n2htud eraldi ruum keskjuhtimi spost.
hea vaate peamasinate ruumi.

Keskjuhtimi spost.i paigal daT@Rsauvac°etaedpaal
p»randa k¢l ge kinnitatavat reguleeritavat/ p?©

Keskjuhtimisposti ruumi seinale paigaldatakse laeva seinakell.

Diiselgeneraatorite ruum varustatakse t°°ko
riuidjapani pai gad t°°riistade ja materjalide hoi
Masinaj a di i sel generaatorite ruumides peab ol e
valjastpoolt antud ruume (nt sillalt).

Masina | a dii sel generaatorite r uumisdva pakswsegan d s

alumiiniumrihvelplaatidest.

Diiselgeneraatorite j a avariidiiselgener aa
kummimattidega.

3.3.7. Roolimajaja navigatsiooniseadmed

Juhtimissillale paigaldatakse EI VA, Promar e

S¢steemi on vaja »likorje kontrollimiseks | a

S¢steemi kuuluvad j2rgmised programmid ja se
- d¢gnaamiline potsdadmi(omrecemarmd sw»i Ssamav?22arn
aeglasel »likorjeregiimil piki etteantud
S¢steem on ¢hendatud ka ve°°rik?2ituriga;

- ECDISi kaardis¢gsteem 8 (v»i uuem) ;

- ¢hendus ja info radarilt;

¢, hndus ja info DGPSt;
- ¢hendus jailttinfo ECDI S

D¢naamili sse positsioneerimisse¢gsteemi Kuul uv
kaks s¢steemiarvutit. Ruumi peab ol ema pai
(Printer, koopima si n, sk@&@nner) .

K»i k | aeval e pai gal dat avad arvutid ning ne
ajahet kel moodne 2@ri klassi tehnika.
Arvutustehni ka t2psemad spetsifikatsiooni d t

| »ppj @rgus.
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P rast eelpool ni metatud arvutustehni ka v»rk
4R}45 pesa muu v»imali ku arvutustehni ka v»r Kkt

Roolimajja juhtpuldile koondatakse laeva integreeritud -jyhat kontrollseadmed ning avarii
indkaatori d. Naidi kute paneeli d varustatakse s
Roolimaja tuleb varustada piisava valgustuse

Laevaehitustehas koostab seadmete eel arve |
hangi b ja paigaldab j2rgmised seadmed, pi da
navigatsioonisild.

T Seires¢steemi gg St hbagmreadrairt aw»i X parem (v
mereseire infosg¢gsteemiiiidese AKRPAV XILDOI imi e ki
u 20 meremiili kaugusel6(m?) j a vai ksemai d 120f)Maatadsaml i | i

(nt Kelvin Hughes, Rayt heon v»i Furuno) .

1 Videovaatlusja salvestusseadmedaata lisa O.

T Roolimajast elektriliselt-kalatuspeddsga(3sk). | uhi

T GMDSS A2 varustus A2 rajooni n»uetele vastavad
raadiojaama + Tetra + ORS + FAX (256 kb/s)+ GSM + Interpdiie n d inmmlus( v »
kasutada erinevaid andmebaase) + laevasisene videotranslatsioon-FVSAR klassi
AIS.

f Laeva juhtimise v»imal us m»| emast poordi s

T St at si o n dkallutaspeaga R°kaiachera. Vaata lisa 2.

1 Masina keskjuhtimispurtkki  dubl eeri tud juhtimist®°koht

T DYPOS (d¢naamiline posi tReycedR Au/PosconiJeystigkkt e e

1 Veekahuri/te kaugjuhtimine (roolimajast).

1 Kaks programmeeritavate sagedustega raadiot (piirivalvesidiejteanuvahenditega).

1 WLAN seadmed.

1 K2 evdbad (walk and talk k»rvakl appi dega raadi ot e S
v»itlusel tulega, erinevatel tekioperatsi

T Kogu | aevas sidepidamise v»rgu¢ghenduse | o

I Tsentraliseeid |j aotussidéeeemasskatsi ooni ks k»i k

T Tsentraliseeritud jaotuss¢steem TV + raad
kajutitesse, messiruumi, keskjuhtimispulti ja silda.

1 Vurrkompass: peaseade asub seadmete suumj a r epi i t er naidi kot
Robertson v»i samav2arne).

1 Satellitnavigatsiooniseade, diferentsi&zPS.

1T Kajal ood ekraanin®ididknga? koemnas!|l tki kolumeaa
sagedused28 00 kHz | a on v etulersukigraaélised.s i t ama m» »

1 Side silla ja avariirooli vahel.

1 Magnetkompass.

T Autopil oot (soovitav Robertson v»i par em)

1 Logi Doppleri efektiga.

1 Elektronkaardiseade Morintechloa r t v » | par em.

T I'l mateate ja navigatsiooni hoiatuste vastu

1 Kahepoolne sidevalmidus laskuritegandsfreeabil.

1 Signaliseerimid val juh22a] di s¢steem.

T Kuus t ©°° kiqilot/ aopilsti duty @ngineef observer operatof ROV operatori

gun operator oil recovery operato(komplekteeritud).
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1 VHF raadiopédingaator.
T ilireostuse juhtkonsool ja selle |isad.
1 EPIRB-poi.

Toeo°]l audade ette paigaldatakse reguleeritavad
Roolimajas paigaldatakse seinale kronomeeter, laeva seinakell, baromeeter ja neli statsionaars

binoklikarpi.

K»i k rocaolakmad peavad ol ema elektriliselt S
varustatud) . Li saks peab ol ema roolimaja ake
paigutatakse nii, et aknad p¢sivadi hgasbgyps:

suunda peab saama muuta.

Peab ol ema ette ndhtud v»i mal us pai gal dat
(kaamerate video, radarite ja andmete edastamine).
K»i k seadmed peavad ol ema paigutatTD@SVkasut aj

3.3.8. Seadmete ruum

Seadmete ruumi paigutatakse vurrkompass ja muud elektreqailkdektriseadmed, mis ei vaja
pidevat j2relevalvet.

Seadmete ruumi peavad kokku jooksm k » i k arvuti v»rgu ¢hendused
arvuti v»rguseadmed ja server (serverid). S
salvestusseade, mis suudab salvestada v&hem
radarite pild ja laeva navigatsiooniinfo.

Laev peab ol ema varustatud K»i gi RJ 45 p e s
VvV»rguseadmetega. V»rguseadmed peavad ol ema
konfigureeritavate porti degaf i KV/atrsgiuosceraiddnet &
ehitamise | »ppj 2rgus.

Tagatakse piisav ventilatsioon (samut.i ka ¢

jahutus ja »hunii-2Raos ¢ h a-80p0).Sedaimetermiilis ded olema
riiul dokumertatsiooni hoidmiseks.

3.3.9. Laoruumid

Laoruumide sisseseade (|l adustamisv»i mal used)
Veorilaoruumis peavad ol ema ktée hoidmiseks gnv updtatam d i c
kui venduspump, mootorpump, pootsmani varustu
Rel val adu kasut at akse | askemoona hoi dmi s ek:
esitatavate n»uet e kohasel t. Kans?ihrteddv ad e | v
pealisehitises (meeskonna k2sirelvad).
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34. Rooli-j a p¢stuvusseadmed

3.4.1. Rooliseadmed

Juhti mine toimub roolimajast roolirattaga v»
nitur paigaldatakse roolimajja juhtimispuld
Laev varustatakse kindlasti ka avariijuhtimisseadmega (varurool ja klelvariirootsild).

342 P¢,stuvusseadmed

Laev peab t2aitma Kk»iki | MO p¢stuvuse r1reegl e
koht a. P¢stuvuse 1 nf kmm&ti siloaoandi pne st | s g sl 8 i
vastuv»etav k»i kides tingimustes.

3.5. Taglas ja tekiseadmed

3.5.1. Mast

La2htuval tijaBRAUNI-REGn»uet est .
Mast i paigal datakse ka kaks sinist wvilkurit

3.5.2. Ankruseadmed

Laev varustatakse &okhasssfobai sinoareit glsitngju
arvu ankrute ning piisava pikkusega ankrukettidega.

Ankrupeli juures peab olema ka ankru ja ankruketi pesu jaoks statsionaafnpeaeea ur us ¢ S
koos voolikute ja surveregulaatoritega.

Veoritdkialled atpak s e el ektriline va@hemalt k ah
eemal datava kattega. Ankrupel.] el ektrimooto
t »stej»uga.

Ankrupeli varustatakse lisaks kaugjuhtimisele ka kohtjuhtimisega. Kohtjuht@deseon
statsionaarne, varustatud valgustiga ja kaetud eemaldatava kattega.

3.5.3. Sildumisseadmed

Laeva pollarid projekteeritakse | aeva ise?ra
Ahtritekile paigaldatkse vints kooslintpiduriga(sildumisotste hiivamiseks ja pingutamiseks). Vints
peab omama automaatpet ngut uss ¢ st eemi

Laeva trapp koos turvav»rguga.

3.5.4. Kraanad

Kraana peab ol ema m»el dud meretingi muste jao
Ahtritekile paigaldatakse elektrilise kaugjt
on m»el dud merekeskkonnas t°°tami seks ] a \
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T»st eseadeeoosnt uwsa j»a |j \esepdaedtersaldamiseksasamuti muude laadimis

ja |l ossimist®°°de tegemi seks.
Kraana t»stev»i me kal kul-geri mpee adli usehadt ul
parda taha ning samuti miei t »rje j2aaskimmeri:t

Paadi veeskamise seade

Operatiivpaat veesatakse eral di paaditaavet.i
pult), tagamaks paadi ohutu veeskamise, kui tuule tugevus on 15 m/s. Taavetite kasutamine pea
ol ema v»i mallkuklacdkeub| akoar atie

Veeskami se aeg (kiirus$7?mnpteab j 22 ma aj avahemi

To9°paadi veeskamise seadme ja asukoha pakub

3.5.5. Reelingud

Peat erkiiosw@ °umbr eel i ng k®mnsplaadistdilgribaprofii ka Hraketivetjah e m
tunnustatud klassifikatsiooni ¢hi ngul200 mmé¢at e |
reeling peab olemalO kraadi sissepoole kaldu. Samuti tuleb konstrueerida vajalikud

reelinguv?2ravad.

Pealisehitise tekile paigaldatakse wumbes ¢ F
p22steparvede veeskami seks.

il ej22nud reelingud konsteseamriviealssee npirn o jveaks
poordis laeva keskosas rijgp2 2 st ev»r kude ki nnituskohti
Pealisehitise seintele paigaldatakse vajadus

36 P2a2stevahendi d
Laev varustatakse SOLAS 74 ja LSA koodeksi n
361 Pa2a2steparved

Soovitavalt Viking v»i samav22rne (isikkooss

362 Muu p2a@2stevarustus

Laeval peab olema |isaks j2rgmine p22stevaru
1 kanderaam 1tk

T p22a@astev»r k23(5nvi :v»>MBRs abmav 2&r ne)

1 termokotid 10 tk

9 suuredrippp 2 2 srgue (parem/vasak parras) 2 tk

T termo¢l i konnad (nt Vi kinggk PS5042 vo»i s ama
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3.7. Operatiivpaat (MOB)

Laevaehitaja va-tuygiBanpkluse a@8 m fluse klddspBstistkujulise
p»hjaga kummi paadi ga.

Valistemperatuuri d:

ihk0o kuni +30 UC

Merevesi O kuni +25 UC

Diiselmootori u 370 hj

Ajami veepaiskur

K¢ttekogus peabmesagakmai 2bse pPhumese li kO mer «
pardal.

Max kiirus 464 5 s » | me .

K¢ttesegsteemi-ér plecas foil letmar vemi s vastab tal vi
K¢tusetankid peavad ol ema val mistatud roost e
juhtpuldile)j a m» »t evar daga.

Juhtpult on kaitstud roostevabast terasest pritsmekaitsmega ja pleksiklaasist tuulekaitsmega.
Paadi balloonid on mitmesektsioonilised.

Paat wvarustatakse t»stietnm»oypetiaelgahanmea | Kieilr lou
(veeskamisks ja hiivamiseks).

Paadi veoris peab ol ema veekindla | uBgn ga
galvaniseeritud ankruketigdD m ankruotsagd,0 m triivankruotsga ja 2x 15 m sildumisotstega.
Paadi ahtritekidl peab olema piisav t°°pind

kanderaamil kannatanu paigutamiseks ahtritekile).
Paat peab olema varustatud puksiirotsaga, mille kinnitusaasad paiknevad ahtripeeglil

Juhtpuldi taha paigaldatakse kolm seljatoega istet koos jalakinnitustega.
Paadi mootoril peab ol ema eel soojendus ja v»i

Juhtpult varustatakse j2rgmiste seadmetega:
radar,

plotter,

DGPS,

VHF, DSC ja Tetra raadio,

udupasun + valjuh22a]di,

piirivalveraadio,

magnetkompass,

transponder,

kajalood (koos ekraaohn¥Pdekal f akkl meaagadds
200300 kHz ja on v»imeline esitama m»»tetul emi

mootortj a Kk ¢t u s?eiachidkuuwrd .t e n

Paadis peab olema juhtmevaba arvuti ¢hendus |
| aevast peab ol ema v2ahemal:'t 2Mbit/ s Paadi s

s¢l earvuti, tugevusklassiga v@hemalt | P54.
Skbearvuti peab | aeva val mi mi se het kel ol ¢
spetsifikatsioonid | epitakse ehitaja ja tell
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Paat varustatakse ka masti kaare konst dad&kt si
Masti kaare k¢l ge ki nntkt ant»aukestee | te® °vvaasltgauvs t 9 wuy n
kaigutuled, sinine vilkur ja antennid.

Paadil peab olema piirivalve paadilipu kinnituskoht.

Lisavarustus:

p22ster»2lBgmsukowa p22asteliiniga,

portatiivne k?siprogektor (12 V, vajaduse ko
pa2stev»rk Ailveso,

3 m pootshaak (puitvarrega),

kaks aeru,

portatiivne (Pénokkeh, tvdatalsd e ade

38 T°%°paat (reostust»rje)

6,58meetrine t°°%°paat (alumiiniumist, dii se
»l i korjeoperatsiooni de aj al avamer e »l i poo
veep oovi de v»t mi seks. Moot or i V»Ii msus | 2htu

varustatakse kompassi, GRSkajaloodi ja VHF raadiosaatjagd&?aadimootoril peab olema

eel soojendus ja v»imalus. statsionaarseks aku
Paat peab olema varustd ka puksiir kaare ja puksiirkonksuga tagamaks maksimaalselt paadi
v»i msuse effektiivset kasutamist »lit»rjepoo

3.8.1. Paigaldusaasad ja ajutised abimaterjalid

K»i k aasadijda eamamatae mjkadle n2 htavatelt pindad

K»i ki des mahutites eemal datakse aasad ja abi

arvat a, et eelnimetatud st andar dihjustadahnangitkil t |
kahju, tuleb aastad t2ielikult eemal dada.
Pinnad, mis on vooderduse taga, tuleb t°°del

4. PROPULSIOONISEADMED/ K | TURSEADMED

4.1. Peamasinad
Masinaruum on vahivaba EO, t2isautomaatjuht:i

4.1.1. Peamasinad

Laevale paigutatakse peamasinateks v&2hemal:t
vajali ku v»i msuse ja t°%°ea tagamiseks.
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Peamasinate v»i msus peab v»i mal dama arendada
Valmistajatehas varustalepp masi nad et-jena@ahbauvdi md»bptdekut ega.
Peamasinate juhtimiss¢gsteem peab v»i mal dama
keskjuhtimispostilt.

Peamasinaid peab olema v»imalik hool dada il m
Vajadwse korral peavad peamasinad olema kiiresti ja kergesti vahetatavad.

Peamasinate t¢ep ja maakkeovaskdtlakskerabakse usele

4.1.2. Diiselgeneraatorid

Laev varustatakse piisava arvu ja V»imsuse
automaatselt keskjuhtimi spunkti st ja sillas
piisava v»i msusega avariidiiselgeneraator.
4.2. Ajamid

4.2.1. Ajamid

Laeval kasutataksvsei kpPPudkeéenarasidmuut

L»pl i kud g eselonoeestaviad dndneck jd materjal valitakse arvutuste alusel. Ajamid
peavad v»imaldama | aeval peamasi nate maksin
arendada kiirust v@hemalt 15 s»I| me.

Paigal datakse kaks el ekvxiP rpd°kédi tut?tavat n 3

Ka2iturid peavad ol ema horisontaal se k&iguga
Kaiturite horisontaalne juhtimine peab ol em:
sisseehitatud sidurmehhanismiga.

Kaitur pe akteerdud arveatusgga &4 seks p°°rdemomendi el
kai k¢l ge kinnitatud | aeva k2ituri maksi maal

Kaiturite m22rimine tuleb korraldada tootj a
|l ga s»umootori tood kont rtoge¢lpiib imevreerttienrg,i mons
mootoritele ning sisaldama kogu komplekti, kaasa arvatud juhtimissilla juhtimispulti, vajalikke
hairefunktsioone |jne.

Sujuv reguleerimine v»rgus peab j22a2ma kIl assi

Jahutusseadmed peawastama tootja standardile.
Propelleri tekitatud survetase laevakerele peab olema alla 7kN/m

43. 1 hy a valjalaskegaaside s¢steemid

431. Masinaruumide ventilatsiooni s¢gsteem
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Peamasinad saavad »hku masinaruumist ja dii

varustatakse masi naruum | a dii sel genidegaaat o
Ventil aatori kappide »huv»tuavasid peab ol ema
Va@lis»huv»tu avadesaldpal gla¢ diantakjsa ¥eavoolu

1 huvarustus masinaruumis ja diiselgeneraatorite ruumis peab olema piisav igasuguse ilmaga (n
torm, vihm jne).

4.3.2. Heitgaass ¢ st eem

Peab vastama MARPOL I|isa VI n»uetel e.

4.3.3. Summutid

Peaja abimasinate heitgaasis¢steemidel peava
isoleeritud summutid.

44. Abi s ¢ &l jaeseadmed

Peamasinat el peavad olema k»i k vajaminevad
nor maalne ja ohutu ekspl uat a-seadmed peavad Rast@amea s i
peamasinate valmistajatekas pool t esi tatud n»uetel e.

Jahutuss¢steemid tehakse tootjatehase n»uet e
Diisel k¢gttesegsteem v agraldsst pda akissd t eédeki mi ysea

separ aat-ojra dpegrfmel tri d Jne). Dii seltlgtat ekseit:
cmMberpumpami se ja mootorite varustamise k¢gtu

M&arde»l|lis¢gsteem varustatakse samut i efektidi
ja peenfiltrid jne) ning »lisoojendus peab o
Peamasinate eelso j endus peab v»imaldama | aeva valjur

30 min).

451 hukompressorid

Peamasinaid teenindava kompressori t°°r»hk p
vastama registri n»uetele (t°°r»hk u 300 kg/
Suru»hutorustik on viidud k»i ki desse masinar
Laeval peab ol ema kompressor t¢hjade ball oo
tootlik k us) , mille abil saab t2ita hingamisapar
»huball oone) . S¢steem peab ol elitrse ballaanigasning t u d
hi ngami saparaatide balloonide t2itmise otsak

4.6. Keemiakaitse

L e h e KO£L20g



Laeval peab ol ema -gRsjumuheg)sn({eagseremega ka
ka keemiliselt reostatud keskkonnas t°°t ami
joo k s ul Sl er»huga t2ita, peavad k»i k luugi d |

5. LAEVAS,| STEE MEADMEDA

51. K¢te ja ventilatsioon
K¢tjtea ventil atsioonis¢gsteem peavad vastama Kk
tagamaelyolmej a eri ruumi des aasta ringi n»uetekoh

niiskusesisalduse.

51.1. Kes k k ¢ t tjekiipesdadee m
Laeva siseruumide k¢t mi seks kasutatakse aur

t°°tama diislikg¢gtusega, 0omama pai ssupgeabdagama j a
| aeva siseruumides nor maiBlOsdJCt)emper at uur i k a
T Aurukatl al on eral di k¢ttes¢gsteem sooja p
T Kogutud »limahutite ja seadmete soojendanm
T Kogutud »I| i ma hauktsiet eks¢stet epsapiigraalad ai td .

T Aurukatla v»i msus on:

91 aur 300 kg/h 8 baari juures,

T k¢gttev»i msus 200 kW.

T K»i ki desse | aevaruumi desse paigal dat akse

i30 UC peab iga ruumi radiaatl®r iUtCe »dlud ke antp
siseruumides.

T K»i ki del kesk¢gttesegsteemi radi aatoritel p
v»imali k regul eerida iga ruumi temperatuu
monteerida nii, eeenil e¢giP?omluelk kevskjkgty ®lsjea
5.1.2. Kliimaseade
Laevaruumi de jahut ami seks peab ol ema | aev
Kompressorite v»i msus peab vastalndaatarkwiet uksx»
el uruumi desse vastavad seadmed vV o» i j ahut af

»huvoogu.

513. ] Il dventil atsioon

Laevas kasutatakse sundventilatsiooni.

K»i ki deéeventieerimiseks kasutatakse ventilaatoreid.

Ventilaatorite arv ja tootlikkus peab kindlustama laeva ruumide hea ventileerimise.
Ventilaatorite juhtimine toimub automaatselt
k2asitsi regukebéerkiami sete. ndba k»i ki de venti
roolimajast tulekahju korral.

52. Tul ekustut usseagmedeemi d | a
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Tul ekust ut usalpapeavasl wastama S@QLAKonventsiooni ja
kl assi fi kat-Bii obnn gégInigtuelFe ja n»uetele. Sead
olema Euroopa Liidu direktiivile vastavad MED sertifikaadid.

521.Veet ul ekustutuss¢gsteem

Laevale paigaldatakse va&aline sprinklerite s
tulekustutusoperatsioonide ajal.

Laeval e paigaldatakse piisavalt suure v»imsu
Laevas tule kustutamissk veega kasutatakse piisava Vv»i ms.
vastama klassifikatsiooni ¢hingu reeglitele |
Tul et»rjepumpade tootli kkus peab kindlustama

K»i k tulet»rjet»sjekraamidedepadad ohema n
ejektoritega varustatud.

Lisaseadmed

t e i gpdsipuhgp (bansiinimootbriga), tootljkkeis ~ 700 I/min;

cks (1)
(2) teisaldatavat el ektriltr®@t/minuput at ava

kaks

522. Mahttul ekustutussg¢gsteem

Tule kustutamiseks masia diiselgeneraatorite ja seadmete ruumides kasutatakse

mahttul ektueseamit. usBygl ekustutusaine maht peab o
peab vastama k»i kidele kehtestatud n»uetel e

tulekustutusagent GCpulber).

S¢steem k2aivitatakse v fitl jodimdapt)o @l gel peabh sotermar a t
automatiseeritud hoiatussignalisatsioon.

S¢steemi erinevat el osadel peab ol ema kas to

5.2.3. Pulbertulekustutusseadmed

Laeval peab ol ema piisav arv k?2situl ekustut
vastavuses konventsiooni n»uetega antud | ae
kattesaadavad.

524. Muu tulet»rjevarustus

Laev varustatakse tulet»rjevarustusega nor mi

Lisaks:
1 hingamisaparaadid (nt Spiromatic) 3 komplekti (hingamisaparaatide maskid peavad
ol ema ha@aa]lev»imenditega)
T tuljeaelri konnad ( nt3kamplekii (kagnplektis on valgustiga kiiver,
tugevdatud ninadega tulet»rjujakummi kud,
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1 signaaltrossid

5.2.5. Veekahurid
Fi-Fi 1 j2ragi

53. Kuivenduss¢gsteem

Laeva pilsside kuivendami seks kasutatakse ku
Kuivenduss¢,steem varustatakse piisava arvu |j
Kui versdwessn, peab v»i mal dama vee val japumpam
pil ssidest. S¢steemist v2&a]ljuvad torud viiaks

antakse seal't @ra kaldal e.

54. Mageveej a sanitaar ssgaslmedemi d ni ng

541. Sanitaarsg¢steem

Laev varustatakse sanitaars¢steemiga eksei tv
(vaakumsg¢gsteem) .

542. Magevees¢i st eem

Laev varustatakse magevees¢isteemiga. Magevee
vajaduse korral kergesti osadena vataeta

Mageveet anki st pumbat akse vesi S¢St eemi el
v»i msusega h¢drofooriga. Ma g e d a-tja kraaniveena kirgs u t
kambg¢¢gsis toiduval mi st ami-g@edojaveetodsdti kamtk o B rx
soojendatakse aurukatla veesoojendis.

6. ELEKTRISEADMED
6.1. | I di ne

Laeva el&t ri s¢steemid peavad ol ema projekteer:i
t°°kindlalt klassifikatsiooni ¢hingu reeglite
K»i ki des ruumi des peab ol ema v2hemalt kaks (

6.1.1. El e k teemids ¢ s t

Laevas peavad olema j2rgmised elektrisg¢gsteenm
T 24 V al alisvoolus¢steem;

T 400 V | aeva vahel duvvoolus¢steem [/ kal dav
1T 220/ 400 V elektritarbijate jaotuss¢gsteem,
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1 690 V.
Sagedus 50 Hz.

6.1.2. N»udmi sed materjalidele

K»i ki del | aeva el ektriseadmet el peab ol ema
asuvad &elektriseadmed peavad ioonikesvastvala IEG 326 e ma
(I'nternational El ectrotechnical Comi ssion) n

K»i ki de kaitsmete funktsioonid peavad ol ema

K»i k kaablid peavad ol ema m2rgistatud m»I| ema
elektrikaalb i t e asendi pl aanil . l ga tarbija tuleb ¢t

Signaalj a al arml ampide v&@rvid peavad ol ema j2rggl

1 punane T oht v»i sitwuatsioon, mille korr
1 kollane T hoiatus
1 roheline | nor maalne t°°regiim

6.1.3. Isolatsioon

Kl assifikatsiooni¢¢ghingu reeglite ja n»uete Kk

6.2. Elektrigeneraatorid ja energia jaotus

6.2.1. Generaatorid ja nende ajamid

Laev varustatakse arvutuste alusel ki nohibaks
toidavad 690 V / 400 V, 50 Hz peakilpi.

Peadiiselgeneraatorite v»i msus arvut at akse
arvestades ¢l ekoormusega 10% tunnis iga 12 t
Diiselgeneraatorite v»i mskutsripa@aalbi phema ¢ipeas
t°°%ks.

Peab ol ema diiselgeneraatord.i aut omaatse k?aiv
samut i automaatne s¢nkroni seeri mi ne.

Diiselgeneraatorite kontroll ja juhtimine toimub nii kohapealt kui ka kégknispostist ja sillast.

Naidikud j a avariisignalisatsioon pai gal dat
dubl eeritakse sillas vahimehaani ku t°°%kohal
Peadiiselgeneraatoritele paigaldatakse el ekt

El ektrijuhtbhbmkeesgsemeam dPeagmi st est osadest:
- mootorite automaatne ja manuaalne k?2ivita
- automaatne koormusjaotus;
- automaatne koormuse kontroll ja reduktsioon;
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- automaatne mitteoluliste tarbijate valjal
- elektripuudusest hoiatamine.

El ektrijuhtimiss¢gsteemil peab ol ema |iides i

6.2.2. Jaotuskilbid

Laeva elektris¢gsteem varWds00¥ 1 23K/s 2V gaiisagola @mt u s K
grupikilpidega.

Peajaotuskilp paigaldatakse diiselgeneraatorite ruumi. Peakilbis on eraldi @80V ja 230V
paneelid, mille kaudu juhitakse kogu laeva elektritarbimist.

Peakilp saab toite vahel duvolowl lug Idiiti sed getnea
saab toite 380/220 v ahel duvvool usg¢gsteem. S¢steeme kai
kuuluvad vooly, < hi¢sl ee plapmge ga faasikaitseautomaatika. Peakilpi paigaldatakse

I
s¢steemi to°dsedl gpwaerelisktadi fja juhti mi ssea
Olulisi ja suure v»imsusega tarbijaid toidet
Peakilp val mi statakse terasplekist ja see pe
| EC 529 n»uetel e.
Paigaldataks 24 V al ali svoolukilp. Kilbist saavad
K»i k elektrijaotuskilbid projekteeritakse ~

6.2.3 Muundurid

Paigaldatakse piisav arv transformaatoreid.
Transformaatorite ja alaldite arv ning Vv»i
kindlustama el ektris¢gsteemi t»rgeteta t©°©°,

6.24. Kal da¢hendus

Kal davool ichendatakse | aevale kaldavoolukil b
Kal davool ukil p varustatakse voolusuunai ndi k
chenduskontaktoritega. Kilp peab vastama v?2|

n»uetel e.

Laeval peab di5@&mam vprihkekmianlet v » i pi kem kal dav
peal ekerimi seks. Samuti varustatakse | aev ka

6.3. Elektritoite magistraalid

6.3.1. Kaablite tg¢ebid

K»i k kaablit°°d tehakse | aevaehituses kasut
klassifikatso oni ¢ hi ngu pool t heaks kiidetud. Kaabl
m»ju (nt niiskus, k»rge temperatuur) kaabl it

K»i k n»rkvoolu ja elektrooni kaseadmete kaabl
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Arvuti kaablid peavad vastama Cat6 v»i par ema

6.3.2. Kaablite paigaldus

Masina ja diiselgeneraatorite ruumis, ahterpiigis, laoruumides ja osaliselt seadmete ruumis ning
mastis kasutatakse kaablikanaleid. Kattematerjalide alla paigaldatavad kaablid pannakse
kaablikanalitesse.

Rool i maj as, kaj ut i t es alisdtseadmete siunmss,kasutetakse vajadusemi
korral kaablitunneleid.

Kaablikanalid ja -tunnelid peavad olema piisavalt mahukad ja vajaduse korral Kiiresti
|l igi pa@setavad.

J v ja signaalkaablid paigaldatakse teineteisest eraldi. Mootorite starterikaablid paigaldatakse

tei stest j»ukaablitest eral di

Eri ti tul eb arvestada hilisemate l i sasead!
harukarpides v»i klemmliistudel

64. El ektritarbijate nimekiri ja vajalik v»i ms

Laevaehitustehas valmistab ette ja esitab tellijale heakskiitmiseks elektritarbijate nimekirja ning
vajaliku v»i msnse jaaveltaektdi kibge bialkeaa el ekt

6.5.Val gustus ja k&igutul ed
La2htuval tijaBRAUNI-REGn»uet est .

6.5.1. Valgustus

Laevas kasutatakse 230 V valgustust. Valgusteid peab olema piisavalt ruumide normaalsek:
valgustamiseks. Masinga diiselgeneraatorite ruumis, ahterpiigis ja laoruumides valgustid olema
kaitstud.

Valistekil e ipasiagal datvakwel gpstei d - faeadhiritekiv al ¢
val gustami seks kasutatakse kindlasti v»i msai

6.5.2. Avariivalgustus

SOLAS 74 konvievatt si ooni st | 2h
Li saks: Laevas peab ol ema | 4jsaaks? dve®nheekmanl dt| ak
kandelampi.

6.5.3. K2i gutul ed

L2htuval tijaBAUMI-REGn»uet est .
LaevakR i gutul ed varustatakse soovitavalt dioodp

Tulede | ¢l itus toimub roolimajas asuvalt k?2i
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6.54 Progektorid

Pealisehitise katusele paigaldatakse kolmYaa pr ogekt or i t |, mi da saat
suunata.

l'ks progekt or ppgteiked kakseksemoonpimiao g e e n
Progektorite v»i msus ja paigutus peab tagama
Samuti varust athaek s224 |\a ekv® svidphreomtpd Kt oor i g a .

6.6. Signalisatsioont ja alarmseadmed

6.6.1. Tulekahjualarmseadmed

SOLAS74k onventsioonist | @htuvalt.
V»ttes arvesse ruumide erip2ra, paigaldataks
662 Pil sit2itumise al armseadmed
Laeva pilssidesse paigaldatakselps i t @i t umi se andurid, mis on

6.6.3. Hoiatusvilkurid/alarmvilkurid

Laeva mastile paigaldatakse kaks sinist vilkurit.

6.6.4. Udupasun

Laev varustatakse elektrilise udupasunaga, mis peab olema vastupidav vibratsioonile ja
c¢mMbruskonna m»jule ning olema vastavuses kon

6.6.5. Muud signalisatsiooni ja alarmseadmed

Laev varustatakse al armpaneeliga, mi s on
kl assifikatsiooni ¢hingu n»uete ja reeglite Kk
Al arms¢steem peab v b | edassthoise m mehitaméta rlaewai guha a
(piirivalvesadamas) mereseirekeskusesse.

6.7. Akud

Laevas peab ol ema piisav arv peal ¢litittadga
peab olema v»imali k akud ¢htsesse vooluringi
mi s nditavad sel gel t t°°funktsioone. Akud
mahtuvused peavad ol ema pii s @toianikseksnoot ori te Kk
Tarbijaakud toidavad muid 24 V / 12 V tarbijaid.

L»pli ku akude arvu ja mahtuvuse arvutab | aev

Akud paigaldatakse ventileeritavatesse ja kaantega suletavatesse akukastidesse. Peab oler
v»i mal us kontr ol | imateisigeadmeid lahti radntaedmataa k usi d i |

L e h e K7£ 209



6.7.1. Akulaadimisseadmed

Sadamas seistes peab olema v»imali k | aadi da
Tarbijaakude laadimiseks igaldatakse laeva ~ 230 V / = 24 V akulaadija.
Vajali ku | aadimisvoolu ja akulaadija v»i msus

6.8. Val vekaamerate s¢steem

Masinaj a seadmet er uumi de s sasustesatingtanh IDaalvakkasnerat.r u u mi
Peat ekki pai gal daltla&klsckep @ dhae mad u mi3t v &tr dval ve

ahtri suunal. K»i ki de kaamerate pilt kuvatak

roolimajja ja ka masinaruurkeskjuhtimispunkti. Vaata lisa 4.

6.9. Infrapuna-seire kaamera

Laev varustatakse statsionaarse | R kaamera s
lisa 2.

7. RELVASTUS

7.1. Laskerelvastus

711. K2sirel vad

Meeskonna k&2sirelvad hoitakse sell eks e
v@hemalt 15 p¢stoli ja 15 automaadi | ao

7.1.2. Suurekaliibrilised kuulipildujad
Laeva pealisehitise tekile paigaldatakse teisaldatavad all@dmm Kkaliibriga kuulipildujate
jaoks.

713. V&2 i kesekaliibriline kahur

L a e v a ossa’péigaldataksaundament 35 mm kaliibriga ja3200 kg kaaluva kahuri jaoks.
Sill as on ette nahtud tulejuhtija t°9°%koht.
vajalikud kaablirennid.

7.1.4. Laskemoona hoidmine

K2situlirelvade | askemoona hoitakse pealiseh
Samuti ehitatakse klassifikatsiooni ¢hingu n»
teisd datavate | aoriiulitega, et tagada vajadus
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715.P¢rotehni ka

Laev varustatakse p¢rotehni kagat. SOLAS 74 kon

Psrotehni kat hoitakse omaette veekindlas kas
Operatiivpaadil peab ol ema oma p¢rotehni kako

8. SEPARAATORID JA PUMBAD

Peab ol ema tagatud, pkisasal ivikko rmsassggtae esnhii  t €
separaatorite ja pumpade olemasolu.
K»i k s¢steemid ehitatakse mootori val mistaja
9. MUU VARUSTUS
91. 1 I di ne
Laevaga koos antakse |isaks ¢l e allj2argnev v
1 laevakell (laeva nimega) 1tk
T | aet av a k utigkaos laddigiegap | g u s 3tk
T k»rvakl api d 8 tk
1 SOLASI n»uetele vastav akutoitedka mor sel amj
T Binokkel 7 x 50 (Steiner 5tk»i par em)
1 binokkeli16 x 80 (Steiner v»i par et
T taskulambid (p»rutuskindlad, ®tkitsmekindl
T taskul ambid (p»rutuskindlad jéatk»Il i kindl ad
1 kandelambid (100150 W, 220 V) 3tk
1 pikendusjuhtmed poolil 80 m 3tk
1 liiniheitja 1tk
T viskeliinid 4 tk
1 Eesti merekaardid (150000; 1: 100000) 1 kmd
T El ektronkaardi d ( maai IiS8ekalaht) t instalieeritud o p a , L
T m»»tesirkel koos karbiga 2tk
1 paralleeljoonlaud 2 tk
1 kaardimall 2tk
1 kapronvall,6 mm 15 kg
T sildumi sotsad vastavalt | aeva konstrukts
(pol ¢propeé¢leen, ristpunuti s)
1 pootshaak, pikkuS m (puitvarrega) 2 tk
T k2siloo®m pi kkus 1tk
1 seekel 1" 24 tk
1 seekel 1,5" 24 tk
1 seekel 2" 24 tk
1 karabiin 18 tk
1 talrep 2 tk
T laeva trapp (lootsi trapp vasltltavalt n»uet
T trapiv»r k200fm)i | m 200 X 1tk
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1 suured vendrid 6 tk

1 Kirves 1tk

1 Raudkang 1tk (1,52 m)
1 Esmaabi Katastroofipakend 1 pk (suur)

T ja muu meres»iduks vajalik

9.2. Majandustarbed

921., 1 di ne
1 Seinakell k»i k kaj utjatdenistusraunido | me
1 Voodipesu 30 kmpl
1 Padjad 30 tk
1 Tekid 30 tk
T V@i kesed pre¢gi kastid (kajut20tk)
9.2.2. Olmetehnika
1 Mikrolaineahi 2tk
9 Elektriline sauna ahi 1tk
1 Kohvimasin 3tk
1 Vee kiirkeetja 2 tk
1 Tolmuimeja 4 tk
T K¢l mkapp 1tk
T Toiduj22tmete purustaja 1tk
1 Elektripliit 1tk
T N»udepesumasin 1tk
1 Automaatpesumasin 1tk
f Koduki no s¢steem(koos LCD telleri ga)
1 Laserprinter 1tk
T Arvutis¢gsteem (arvuti d k+alskeurlvaetrsiido onik yVvarrg
1 Portatiivne digitaalne videokaamera (soov. peegelkaameragé)tk
91 Digitaalne fotoaparaat* G mdrtl(Qlyknpus Mjeir 9 0 SW v » | parem 1 t
1 Koopiamasin/skanner/faks (nt HP) 1tk
923.K®°givarustus
T K°°2gin»ud (nt potid, panni dilkmpte)
T S°°giriistad 30 inimesele
1 Roostevabast terasest termos 4 tk
T S°°gin»ud 30 inimesele
1 Toidu serveerimise komplekt 1 kmpl
T L»i kel aud 3tk

9.3. Avariivarustus
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SOLAS 74 kohane.
SART-poi.
EPIRB-poi.

j.n.e.

9.4. Tehnilise hooldus jamaterjalid

Laevaehitustehas varustab laeva normaalse hoolduse tegemiseks vajalike kulumaterjalidega (filtrid
tihendid jne).

Laevaga koos vaht akeet °%°lrei i kKt ade kompl ekt ,
remontt°id merel

Laevaehitaja varustab | aeva tehnilise hool du
Eel datavalt peaks t°°riistakompl ekt sisaldarm
T I eht v 8mmiedd mnj) 1 kmpl
T Ileht si | mGnsmn 41tmmg d  ( 1 kmpl
T padrunid koos k2epidemémmiBamm)plikk@ndust e |
1 Kuuskartv » t neemani {6 mm) 1 kmpl
T moment v»t.i ( Nm) 1tk
1 kruvikeerajad 1 kmpl
1 ristpeakruvikeerajad 1 kmpl
T I »i ketangi dimitraaty kej »udl us 1tk
1 splinditangid (sisef a v2l i spool sed) 2 tk
T tavalised5Smm)pitsad ( 1tk
T l amedad 183nm)t sad ( 1tk
1 otstangid {65 mm) 1tk
1 kullinokad (haarde laiu40 mm, pikku250 mm) 1tk
T pl eki &S5rhmplekk) ( 1tk
9 torutangid 50 mm) 1tk
1 k22 pdnin) ( 1tk
1 haamer 1tk
1 haamer (kummist) 1tk
9 vasar 8 kg) 1tk
T terasestbm»»dul int ( 1tk
T k2 si S58ammg) ( 1tk
1 vinkel (250 mm) 1tk
1 nuga (terapikku®0 mm) 1tk
1 terashari 4 tk
1 viilid (erineva kareduse ja profiiliga) 1 kmpl
1 viilihari 1tk
1 rauasaag305 mm) 1tk
1 rauasaelehed 20 tk
1 torn 1tk
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1 meisel 1tk

T »1 i filtri uladnmimg r saal ne v»ti ( 1tk

1 terasest joonlaudQ0 mm) 1tk

1 nihkkaliiber (0 150 mm) 1tk

1 lehtkaliiber (lehe pikku®0 mm; paksus 0,08,0 mm) 1 kmpl

1 pikendusega magnet 1tk

1 pika vetruva varrega peegel 1tk

T »l i kann 1tk

T m@ardeprits 1tk

T lehter (»likindel pl ast ; suur 2tka vai ke)
1 digitaalne tester (universaalne) 1tk

T elektrijuhtmega kandel amp (12 1Mk v»i 24 V)
1 taskulamp 2 tk

T ket aw | »i k 1 kmpl

T | » ijklibvkettad 6 tk

1 elektritrell 1tk

1 akutrell 1tk

1 metallipuurid 1 kmpl

1 puidupuurid 1 kmpl

1 kruustangid 1tk

1 aeromeeter 1tk

91 akuvee (destilleeritud vee) kanister 2 tk

1T akude t2itekann 1tk

1 mootorite ja elektriseadmete Hdosvahendid 1 kmpl

T t°°%°riistakast 1tk

T peamasinate ja teiste seadmete hool duseks
1 survepesur (elektriline) ko@) m voolikuga

Antud ni meki ri pesiusotlaet alk»spel ihki |(jseend av atj2adust e |
Te©°riistad peavad ol ema valmistatud kvalitee
Kul umaterjalidega ja t°°rii st ad-gagabimasiaatening a mi
h¢drauli ka j»useadme val mistajatehaste soovi
95. Hsdraul i ka

Paigal datakse hg¢gdrauli ka j»useade.

Peab ol ema tagatud piisava Vv»i msusega hedr
tekil uuke, s u Rkuetejdhtinig, kraabagicbjmemi , Kk 2

96. Pr ¢ gi

Peab ol ema ette n2htud eral di ruum pr ¢sgil adu
Samut i peavad ol ema paigaldatud pr¢gi kontein
97. 1l okj es¢steem

Laev peab olema varustatud:

1. »lireostuse |l okaliseerimise seadmete ja v
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2.»l i korjes¢steemidega »0100000paciss, jai skad
kuni 60U C, vast avialn» uClade® Eedstusek ladustamiseks soojendatava
tankiga, »I|lide | @&@Il0OBRH00 ¢Stja lkedpurkisgalure @Pe. 3 00

ilireostust peab ol ema v»imali k korjata:

T korpusesse installeeritud konveiertg¢epl h
T Kkoppski mmeriga, mis paigal datakse t»stese
ilikorjetehnika (soovitavalt Lamor vV o» i par e
t°°tekil ja v»imal dab saada parimat ¢(l evaade
Konveiertyg¢epi hari skilmmekuiv»>kaadbldiabedgwst av &i
uj ub veepinnal »Ililaigu sees. Skimmerist purm
ili korjes¢steem peab olema turvaliselt k2 si
puhtaks j22ma.

ili korjes¢staeamt pmabt obema kasutatav v&ikese
iI'li korjeoperatsiooni peab saama | 2Bm. viia ki
iIli korjes¢steem peab ol ema mereveekindl ast a
i li korjesg¢stedamiseld preaawlaidk ad eema TEMA t ¢ ¢pi
iIli korjes¢steemid peavad aset sema | aeval t
funktsioone.

Tal vetingi mustes t°°tav kruvi pumbaga » | ik

t »steseadmel e t Q% arkgenit 2d sanaverdjidvodidsa kluidk a
Skimmerit juhitakse kombineeritult t»stesead
Laevale paigaldatakse v&2hemalt kaks avamer e
2x300 m, pobmé mwm»rgluisreostuse | okaliseeri mi se
Laeval peavad olema hg¢gdrauliliselt kaitatayv
pumbata »I|isid 6¢0080k0Oc00 scSitsega 383Q060 mUSpP y itk tgin
situatsioonides:

T ski mmerdatud »1i pumpamine oma | aeva kogu
T madali kul ol eva t-gmak &riit uwsxeit amku dlea & w d jralkis
T »1 i v»i k¢tuse pumpamine ¢hesttal aevast te
T oma | aeva kogumistankidesv»pbpl ujuwrmakygt use
T »0 i v»i k¢tuse pumpamine madal i kul ol eva
teise.

Laeval peab ol ema v»imali k kemi kam] eh¢mbbarp

ja 10000 cSt.

ili korjetankidel e paigaldatakse aurugener aa
talvetingi mustes »lireostus tankidest v2&alja

9.8. ROV (allveerobot)
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Projekteeritakse ROV hoiukoht ja ROV |jRAVti mi
operatob i gunoperatodi t °°kohale). Juhtimise v»i mal us
(veeskamiskoha juurest).

Li saks n2habtbes eht kj evmi mai gal dada ROV to°co°ok
kohtvalgusts, kaablite trumlid jne.
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Lisa O
Laeva el ektrooniline
N»uded

| dos a

Projekti raames tuleb paigaldada kaks raidaro | m kawugj uhi tavat vaat]!l u:
juhtida radarite ja kaamerate signaalid tell
tuleb paigaldad& ¢ m retatsionaarset kaamerat.

Hanke | ¢hikirjeldus

1. Radarite ja kaamerasg¢gsteemide p»hi masttel i ni
hankeobjektist ja mille punHit2iad. on t & psemal
2. Radarid.

3. Radaritega ¢hil dat ud»icrfigldccavark anagmert atjae | g ani
kaamer as¢st eemi ning videoval vekaamerate si

4. Laeva paigaldatav vaatlusseadmete juhti misl
t2ielikuks | misdks. mi seks ja hal da

5. Val ves¢steem, mis aitab tagada | aeva puut ut
.l evaadet | aeval toi muvast.

6. Laevaruumide tulekahjuh?2ires¢steem ja aut ot
7. Koolitus, millega pakkuja peab garanteerima tarnitud reede kasutajatele asjatundliku
kaheast melilsaswtdj alkpeleitus ja s¢steemi adn

Tellija n»uded

1. Laevalpeabolemaradajia kaamer ates¢steem, mida juhita
2. Radari s¢st eem pe ajbSribdradariga ningaparaatbrikbonsodligaX

3. Kaameras¢steem nrl (Lisal) peab koosnema Cf
p°°%rkal |l utuspeast. Kaamera ski3tEEmsinGCB {318
kaamer at est | a kkaolllruetsuts p(e3a)s tp °(°vrédl i kaamer at e

4. Radaris¢steemi abil peab ol ema v»i malik av:é
kummi paat8 kmhkaabts el dgelaevaasgkohm@kurssat a t e

5. Kaameras¢steemi abil peab ol ema v»imali k a\
Kkummi paatB8 kmhkeamabtuselt. Eristdmfi ken jred htt aw:
korr al peab ol ema v&2hemalt 75%.

6. Kaamerate juhtimiseks tuléheva sildgpp ai gal dada radarite, k aame
juhtimisseadmed.

7. Radarite signaalid tuleb suundaava sildakust peab toimuma ka radarite juhtimine. Radarite

signaalide kuvamineviepmoaibt ot eima( v % mikkaldidad e d
peab ol ema v»imali k radaritega Vv a-ddhedtadsav al
Sribaradarisv »i ECDI Sis. Il gale monitorile peab ol
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8.

9.

pilti wv»i suvalise vaatlusl »igu pilti. K»i |
teostada diagnostikat ning salvestada ja taasesitada signaale

Radar | a eemmlnkeos BlR&aamearaga peavad olema integreeritud, kaameraid peab
saama suunata radari sihtm2rkidele nii aut
Kol me CCD v2alikaamerat peab saama suunata |

Pakkujad peavad:

1.

2.

10.

a)

b)

11.

12.

13.

14.

15.

esitama pakkumi ses valitud seadmete spetsi/
c¢hilduvad ning koosk»l as vastavusmaatri ksi
pakkumi ses detailselt kdmpéekdambi Eygst eamaV:
s¢steemi t°°vx»ime ning hoolduse ja garanti.i
v»t ma arvesse, et paigaldusj@rgne garanti.i
hoolduse maksumust;

andma ¢l e t ar be koaeunpdaid,e Kkjuas vkairrujoesladdaet alk s e ¢ k
ja varuosi t2aitja ekspertide hinnangul | 2 he
aastaringseks t°9°%ks j2rgneva 20 aasta jook:
esitama s¢steemi k2aitami dkwldidd saen aalogpd diu,s e
varuosi, et s¢steemi t°°vx»imetusaeg ol eks 1
m2arama kogu s¢steemi keskmise t»rkeinterv:

hoolduseni ja automaatne hoolduse indikaator

t@psustama i ga sseeadhmoeal¢diubsie ngi¢gngd jsferagd me gar
hool damine v»i seadme hooldamine teenust o0:
andma kasutajale ¢l e s¢gsteemide katset ami s
mi s v»i mal daksid ¢ksi Emokdotl akasmmel at ak ke

omama kogu | aeva el ekt r o-ganeerinduspersogndi,Imgtagab s s ¢
t°°de alustamise mis tahes t»rke k»rval dami
esitama koos pakkumisega joonised ja tebmiliskeemid, mis sisaldavad:

s¢steemide projektide ulatust i1 gas funktsi

piirduvalt, elektri, elektroonika, ohut usseadmete (tul ekustuti
k»rval ekal ded;

funkt sionaalkse jeddiusem mi s n2itab, kuidas
chendatud;

andma kasutajale ¢le k»iki-deipaingadli dkteed s =«
programmeerimise kasutusja hooldusjuhendid.

lisama kasutusjuheneie diagrammid ja muu pildimaterjali, juhul kui kasutusjuhendid

t»l gitakse ning k°idetakse teise k°itesse.
kasutusjuhend, et kasutaja ei peaks »ppet?°
juhendit lehitsema;

tagama k»i ki de paigaldatavate seadmete konf
install eerimisketaste ja ¢henduskaablite s
v»t ma arvesse, et s¢steemi kasutuselev»tt |

seeranumbrite registreerimist ning seerianumbrite, koodide ja muu olulise teabe, nagu garantii
ja abiteenused, loendi tarnet;

viima | 2@bi piirivalve vastava ala spetsial!]
koolitajatega seadmete kasutamise, @di@mise, hoolduse ja programmeerimise koolituse.
K»i k koolitustega seotud kulud kannab hank:¢
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16t agama Eestis t°°tamiseks vajalike seadmet ¢

17.lisamag st eemi de skeemi del e, joonistele ja m

18esi tama k»i k joonised pakkumi se sHjakolman

standardile ja kiirgusstandarditele vastavuse;

l ¢hi ¢l evaated jne) ¢ksikasjaliku selgita
tehnilises kirjelduses kasutatud; punkti d
d
n

@3

paber koopiat), m»»tkavas, kuid mitte ti

Hankes kasutatavad standardid

1.

2.

To I I I Do D D T

>

Kui pole m2rgitud teisiti, siis rakendatak:
sobivaid Euroopa standardeid.

Osa spetsifikatsioonide juures kasutatakse militaarstandardeid (FM, MIL, STANAG). On
selge, et need standardid ei pruugi ol l a p:
sarnaseid rahvusvahelisi tsi vi selgitugi pakkdrase d e i
kut sedokumendis toodud toimingute kohta, |
eelnevast koosolekust ja paluda lisaselgitusi.

vaédl]ja antud 30.08.1993;

9/ 5/ Ej&telekamrandinikatsiooni terminalseadm& T T ED) , EI/' T L 91,

07.04.1999;

EN 500651:2001; CLC/SC 205A, madalpinge elektriseadmete paigaldus (EMC);

EN 50066: 1992; s»idukite elektrivool useadme¢
EN 608721:1998; IEC 60872:1998; merenduse wigeerimis ja raadiosideseadmed ja

-S ¢ S t & endari jdoniste abi@l 1. osa: automaatsed radari jooniste abid (ARPA)

kat setusmeetodid ja n»utavad katsetul emuse
EN501325: 2001 ; h 27iturvaseagmete guaresikabutatavad C&T¥ i r e sdg st e e
5. osa: videoedastus;

kaabeldus:

EN 50174 infotehnoloogihk aab el duss ¢ st eemi paigal dus;

EN 50290 sidekaablid;

ENG601692 4: 1993 raadiosagedus¢i¢hendused (teéeep F
EN 60966 raadiosagedus ja koaksiaalkaabli kokkupanek;

EN611692 4: 2001 raadiosagedus¢hendused;

EN 61537: 2001 kaablihal duse kaablirenni | a

EN 50173 infotehnoloogiae, | di ne kaabl i s J &N:804#BAL:2000r ekt i i v

parandus

'l diselt ja olulisuse korral rsandardeid:at ak se |
89/ 336e/llEekit r omagnetiline ¢hilduvus (EMC), E
92/31/EM;, direktiivi 89/336/ EM, parandus, |
direktiivi 89/ 336/ EM,| parandus, E| T L 220,
7 3/ 2 3 te&daMdtes pingevahemikes kasutatavad elektriseadmed (madalpinge direktiiv,
Lvb), E} T L 77, va&@lja antud 26.03.1973; 93/
220,

199

Erilist t2helepanu 18 ®ksa pfPfulad@u 3di.r enlotvieir
ka2sitleb t°°koha tervisen»udei d ja mini maal
0000012 direktiivi 89/391/EM; artiklitatddé (1
294A0103(68) (E} T L 001 03.01.1994 p 484) .
Teo°vx»tja kohusjfabepriouskPté8eritmiost ama Eest.
nor mide kohasel' To%v»tja kohustub j2argi m:
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Kvaliteediki nnitus

Pakkuja peab kirjeldama toiminguid, mis teostati seadme tootmisel ja kvaliteedikontrolli ajal.
Pakkuja peab esitama rahvusvahelise kvalitee
koopia v»i selligjpdwudumi soenak krvradli tkeedi kontr c
kontrolltoimingute struktuuri.

Tarkvara

IEEE STD 10631987 jalIEEESTD 10184 98 7 n»uet e kohaselsatudpeab t
dokument at si oon-v »$%$e e nyPDiematarleduanaededsktimentatsioon,

ekraani del Kuvatav teave, kaasa arvvaxtiud s ¢ mb
eestikeelsed. Avatud tar kyvarianalnuesreegsaei r es ¢ st

T O9sageduskndtusi a t ¢ ¢ bi

Pakkuja ¢l esanne on hanki da biBeaksKiit kei see puuduta mi s e

kaasa arvatud vastavus EMCt andar di t el e ning Eesti Vabari:i
augustis000. a nr 48 (RTL 2000, 91, 1411), 21. veebru2G62. a nr 38RTL 2002, 40, 563).
Tellija ¢l esanne on hankida vajalikud sagedu
2 . Laeva el ektrooniline j2lgimiss¢steem

1. Paigal datud s¢st daevamsilastab ol ema juhitav

2. See h»l mab (muude seadmete hul gas) sbisaldabgr e«
X-jaSribaradareidl R ja CCD kaameras¢steeme.

3. S¢steem peab vastama si htm2rkide avastami s«
4. Radari s¢g¢steem peab ol ema kaitstud keskkonn:
¢l ekuumene mi-fdolmovastagie kaitseklementidega. Kaitseseadmete juhtimine

peab toimumdaeva sillast

5. Pakkuja peab esitama oma radari sg¢steemi k ai

6. Kaitseseadmete juhtimine toimub eemalt teenindusliidese vahendusel. See peab olema

rakendatav kas auta@ma t sel t v »i kaugjuhitavana.
7. Radari s¢st eemi pai gal duse eesm@rk on ebase:
seireseadmete vaatev?]| jas

8. Sell e eesm2rgi saavutamiseks on radari s¢st
j2rgmi steel e n»uet el

a)l aeva eri pl atvor midel peab ol ema kaks r ad:
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al) kaameras¢gsteem nr 1 h»|l mab kattuva vaates
ning |l aserm»»tjat koos p°°rdpeaga; (masti s)

a2) kaamer asg¢steem?OrPr/ p2 etwyal €ClD Kkaahatme r at de ki s
p°°rdpeaga;

a3) kaameras¢steem nr 3 h»|l mab k¢gmmet CCD kaa

b) peab ol ema t2ielikult kaugjuhitav,;

c) digitaliseerimine (kus on vajalik) signaalide edastuseks lagtarniskeskusest;

d)

eest;

e)

edastamindéaeva silda

9. Laevasilapeavad

o |

€ ma

viis (5) universaalse radari monitori kiireks orienteerumiseks;
viis (5) kaamerapildi monitori, 4silda + 1 masina kontrollruumi ;

kattesaadavad

kaugjuhitavad kaitseseadmed, mis kaitsevad vaatlusseadmeid karmide ilmastikutingimuste

radarite andmete kuvamine ja edastamine, IR, CCD ja videovalvekaamerate signaalide

] @rgmi sed

«
-

-

C

S

c) mer el asetsevate mirkivde2atsesntde , e Kiatulgemien ¢ ;
dradarite ja kasmkermieksdsestaemomaat ne avast
suuna ja kiiruse m2arami seks;
e)si htm2rkide andmed ek kaoamaima nes tradmiriabi | ;
ff andmebaasi de r akendathineni ne j a teabe ¢
gsihtm2rkide ja radari video esitamine geogt
h) si ht m@r ki de andmet®°tl| us;
) si ht m2r ki de njian gs ¢ospteereantisa nodonmeit e sal vest ami
) Printimise v»imal us
21lLaeva el ektrooniline j2algimiss¢gsteem
Jrk Vlldg sp(_atsm- Kirjeldus
nr katsioonides
1 X-riba radar I ks
2 S-riba radar ' ks
3 ICCD kaamera ' ks
¥°p2aeva C(
4 2 aKa.ametra varvi kaame ks
5 S¢StEe€) 39ser kaugd ks
6 Poeord/ pea || ks
7 > Kaamera ¥ ° g\a CCD kaameKolm
3 ' s¢SteeP?°°rd/ pea |Kolm
Kaamera Masina, sise ja
9 ) seadmeteruumide CCK ¢ mme
S¢Stee
kaamerad
Radartj a kaamer as ¢ (Tuleb paigaldada
10 ST T
kaugjuhtimine juhtimiskeskusesse
11 Universaalsed radariekraanid sillasViis
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Viis, kaamer a
12 V #vilised videomonitorid sillas kaamerapiltide kuvamise
jaoks(4+1)
13 Video multiplekser 'ks k¢gmne kaan
14 Radari videosalvesti ' ks
15 Kaamera Digitaal videosalvesti | ks val i skaame
16 Digitaalsalvesti 'ks k»i kide ka
17 Video kontrasti rikastusmoodul K»i ki de v2alisk
18 Liikuva objekti indikaator Kvi kide kaamer
19 ¥°monokkel ' ks
20 Laserprintiad (v?3 ks
21 2. Edastusliides RS 232, RS 422
22 2. Tarkvara dokumentatsioon IEEE STD 1063.1987’ 1016
1987 v»i paren
23 2. Garantii Kaks aastat vy
24 2. S¢steem peab t2itma navigat si
25 2. R a d asteensd¢peavad olema sillast juhitavad.
6 > Kaitseseadmetega varustatud a
' keskkonnan»uded.
Nende eesm?r ki de s ajaav ukt aaanmesreakt
27 2. o C : )
] @1 gi mi se funktsioonid.
Radarite andmete kuvamifeedastamine, IR, CCD ja videovalve
28 2. kaameras¢,¢steemide signaalide
diapasooniga silda liikluse seiramiseks.
o9 > Viis (5) monitori kiireks orienteerumiseks radaripildi elektroonilisel
' kaardil.
30 2. Si ht mPde asendi, kauguse ja s
Si ht mrkide automaatne ja man
31 2. si htm2rgi suuna | a kjakaamerste m?2
s¢Steemi dest .
3la 2 Aut omaat se | 2MWpgab oléema ekraani kdskeb m?2
kaamera automaatselt p°°rab,
3lb 2 .
operaator valib.
22Laeva el ektrooniline j2lgimiss¢steem h»l
Jrk |Viide spetsifi-
nr  katsioonides Kirjeldus
32 2. Si ht mrkide andmete saamine
33 Radarite] a kaamer ates¢steemi  T°°H
j 21 gi mi sega
34 2 Andmebaaside rakendamine
35 o Mor_litorisg,steemid andurite a
vormingus
36 2 Andmet °°t ]l uss¢steem koos saa
37 2 Taasesitusedsa mx»eltduwedni ta®n®d me t

23S st eemi operatsioonid
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Viide
Jrk spetsifi
nr I;atsmonlde Kirjeldus
S¢steem koosneb gtadeamii stt. | Ka &1
38 2. koosneb kattuva otsen?htavuse
kaameratest.
39 2. Peab olema t2aielikult kaugjuh
40 b Kaugjuhitavad kaitseseadmed andurite kaitsemiseks karmide
' ilmastikutingimuste eest
41 2. S i h myipadstsenaariumi kuvamine
42 2. Digitaal videov?l] jund
43 b PCliides kaamerate kaugjuhtimiseks, diagnostikaks ning
' videosignaalide reaalaega kuvamiseks
44 2. S¢steemi juhtimine peab toi mu

2.4Kogu hanke varustus

Selles osas on esitatud toodete tehnilised spetsifikatsioonid ja muu detailne teave. Loendite

eesm@rk on anda n»uetest ¢l dine ¢l evaade, | o
v»i spetsifikatsioonide osas kepgkehst mawadl e
teabega.

NB! Pidage meel es, et k»ikide osade hi

personaliga seotud kulusid.

2.5Kogu hanke varustuse loend

Jrk

- Nimetus Kirjeldus Kogus
45 Toodete
tehnll!sed . Valmistaja firmadelt Kokku
spetsifikatsioon
id
A0 _SeweseadmedK»ik seires¢steemi |
ja skeemid Kokku
Juhtseadmed
47 Seire ja
juhtseadmedi Kokku
radar Laeva radariseadmed
48 Radari antennid Kokku
49 Radari monitorid Kokku
50 Protsessorid Kokku
51 Mitmesugused seadmed, pistikud jne Kokku
52 Integreeritud Kaamer asg¢ st eem, mi s
. i Kokku
sei r e ¢ kkaamerast
53 P ° °-/kattipead Kokku
54 Mitmesugused osad, pistikud jne Kokku
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55 Keskuse Videomonitoridi vaadake spetsifikatsioonideK
) : okku
juhtseadmed |oendit
56 Video kontrasti rikastusmoodul Kokku
57 Videosalvesti v2 hemal t ¢ ks 1
sisenditele
58 ' ks Kk
Digitaalsalvesti kaamerate
jaoks
59 Integreeritud kaamera juhtseade
k a a meteemsjg IR valgusti juhtimiseks
60 Te©°]l auda si ssemont e eKokku
61 Juhtseadmed: mitmesugust Kokku
62 Seire- ja R o .
rseamean 1K RS2 d L o
juhendid g
63 K 11K juhtseadmete tehnilised juhendid (ingl
Vv»i eest.i keel es) | aKogu
keeles)
64 Seadmete riiul Standardne seadmeriiul ja hinnad 1
65 Mitmesugust Seire ja juhtseadmed: mitmesugust ja hinnaKokku
66 jiﬁtrsig%mete Pa_i gal dust°°od: rada Mk okku
: tarvikud
paigaldus
67 Paigal dust©°°d Kokku
68 Seire juhtj a | i saseadmed K
okku

mitmesugust
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26Kogu hanke varustuse |l oend (j2tkub)

;]]rrk Nimetus Kirjeldus Kogus
69 Abi t©°o°od: spetsiaalsed g u s t
i nsener it P, théhlndiek
keda | 2heb vaja | ¢ hiKokku
konfigureeri minie v»i
kogusumma, mis sisal
70 Abi K »kide seadmete kohaletoimetamine Kokku
71 Kasutusel ev»tu sert iKokku
72 Kogu riist ja tarkvara seerianumbrite
registreerimine ja konfigureerimine Kokku
73 Pakkematerjal i de e e nKokku
74 Abi, toetus ja rikkelahendus Kokku
75 Abi: mitmesugust Kokku
76 | ppepelrksoognuaslu mma., mi o
kulusid
77 Eesti keel sed kas ut uKokku
78 Soovitatavad varuosad Kokku
79 Tarbekaubad Kokku
NB! Pidage meel es, et k»ikide osade hi
personaliga seotud kulusid.
2.7 Spetsifikatsioonid: joonised ja skeemid
Jrk
nr Nimetus Kirjeldus Kogus
80 Elektrilised Elektripaigaldiste joonised ja skeemid
Kokku
seadmed
81 Kil KI DE seireseadmeKokku
Seireseadmed  ja skeemid
82 Juhtseadmed Juht seadmet e s¢st e eKokku
33Juhti mi skeskuse t°°n»uded
Jrk Viide spetsift |, . .
Nr katsiooFr)ﬂdes Kirjeldus
83 Radarilt ja kaatagemassli sesad
kohaliku mereseirepildi koostamine
Kohali kest allikatest saab
84 mereseirepil dil ol evate | 2
ki ndl aksm22rami ne
85 Sissetungijate avastamine

3.1Digitaalsalvesti
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Jrk Viide spetsifi-
nr katsioonides Kirjeldus
Resolutsioon (pikslit) O 768x 582 PAL 125 piksli
86 :
kanali kohta
87 Videosisendit016
kaameratest
88 Alarmsisendite arv 016
Salvestusmaht (TB) O10 TB ( likidefe
kaameratele, resolutsioon
89 768x 582 pikslit jé
salvestuskiirusega 25 kaa
sekundis)
Administreerimine ja :
90 videofailide aIIaIandimine Kohapeal ja a
Salvestatud informatsiooni
. Aut omaat ne, t
91 kKustutamine Kk 4 .2 K
t2itumise kor poev orrag
Videovalve a¥°pa2ev | 2Dbi,
92 kaamer as ¢ st e ekasutaja valikul vahemikus 1
salvestamine kuni 6 kaadrit sekundis.
Videovalve ja Kasutaja valikul vahemikus
kaamer asg¢ st eeuni 25 kaadrit sekund
93 sal vestiraesgnaaie H2i reol ukorr a
korral peab Kaivitur
h2aireolukorra
salvestada eraldi kataloogi.
Kaamerate piltide kuvamineH 2 i r @aB Jaapudes peab
h2airesi gnaal ivastava ala videopilt olema
94
automaatselt kuvatud
tai sekraanpi |
Kaamer at e t 2 iOperaatoril peab oler
valik vali kuliselt
95 -
kaamerapiltide vaatam
v»i malus t2is
H dreolukorra salvestused Peavad sisald
salvestussagedusega
96 videoi nfor mat
30 s enne | a
vastuv»tmist.
Videovalve ja K»i ki de kaame
97 kaamer as ¢ st e esalvestussagedus peabroha
salvestamine muudetav vahemikus 1 kuni !
kaadrit sekundis sama aegse
Salvestuste taasesitus Peab toimuma salvestust
08 katkestamata. Videopilt peab

sisaldama informatsiooni
salvestusaja kohta.
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Piltide Y

Salvestuste  pildifaile pe

99 v»i mal us ol ema v»i mal
| aserprinterdi
100 Salvestuste videoformaat MPEG4 Ful | D1
Informatsiooni lugemis jaL u g e mi Btavakgsutajal;
101 kirjutus»i gu sadministraatorif lugemis ja
Kirjutus»i gus
102 Hai resi gnaal ilLaeva territooriumide
val vesg¢st eemi
Salvesti parameetr
103 muut mi se »iguS¢steemi  admi
Salvestus Peab olema CD ja DV
104 A
kirjutaja
105 Salvestus USB
3 . 2rvilMé laserprinter
Jrk Vud(_a sp¢t5|f|- Kirjeldus
nr katsioonides )
106 Tr ¢ kit @psus |01200 punkiti tollile
107 Paberi formaat A4
108 M2 | u 064 MB
109 V»r guval mi duJdah
110 Tahmakassetid Eral di Varvi
111 Koopi at e t egJah
112 Tagavarakassettide 1
komplekte
Mi ni maal ne t|:
113 ( AC) 010
Mi ni maal ne t|=
114 ( AC) 032
115 Niiskus (%) 020i 80
116 Kaal (kg) 013,6
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Rada

Lisa 1

Laevaradar.

N»uded
Radari s¢st e

ri s¢steem

1. l evaade

Tausta ja ¢l evaate abil p¢é¢takse pakkujal e n

tul emus.
sell ega

1.1.Taust

P»hir»hk on v»imali kult v&@heste
t°°tami se edukust awekBiogiilne, ont jiatoal

n»u

See dokument s2atestab n»uded radarisg¢gsteemidl

teostami seks merel. Pakkuja peab esitama ettt
seadmed vast avalde.siRakkowjdas dp ena»lu etteei se k»i ge
n»uete k»rval arvestama ka seadmete aastapik
jooksul
12! 1 di sed s, ,steemin»uded
Viide
spetsifi Kirjeldus
Nr ) .
katsioonides
Pakkuja peab teiseski ge ol ul i sema omadusen
1 1.2 arvestama ka seadmete aastapikkuse kasutusmaksumusega kogu se
kasutusaja jooksul
Radar peab p»hiliselt piirivalvet©®?° jaoks pi
v fkeste ujuvvahendite avastamist ja seiret.
Radari s¢steem peab v»i maldama t2@pset ja usaldusyv
ma&rgi numbrid, jne) Si htm2rgi kindlaksm22ratud
vwiksuunda. S¢steem peab suutma toetada mehitamat a
n»uete kohaselt ning olema koosk»l as mini maal set
ol ema sisseehitatud t es tistvarajatarkvdrdBveabvdgtuseksmi s on et t

al ams»| mt as e mel

Viide
Nr spetsifi Kirjeldus
katsioonides
o 1o Si ht m2rgi kindl aksm22aratud kaé
' ol la pimekiirust v»i pimesuur
S¢steem peab s uut maminimasdseltangratatu
3 1.2 t°e°d alltoodud n»uete kohasel
kuludega 25 aasta pikkuseks t
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S¢

eemi | peab ol ema sisseehi
na stva

stee
i htud rii ra ja tarkvar a

1.3.Si ht m3r qgi defineeri mi ne

Standardsi ht m?2 rik i adrev ukleisskimivs@ 2 rRRQUSs i kasut at ak:
joonestami seks, seal hulgas m22ratakse kindl a
t2itmine tehakse dkRC8kdol mabkisn am@s?iroaotnuidd epijiar ir adi @

Astandardsi htm2rko kehtib k»ikide j2rgmiste

Merel ol evad sihtm@rgid
Mer el ol evate si ht m? rilkmxi2zan) KeskminerRCH aat 2 mbus udan
10nf,ulatusim ¢l e mere pinna, il ma 25meetitselndg.i i rang

1.4.RCS-i Kk»i kumi ne

K»i kildellpogl defineeritud si-htk3irkumiehe Kwéart |
karakteristikat j2rgides, nimelt:
TSW 0, SW 1 mere sihtm2ragi koht a

15 Kajah2iringu mudel i d

Selles | »ig

u kirjeldatud mudel bnilisielek asut ab p
ettepanekut e

e

|

Anal ¢¢si s n2idat akse, et pak
vastab avastuskauguse ja va

pakutud | ah us
cksi kasj al°i°k ev amu chebl il teg | megaul ,j ae

demonstreer.i
n»uetel e.

a) Mere kajah?2iring

Eel datakse, et 50% radar. alast, mida radar
tunnuseid seostatakse Beauforti neljanda tuuleskaalaga, kus tuulekiirus veepinniad/sn 10

Al l toodud vaartusi rakendat aks & kilomeetkni athtes k a u g
radari horisondist.

b) I'l masti ku kajah?2iring

Eel datakse, et alal, mida radar Kke¢anibarbi,t sseavjaalb
km raadiuses sadada 4 mm/h.

1.6. Avastamine selge ilmaga

Avastamine lagedal

Sihtm2rgi avastusruumal as avastab SR merel o
spetsifikatsioonidele.
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Viide
Nr spetsifr Kirjeldus
katsioonides
Minimaalne kaugu Si ht m2a eXOmRCS
5 1.6 (nm) 00,02 [HT =1 m, (poi, reflektorigal
post)
Maksimaalne Si ht m® rxOmR C ¢
6 1.6 kaugus (nm) 025 | HT=1m,0,5m
| ai nek»r gus |
T Maksimaalne A7 Madal rannajoo m, 0,5 m
' kaugus (nm) | ai nek»r gus,
Maksimaalne 2 K»r ge r &a0mn a j
8 16 kaugus (nm) 020 05m | ai nek»r (
Maksimaalne Si ht mPOm kaat;-HT=
9 1.6 kaugus (nm) O3 ImO, 5 m | ain
3 Beafort
10 1.6 Asi muut (360

Pp=0,9,
P=10°

Ppiavast ami se

t »en2o0osus

summut ama

Pnmival eh2ire t»en2osus
l17Avastamine kajah?2iringus
Avastamine kajah?2iringus
SR peab sihtm2rkide avastami sel
Mere kmnjab# puhul peab avastamise
Avastami ne kmd4am®i ri ngus (

Viide

Nr spetsifr Kirjeldus
katsioonides
Minimaalne kaugus| Si ht m2 ex0nmRkR C SPp=0,9,
1 17 (m) O35 |HT =1 m, (poi, reflektorigaP 1= 10°
Nnnct)
Maksimaalne kaugu Si ht m2 ex0OnkRCS
12 1.7 (nm) 025HT=1m,0,5m
| ai nek»r gus,
13 1.7 Maksimaalne kauguo7 Madgl rannajooi m, 0,5 m
(nm) | ai nek»r gus,
Maksimaalne kaugu K»rge r 60mn aj
14 1.7 (nm) 020 05m | ai nek »r (
Maksimaalne kaugu Si ht mPOmlpaat;
15 1.7 (nm) 03 HT=1m,0,5m
| ai nek»r gus,
16 1.7 Asi muut (360
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Ma@r kused

Kajah?2iringu maksi maal ne kaugus m22arab kaugu
Sell est kaugusest kaugemal kajah2iringust m?@
l gaks juhtumi ks m22ratakse mitu kaugusinteryv
ara toodud tabelis.

18Kauguse ja asimuudi ebadlradam)s v »i me j a t2psus
Kauguse ja asimuudi eraldusv»ime ja t2psus

Kauguse | a asiimeuujda tefipasiudsues @(>FKMS ne v 2 2rtus)

avastamise t»en?osus toodud tabelis.
Viide
Nr spetsifi Kirjeldus
katsioonides :
17 1.8 ' ksi kl aAsi musgt V) 005 [1,5nmkaugusel
18 1.8 asenditAsi mumt () 005 OlevaSRitarbeks
19 1.8 Kauguwkén) G010 arvutatuﬁd, B=0,5,
20 1.8 Mittelikuvate As i muadtf U) O1 Pra = 107, _
sihtm2r kauy gl punktsiht
21 1.8 RMS jal 2! g kEém) 020  pes-1om?
22 1.8 Kiirus (sy;  konstantse kiirusegz
. m/si 20 m/s
23 1.8 Kurss (U)o2
24 1.8 l ksi kl alAsi muat U) 01,5
er al dus R
25 1.8 (video |augus(m CBO m

(1,5 nm kaugusel oleva SiRaoks arvutatud, #=0,5, R.=10°, punkt si htlom¥r gi d
konstantse kiirusega 1 nmi/20 m/s)

Avastamine | agedal: m2@rkide avastuspiirkonna
toodud spetsifikatsioonidele.

Ppiavastamise t»en2o0osus

Piaival eh2ire t»en2osus

1.9.Kauguse ja asimuudi eraldusw i _ me | a -bariddpadan)s ( S
Kauguse ja asimuudi eraldusv»ime ja t2psus.
Kauguse ja asi muudi efabdukeskmenge¢ avi@2psusk
avastamise t»en2osus toodud tabelis.

Viide

Nr spetsifr Kirjeldus
katsioonides )
26 1.9 | ksiklaotuse Asi muma(t U) 00,5 1,5nm kaugusel
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27 1.9 asendit Asi mug () 005 |oleva SRitarbeks
28 1.9 Kauguwkén) (010 arvutatud, B=0,5,
9 1.9 Mittelikuvate As i muat U) 01  Pa=10°%
si ht m2r 3¢ unktsiht
. : Kauguwkénm, U P
30 1.9 RMS j a| e 9 tk M) 020 RCS=10m?,
31 1.9 irus (s 01 konstantse kiirusege
s 1 m/si 20 m/s
32 1.9 Kurss (U)O2
33 1.9 | ksi kl aAsi muagt)y 015
eral dus R
34 1.9 (video Kaugus (m) B0 m

(1,5 nm kaugusel oleva SRaoks arvutatud, £=0,5, R:=10°, punkt s i htlom¥r gi d
konstantse kiirusega 1 nmi/20 m/s)

Avastamine | agedal: m2r ki de av as tkavaghavalttabdelzn n a
toodud spetsifikatsioonidele.

Ppiavastamise t»en2osus

Piaival eh2ire t»en&osus

Radari spetsifikatsioonid
1.10.Antenni parameetrid

Viide
Nr spetsifi Kirjeldus
katsioonides

35 1.10 Téép Pilulaine antenn

36 [1.10 Polarisatsioon Lineaarne
Tx / Rx v»i mendus |031(X-riba)

S7 110 628,5(S-riba)
Asimuutkiire | ai us|O1(X-riba)

58 1.10 O1,9(Siba)
Vertikaal proj ekt si [025(Xriba)

59 1.10 024 (Sriba)
K¢l gh»l meAsimuut Oi 26 (X-riba)

A0 1110 esi mene Kk Oi 26 (S-riba)

41 110 (dB) Vertikaalprojektsioon O| 25 (X-riba)

' Oi 24 (S-riba)

Poor]lemiskiirus ( pO24(X-riba)

Az 110 624 (S-iba)

43 11.10 Asi muudi valj umakohtaO4096(X-, Sriba)
V»i msus (kW) 025 (X-riba)

A 630 (Sriba)

45 [1.10 Teftemperatuur (UC) 5y 470 (x- Sriba)
Niiskuse tase (%) 101 100,95%,

46 1.10 tingimusel 40A C

(X-, Sriba)
47 11.10 S #u ajal Tuulekiiruse O60
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48 1.10 (vihmata) m/s puhul puhangulin®70
49 11.10 S»idu ajal Tu 050
50 [1.10 (vihmaga 20 mm/h) km/h puhpuhangulineo
1.11.Saatja parameetrid
Viide
Nr spetsifi Kirjeldus
katsioonides
V smsus (kW) 025 (X-riba)
il 630 (Sriba)
52 1.11 Impulsi pikkus (ns) L ¢ hi k055 (X-riba)
53 1.11 Pikk 01000 (Xriba)
54 1.11 Magnetroni t°°i ¢510000 (X, Sriba)
55 11.11 Max impulsi kordussagedus (kHz) O3 (X-, Sriba)
56 1.11 Min impulsi kordussagedus (kHz) ©0,375 (%, Sriba)
57 [1.11 Saatja kaod (dB) 03
58 1.11 Keskmine t»r get €07500
59 [1.11 Te°otemperatuur ( Ui407 +70
60 [1.11 Niiskuse tase (%) 10i 95, tingimusel 40A C

l.12Vast uv»tj a

parameetrid

Viide
NI spetsifi Kirjeldus
katsioonides )
61 [1.12 IF-sagedus (MHz) 060 (X-, Striba)
62 [1.12 Lehi ke 0 mpdB) (Mzy @ bO22 (X-, Sriba)
63 [1.12 Pikk impulssribai(3 dB) (MHz) 04 (X-, Sriba)
M¢cra (dB) 06 (X-riba)
64 1.12 05 ( Stiba)
65 [1.12 D¢naami |l i ne vahe nO120 (X, Sriba)
66 1.12 Vastuv»tjabehi ke |[i90(X, Sriba)
67 [1.12 vahemal t (pikkimpulss |i 95 (X, Sriba)
113.Signaal i t°°t]usparameetrid
Viide
NI spetsifi Kirjeldus
katsioonides
Léehii mpul ssregiiong
68 [1.13 (MH2) 020

L e h e K1120g




Pi kki mpul ssregi i nx
69 1.13 (MH2) 04
70 1.13 ?B?Sloogd i gitaal muun d()lz
71 113 TO° o‘éldgd kaugusdiskreetsete 4096
elementide arv
72 113 Suundi mpul ssi de 454096
kohta
l14M28r ki de ekstraktor
Viide
N spetsifi Kirjeldus
r o
katsioonides
73 114 Slht_margl mahutavo70
skaneeringu kohta)
74 1.14 St ht g 1 apolrsteinte®sr, 000 yoyj
j @1l jed ja toorvid
1.155M2r ki de protsessor
Viide
spetsifi Kirjeldus
Nr S
katsioonides :
75 [1.15 M2 r kl aua | 21 gi mi sO50
76 1.15 J21 gi mi skiirused [(0i150
27 115 Oma | aeva maksi ma-,g
(U/ s) -
78 1.15 Omandatud kiirus |05
79 [1.15 Radari antenni kiirus (p/min) 024
80 1.15 J@1l gi mi se al ust anautomaatne jamanuaal
81 [1.15 Ja@l gi mi skaugus ( nOO0,17 40
82 [1.15 J Bimise uuendamisperiood (S) 020
83 [1.15 Jal gimist@psus (ko2
84 1.15 Si ht ma3rgi mak s i map4,5
1.16.0Operaatori ekraan
Viide
Nr spetsifi Kirjeldus
katsioonides
85 [1.16 K»i k radari par ame eJuhtimine
86 1.16 S i h tgimsitlemine Toor, s¢ntee
segatud
87 |1.16 Laotuse muundaja (piksel) 01200 x 1600
388 116 _Kuvfa mahut avus, S 550
] 21 j ed)
89 [1.16 Radari toorvideo, impulsi pikkus (ns) 5511000
90 1.16 Minimaalne kaugusskaala (nm) 00,125

L e h e K2120g



91 [1.16 Maksimaalne kaugusskaala (nm) 096
92 1.16 Keskmest kuni maks_imaalse
kauguseni

92.a/1.16 Zoom windows (nm) 0.253

93 [1.16 Monitori t¢ep 0230 LCD

94 11.16 Varvid 0250

95 [1.16 Heledus 0500 cd/m

96 [1.16 Reaktsiooniaeg (ms) 02

97 1.16 Kontrastsus 01000: 1
Kaamer asg¢ st eemi j u hAutomaatse

98 [1.16 J ma&rgil esuun

99 [1.16 Kuva resolutsioon (m) 02

1.17.Juhtimisseadmed

Viide
Nr spetsifi Kirjeldus
katsiooonides

100 1.17 M2 r kseade Hiir

101 1.17 Klaviatuur Eesti klaviatuur
M2rkus. Soovituslikult peavad juhtseadmet eks
v»i b juhtseadmeks olla ka funktsionaalne kIl a

1.18El ekt ri toite n»uded

Viide
Nr spetsifr Kirjeldus
katsioonides
102 1.18 Pinge 220/ 380 V H10%
103 1.18 Sagedus 50 Hz
104 1.18 Voolu tarbimine (kW) <3

1.19.Hooldatavussi a kasut atavusn»uded

Usal dus,Wooltlatagugjsa k2t tesaadavusn»uded (RMA)
M2rkused on toodud all pool

Kasutatavus, ennetav tehnohooldus, test, MTBCF ja MTTR
Viide
Nr spetsifr Kirjeldus
katsioonides

a
105 11.19 Kasutatavus 0_, 998 vahemal
pi kkuse t°°%ea
106 1.19 T°°tingimuse24 tundi p2ev
107 11.19 Hooldus 02 korda aastas
Test eral datud er all
108 |1.19 SisseehiMi t mesusr ¢ h mal090
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atud ~ Moodulile eraldatud (%) <
109 1.19 testsead (?95
110 1.19 MTBCF (h) QlSOO
111 1.19 MTTR (min) 060

Kasutatavus

Radarid on kasutatavhtdavidi ekmasedj phitdesebedna
peab ol ema sisemine kasutatavus v@a@artusega 0, 998
kestva t°°ea jooksul, mille hulka on arvatud ka

00

tthnohool dusega, mis on m22aratud spetsifikatsi I

Ennetav tehnohooldus

Ennetav tehnohooldus on vajalik kaks korda aastas, mitte rohkem. Sisseehitatud test/veaeraldus
(BIT/FI)ir adar peab suutma eraldada joonvahetat a\

¢d e 90 protsendi avastatud t»rgetest tuleb et
mi t mesusr ¢ hma;
95 protsenti avastat uid jta» rkg»eitgeis tmutuud ee bo |eernaal sd

moodulile. BIT/Fland med peavad o radanmaissigonitarkvaralea(RMSa v a d

Keskmine kriitiline t»rkesagedus (MTBCF)

Radari s¢gsteemi MTBCF peab ol ema suurem v»i Vv

Parandusaeg (MTTR)

Radari s¢gsteemi MTTR peab ol ema v2&iksem v»i v
administratiivseid viivitusaegasid.

l20Radari_ to°°keskkonna tingi mused
Viide
Nr spetsifi Kirjeldus
katsioonides
112 1.20 ToP Temper at uur+10 kuni +40
kontrollitud
keskkonda . N .
113 1.20 paigaldatud Keskmine niiskus (%) |10 kuni 95
(siseruumid)
114 1.20 Temper at uuriji40kuni+70
115 1.20 Keskmine niiskus (%) [5i 100
' Vigastusteta Keskmine niiskus (%) 5i 100
Tt AL
: | (/) Stabiilne 060
118 1.20 Tuul(m/s) :
' Puhanguline O70
. . Temper at uurfid40 kuni+70
a -
119 [1.20 VELT i
tesse
190 120 paigaldatud  Keskmine niiskus (%) [10i 95
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121 1.20

T°O°t avi[0i70

Tuul (m/s)

122.11.20 Mi ttet |0i50
M2rkus: peab taluma kattumist 10 paksuse jaa

123 1.20 o o . Ks Tt NVihm (mm/h) 40

124 120 @ vihmit®© ot Tuul (km/h) 80

125 1.20 I ks tVihm (mm/h) 40

126 1.20 Tuul (km/h) 100

127 1.20 b. vihmi 12 tundi  Vihm (mm/h) 30

128 11.20 mittet©o?© Tuul (km/h) 90

129 1.20 24 tundi  Vihm (mm/h) 18

130 1.20 Tuul (km/h) 75
Mar kused
Radarseadmed ei tohi kaotada t°°kindlust |22
Vi hm. Tuul esjaivibma k&adari valimised mehaan
t°°v»imet kaotada j@rgmistel tingimustel.

T © ° { leskmine tunnipikkune vihm 40 mm/h maksimaalse tuulekiiru88dem/h.

Mi t t et IKReskmiree wunnipikkuneilim 40 mm/h tuulekiirusegal00 km/h, keskminetd@nine
vihm 30 mm/h tuulekiiruseg@ km/h, keskmine 2#unnine vihm 18 mm/h tuulekiiruse@®
km/h.

1.21.Kiirgusoht

Radari s¢steemnealel wa tidmaujs@nr»quet el e:

X-kiirgus peab ol ema ni. radarite sees kui ka v@l
millir°ntgenit tunni s;
el ektromagneetiline kiirgus ei tohi ¢l etada
pi i rasch @

Viide

Nr spetsifi Kirjeldus
katsioonides

131 1.21 a)X-_ki i rgus ( mi lOZ
tunnis)
Vastavuses Euroopa
132 1.21 b) Elektromagneetiline kirgus | hendu s e
keskkonnastandarditeg

1.22.S¢:, st e e mi kasutami ne
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Viide
Nr spetsifi Kirjeldus
katsioonides
133 1.22 Laeva radaris¢gsteemiga t3°t
To°%°kohast on juurdea?as k »i
134 1.22 taielik kaugjuhtimine
135 11 22 Oper aat or iimalddb °%k& togifinktsoniga salvesta
' liikluse taasesitlust
136 1.22 S¢steemi hool dust on v»i mal i
Hool duse m22ratl us:
si sseehitatud tests¢gsteemid
137 1.22 : - : N
merekaardi elektrooniline redigeerimine;
muud ressuigedigeerimise funktsioonid
138 1.22 Andurite ja s¢steemiandmet e
139 1.22 Paigal dada tul eks pikaajal.
140 1.22 Pi.ke.m.aajaliseks andmet e s @
arhiveerimine
141 1.22 I_ga!t operaator.i vi deomoni t
videopilte
K»i k operaator.i videomonito
142 1.22 salvestatud liikluse taasesitust
143 1.22 Andurit‘e‘ jq s¢steemi andmet
sdlega pole vajalik eraldi tegeleda
Tanu paigal datud pi kaaj al
144 1.22 arhiveerimine vajalik wvaid
(¢ks kuu)
145 1.22 K»i k vi de oa emidefindistagud andmed salveistat:
' standardandmebaasi (DVD, MP
123 0peraatori t°°koha kasutusregii mid
Operaatori t°°koht peab v»imaldama j2rgmisei
a) tavaline
b) hooldus
c) salvestamine ja taasesitus
Tavarneny kasutatakse liikluse seireks. Hool du
ning p»hi seadete muut mi seks. Seet»ttu peab h
Hool dusregiimi saab valida vaalkthtihkahul , kui o
taasesitusregi i mi kohta, kuna sellisel juhul
salvestatud radaripilt.
Operaatori t°°koha kasutusregii mid
Viide
Nr spetsifr Kirjeldus
katsioonides
146 1.23 Operaatori t°°%kohm peab toet a
147 1.23 Operaator. t°°koht peab toet a
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148 1.23 Operaatori t°9°koht peab toet a
149 1.23 Hoo!dusregiimi sa_ab kasut ada
p»hi seadete muut mi seks
150 1.23 Hool dusregiimil on salas»na
151 1.23 Taasesitusregiimil on salas»na
a) Tavareziim
Tavaregi i mi kasutatakse | ii kluse seireks, ku
regiimis s?2ilitatakse k»i k kommuni katsiooni d
Asi dusrodeiviankiss.0 Sel l e regiimi funktsionaal suc¢
Viide
Nr spetsifi Kirjeldus
katsioonides
152 1.23 Tavaregiimis on s¢gsteem valm
153 1123 Tavargg‘;iimi_s s2ilitab s¢stee
al ams¢,steemi dega
154 1.23 Radar iotildesotrPeaal aj as
155 1.23 Ja2l gimist°°tl us
156 1.23 Ja@l gimise funktsioonid on ak
157 1.23 Operaator.i p2ringuid t°°del d
158 1.23 Aktiveeritakse | iikluse ja s
159 1.23 Kaamera kaugjuhtimine radarilt
160 1.23 Kaamerate kaugjuhtimine operaatori poolt
Tavaregiimis kuvatakse reaalaja liiklus rada
Viide
Nr spetsifr Kirjeldus
katsioonides
161 1.23 V»i mal datud peab ol ema radar
162 1.23 V»i mal dat ud pkelekasndratetbos/idedd k »
163 1.23 V»i mal datud peavad ol ema el e
164 1.23 V»i mal datud peavad ol ema 2|
165 1.23 V»i mal dat ud pe a-akasutusdlaenmda s ¢ S
166 1.23 V»i mal datud peaydd ol ema t©°°
167 1.23 Lii kluskuva peab olema t2aiel
168 1.23 Operaator v»i b valida mitme
169 1.23 V»imal_d_atud peavad ol ema er.i
(detsentreerimine)
170 1.23 V smaldatud peab olema huvi pakkuva ala suurendamine
171 1.23 Merekaardile kantakse kattuv radarivideo
172 1.23 Val i tud merekaardi al ale kan
173 1.23 Tavaregiimis kuvatakse |2l gi
174 1.23 Erinevat t¢gepi jJ21 gi misi kK uj
) Radar.i l'ii Kkl uskuva on t 2i eibvalidaunitine kkaeda r t o r |

(vahemiku) skaala vahel. Teine peamine pakutav omadus on erinevad panoraamimis

(detsentreeri mine)

ja suur

endami sv»i mal us
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) El ektroonil i sel merekaardil e on v»imal us
kanda ¢ Ksiks»i kblmimasol eva radarianduri . Val
suuruse ja kujuga radarivideo.

M) Lii klushal dusregiim sisaldab ka automaat s
te¢epil jJ2ljed kuvatakse erinevate s¢mbol it

b) Hool diimsr e ¢

Juurdep?2@su hooldusregiimile kaitstakse sal a
v»imali kud j2a@rgmised funktsiooni d:

a) kaardiredigeerija (j»ekaartide | oomiseks)
b) s¢mboliredigeerijoa

C) va@rviredigeerija

Li saks on hoiohmaluiskedyinand &r iv»j a muude s¢ steem
reguleerimisfunktsioonid.

Redigeerimisfunktsiooni abil on v»imalik teh
T kaardi muutmine v»i pikendamine
T kaardi v&rvide ja joone muut mine
f radarivideo ja ja@relhelendusjoonte va&arvid

a) Kui poi asukoht muutub v »i rannajoone | a
redigeerimisfunktsioonide abil need muutused kohe kaardile sisestada.

b) Sisseehitatud | 2htemuundusfaktor. abil sa
korral esitataks kohalik geodeetiline andmestik.

C) Li saks saab hooldusregiimis m2a2arata igale
funktsiooni klahvi. Lisaks m22ratakse kaar
seoses seireal agaattdrpistues tpa»dhai sreaaddaerdi, inmidd ak
klahvivajutuste abil.

d) Hool dust°°de k2&igus on radarit°°tlus koos
aktiivne.

Viide
Nr spetsifi Kirjeldus
katsioonides

175 1.23 Juur dep? 2 siui nhiolod dkuasirtesgt a k s e
Hool dusregiimis on v»imalik

176 [1.23 merekaardid) kasutamine

177 1.23 Hool dusregiimis on v»imalik

178 1.23 Hool dusregiimis on v»imalik
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179 1123 Hool_d_usregllmls on vx»i mal ik
reguleerimine

180 1.23 Kaardi muudatused tehakse redigeerija funktsioonide abil

181 1.23 Kaardi pikendused tehakse redigeerija funktsioonide abil

182 1.23 Ka ar oiiimuwd&tused tehakse redigeerija funktsioonide ab

183 1.23 Kaardi joonte muudatused tehakse redigeerija funktsioonide &

- - a .
184 1123 sbﬁdar|V|deo Varvi muudat use
a . . — .

185 1123 ibil r el h e rviemuubatissed tehakse redigeerija funktsiootr

186 11.23 Redigeerija funktsioonid v»
asukohta

187 11.23 Redl_geerlja funktsioonid v»
muutusi

188 1.23 Redllgeerljalfmtamldtasuamiorsudse\s»
muutusi

189 1.23 K»i k veega seonduvad muutus

190 11.23 Slss_eehltatud |l 2ht emuundusf
ruudustikus

191 1.23 P fingu korral esitatakse kohalik geodeetiline andmestik
Hool dusregiimis saab igale

192 11.23 m2arata oma funktsiooni kI ah

193 1.23 Kaardi valjav»ttele m22arata
Seoses seiirneaaliakg at 2opns uvs» a d a

194 1.23 ; . .
p»hi seaded, mida tavaregiim
Hool dust©°®°°de k&igus on rada

195 1.23 muude funktsioonidega aktiivne

c) Salvestamine ja taasesitusregiim
)] Andmete salvestamine ja vaatamine

Radari s¢steem peab ol ema v»i meline salvestanm
edastamiseks ja salvestamiseks radarisg¢gsteem
v»i mali kud ol ema modd aatdu v afhealdi dl. e Aan dv » i ma l
toi mingutega ¢hel ajal

1)) Salvestamine p2rast avastami st

K»i ki radar.i arvutis¢gsteemilt edastatud andm
chel ajal ' i ndi st ama.

lll)  Taasesitus

K» ki radar.i arvutis¢gsteemilt edastatud andme
¢, hel aj al anal ¢¢simiseks lindistama, mi da es
andmed ja h2ired otsitakse va@lja andmekandj a
Seekontseptsistn on | i i kl use taasesituseks, nagu ope
s¢steem peab v»i mal dama operaatoril spetsiif

otsida.
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V) Salvestamine ja taasesitusregiim

Viide
Nr spetsifi Kirjeldus
katsioonides
196 11.23 Radaris¢steem peab ol ema v»
' kogutud lindistatud ja salvestatud andmeid
Andmete edastami seks ja sal
197 1.23 arvuti sse, miraud, peavak adlema dolaviads
vahendid
198 1.23 Andmeeplastus peab ol ema v»i
chel ajal
199 1.23 K»|kl'radarl_arvutlsg,steeml
arvuti andmei d peab saama p
K»i ki radar.i arvutisg¢gsteemi
200 1.23 arvuti andmeid peab pideval
taasesitada
201 1.23 Taasesituse ajal on kuva ta
202 1.23 Radarl. ja kaamerate vi d®lojda
andmekandjalt
203 1.23 Taase5|tu§reg|!m|s kuvataks
salvestamise aj al n&¢eb
204 1.23 Taasesitusregiimis v»ite su
505 11.23 Salvestatud andmeid (kaarte, liikluskuva ja radari videosalvestusi)
' ol ema v»imalik v&rvilise | aser
506 11.23 Sg,steem pggb.vmmaldama ope
|l i ht sal viisi/l kuup@eva | a
1.24.Radari monitor
Tavalises liiklusregiimis kuvatakse ekraanil
teave.
. Radari toorvideo koos j2relhelendusega

ii. Elektrooniline merekaart
. T°°meng¢¢d
iv. Si ht m2r gimbglidjd ngndega lsaasiev tekst

v. Kiirusvektor ja j2lgimise ajalugu

vi Aken valitud s-ijlat m»midiucher dimelt gigrai s

vii Aut omaatse | iiklusseire j2lgimise hoiatuse
vii. T°°0l eku muudatuste hoiatused

ix. Avatud aknad kriitiliste alade jarsit m2 r ki de eri skaal adel kuva
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Viide
Nr spetsifr Kirjeldus
katsioonides
207 [1.24 Tavalises |liiklusregiimis
208 1.24 Liikluskuva sisaldab mitut akent
Liikluskuva sisaldab teavet radari toorvideo ja
209 .24 | rélhelenduse kohta
210 [1.24 Liikluskuva sisaldab elektroonilise merekaardi teavet
211 1.24 Lii kluskuva sisaldab t°°n
Lii kluskuva sisaldab teav
212 .24 vastava teksti kohta
213 [1.24 Liikluskuva sisaldab kiirusvektori teavet
214 1.24 Lii kluskuva sisaldab |21
215 124 Lii kluskuva sisaldab akjan
m»»duandmet ega
216 [1.24 Liikluskuva sisaldab automaatse liiklusseire hoiatusi
217 1.24 Lii kluskuva sisaldab t°°oqg
018 1.24 Liiquskuva sisaldab aknaid‘ kriitiliste alade j_a eri skaalac
' kujutavate sihtm2rkide ku

125, Kasut ami n

e ja m»»dud

Operaator.i

t°°koha s¢steem pakub j2rgmisi

Viide
Nr spetsifr Kirjeldus
katsioonides

219 1.25 Maksimaalne kaartide arv 03

220 1.25 Kaardi varvid 05

221 1.25 Maksimaalne punktide/kaartide arvO60

222 1.25 Maksimaalne joonte/kaartide arv 04

223 1.25 Maksi maal ne s ¢ mlkO16

224 [1.25 Maksi maal ne m2r k020

225 1.25 Maksi maal ne hai rO10

526 11.25 Maksi maal ne veko20
arv

097 1.95 !\/Iaksumaglne. positsioonil oIesz)20
j @1 gi mi ste arv g

008 1195 Maksma}alne tsoonide arv, LOlO
navigatsioon on keelatud

529 1195 EI\i/lr:';/lkslmaalne radari eraldustsoor(»)10

930 11.25 M_a_k5|maalne radari eraldustso()20
failide arv

231 1.25 Maksimaalne radari pimetsoonide

032 1.95 zl\a/lr\z/i ksi maal HgnrnlstsoamkjolS

033 1.95 Maksimaalne _ kuvataveo3
kaugusm2r kide ar

L e h e B1120g

an



Maksi maal ne

234 |1.25 punktide/j2algimi®%
235 [1.25 Maksi maal ne s ¢ s tO6
236 [1.25 Maksi maal ne s ¢ s tO50
237 1.25 CPAIIRim | 2henemi016
038 1195 TCPAT | 2 h.| ma I 2 h €11 60
kulunud aeg (min)
239 1.25 Asi muudi skaal a,l5, 10 alatesi(859,9
240 1.25 H2ire k2i vit umi sOperaatori poolt reguleerit:
Mi ni maal ne vahe
241 1.25 vahel, k as ut at aOperaatori poolt reguleerit:
t°°tl emi seks
242 1.25 Pindj2l gi mi se | ¢20sekundit
H2aire k2&ivitumi g
243 1.25 sisestamist navigatsiooni keelatu(©Operaatori poolt reguleerit:
tsoon
244 1.25 Jelgimiosaj@l ygnsty 1,
intervallid
245 1.25 Jelgimisvektori byagmn
valitav
246 1.25 Maksi maal ne hel iKolmerinevat heli
247 1.25 Vi suaal ne haireSE_nbOI'. V'.Ik
s¢mbol i kuju
Kuva vahemikus kuvatak
248 1.25 Asimuudi skaala Il ¢ hi ke radi a
che kraadi k
249 1.25 Maksimaalne poivahtide arv 020
250 1.25 Jal gi mi se katke{aathaawklpaadm
orraga, manuaalselt
Operaatoril ei tohi ol
251 1.25 Parandus v>1 ma lust | @#
andmeid manuaals
parandada
252 11.25 Radari joonistelng pagya

salvestamise aeg
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Lisa 2
Laevakaamer asg¢st
(IR ja CCD kaamerad)

N»uded
l.;.1 dine
¥°/ p2eva videovalves¢gsteem (DNSS) peab sisal
l. seirepea, k. a st abi Jkaldpeagaroptdandarid (keanokaamerk,j e | i

TV-kaamera ja | aserkaugusm»»tja (LRF));

2. elektroonikaelement, m&saldab toiteallikamoodulit, juhtelektroonika ja automatiseeritud
videoseireseade;

3. operaatori juhtkonsool, k.a juhtpaneel, juhtkang, monitor ja VCR,;

4. mastile paigaldatud k2sil ¢gliti;

5. pesupaak ja pihustusotsak.

DNSS ¢ hend-+#gh callasjeg rtGPkSo mpass vastava NI MEAO0183

2. Seirepea

- Stabilisel/lkatdpeaud p°°rd

- Optoandurid

21.St abili seékaldppaud p°°rd
Stabiliselehaltdipegp°pPxhii funktsi oon on kontroll

m2 r gimijsdl| ggieadme t°°raadi us e kualladtpuesae sp.e aSht agbhiil
j 2rgmi ste andur i t €y kaameta suurenduseajaliia.rAaduritevkésia v i
paigal datakse g¢roskoop, mille p»hisédtesanne
s»| tumat a.

Seirepea konstruktsioon peab olema tugev ja veekindel.

Nr | Nimetus IN»uded

Stabilisedkaldppaud p°°r ¢

1 Maksi maal ne ve|lO+i35

2 Maksi maal ne p»|Nx360

3 Maksimaalne vertikaalkiirus 040
tifskoor musel (

4 Maksi maal ne p»| 040
t2aiskoor musel

4.1 | Minimaalne horisontaalkiirus | 00,05

(Al s)
42 |[Mi ni maal ne ver|00,05
5 P ° °/kattipea 02
stabiliseerimisviga (mrad)
6 Kujutise stabiliseerimisviga 00,1
(mrad)
Kaheteljeline g¢roskad
7 Aktiveerimisaeg 05
8 Sisendi maksimaalne vahemik | 45
(Al s)
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2.2.0ptoandurid

a) V2 r-Wikaamera, suurendusega

Nr | Nimetus N»uded
10 ([Varv |1 06 CCD ( p| 0440000
11 | Horisontaalne resolutsioon (TV| 0460

read)
12 | Optiline suurendus 026
13 |[Vaatevali (A) |054i22
14 | Minimaalne vahemik (lux) 01
15 | Maksimaalne vahemik (lux) 0100 000
16 | Maksimaalne kaadriaken (F) | O1,6
17 | Minimaalne kaadriaken (F) 02,7
18 | S/N (dB) 050
19 | Minimaalne tundlikkus (lux) 00,01
20 | Valge tasakaalustamine Automaatne
21 |[V»i menduse r e g|Manuaalne

Automaatne

22 | Kummipaadi tuvastamine o7

Po=7 5 %= 0,Zikm" (km)
23 | Kummipaadi identifitseerimine | O5

Po=7 5 % = 0,Zikm" (km)

b) Soojuskaamera
Nr | Nimetus N»uded
24 |Lai nepi kkus (¢|3i5 vil2
25 | Detektor (pikslit) 0640x 480
26 |[Kitsas vaatev?2 025x17
27 |Lai vaatevali |[012x8
28 | Kalibreerimine Automaatne
ja manuaalne

29 |[V»i menduse | a |Automaatne

reguleerimine ja manuaalne
30 | NETD (mK) 030
30.a| MRTD (mK@c/mrad) M,1@4,5
31 |[T°° alustami ne|lO7
32 | Kummipaadi tuvastamine o7

Po=7 5 %, 0,Zikmixkm)
32.a| Inimese tuvastamine vees 02

Po=7 5 % = 0,Zikm* (km)
33 | Kummipaadi identifitseerimine | O5

Po=7 5 %= 0,Zikm’ (km)
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c) Silmadel e kahjutu | aserkaugusm»»tj a
Nr | Nimetus N»uded
34 |Emi ssiooni | ai no0154
35 |[Laseri im$us(myndyvO7
36 |Kiire diver gent| 00,7
korral
37 |[M»»teresol utsi d0O5
38 |Absoluutt2apsus, O5
(m)
39 | Maksimaalne ulatus (m) 20 000
40 | Minimaalne ulatus (m) 80
41 | Tavaintervall O1 piltiga 6
sekund
2.3.0peraatori juhtkonsool
Operaatori juhtkonsool ©paigaldatakse
Nr | Nimetus N»uded
42 (V& rvimonitor X406 LC
TFT
43 | Juhtpaneel
44 | Juhtkang
45 | VCR
23. 1. Videoj?2lje protsessor
Viide
N spetsifi Kirjeldus
r S
katsioonides )
45.12.3.1 M2 r klaua | 21 goO3 Si ht m2r
45.22.3.1 J21 gi mi ski i r u0i50 kummipaat
Oma laeva maksimaalne - 3x1.5m,
45.32.3.1 p°O%ramisnur K 020 Hy=1m
a — .
454231 Ja1] gi mi se al uAutomaatne ja
manuaalne
45.52.3.1 J2a1] gi mi skaugu00,052,5
Jal gi mise uue|
45.62.3.1 00,1
45.72.3.1 Jalgimist?®psugyg,g
Si ht m2rgi ma k| _
45.82.3.1 resolutsioon (m) 04,5

Varvimonitorikanghp piagaledat akse

S

da

s¢Vvistatul t
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24V&r vi moni tor

Monitor.i kasutatakse erinevatelt anduriteldt
kujutised n2itavad s¢steemi onaleskalidakuwamesekss . Op
ocks kol mest ol emasol evast videost.

Nr | Nimetus N»uded

46 | Video Va rrwi
kaamerast

47 | Video Infrapunakaamerag

48 | Video VCR-ist

49 |Hel edus, v@2&r v |Juhtnupud

50 | Suund ja vertikaalprojektsioon | Kuvad

Hel eduse, vaarvi ja kontrastsuse juhtnupud pe
ol eks v»imali k neid ¢mbritseva valguse tingi
DNSS ¢¢hendatgaksdeaGRSe ja pikkuse va@artus pea
2.4.1.V 2@ r_imeivideomonitor
Viide
N spetsifi Kirjeldus
r o
katsioonides )
50.12.4.1 Laotuse muundaja (piksel) 01280 x 1024
50.22.4.1 Monitori tg¢ep 02406 LCD
Vaatenurk (kraadides)H:170 0170
50.32.4.1 V170 6170
50.42.4.1 Varvid 0250
50.52.4.1 Heledus 0350 cd/m
50.6 2.4.1 Reaktsiooniaeg (ms) 02
50.7 2.4.1 Kontrastsus 01000: 1
2.5.Juhtpaneel
Juhtpaneel.i konstruktsioon peab ol ema vastup
Nr | Nimetus N»uded
51 | Juhtpaneel Vastupidav
52 | Juhtpaneel T2ieliku
veekindel
53 |[FunktsiooniddgLi htne Kk
54 |K»i k k@&skl us ¢Kogutud
juhtpaneelile
55 |K»i k nupud Tagavalgustuseg;
Juhtpaneel peab v»i mal dama s¢steemi rakendam
k»i K entaw . Masina kasutajaliidese (HMI) igal e
r¢hmitatud, et muuta seadme kastumine va@aga |
Juhtpaneelile kogutakse kokku k»i k k&@skl used

rakendamiseks ja mida kasuteia® koos vi deon?i di kul e kuvatud
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Sel

|l ek s, et s¢st eemi saaks ka °°sel kasut ada

tagaval gustusega. Hel edust peab ol ema v»i mal

2.6.Juhtkang

Mitme nupuga varustatudjht kangi |l on j2argmi sed funktsioon
Nr | Nimetus N»uded

56 |Aut omaatne vid Sisse/v?al

57 | IR/TV kaamera Valik

58 | AVT aken Valik

50 |Kaamera vaat ev|Valk

60 | Kaamera suurendus Juhtnupp

2.7.Videosalvesti

Videosalvestipeab olema DMCAM-formaadis. VCR peab olema juhtimispuldist kaugjuhitanti
salvestamine kui ka taasesitamine.

Nr | Nimetus N»uded

61 | VCR-i formaat DV-CAM v »i
parem

62 | VCR-i kaugjuhtimine Juhtpaneelilt

63 | Salvestamine Juhtpaneelilt

64 | Taasesitamine Juhtpaneelilt

2.8. Videosignaali kontrastsuse rikastusmoodul

Video kontrastsuse rikastusmoodul il peavad o
Nr Kirjeldus VastavusandmegVastavus %
65 Aut omaatne kontrastsuse
66 Pildi t°°tlemine reaal a
67 Monokroomne ja va&rvilin
68 Osaline kontrastirikastus
69 Tol mu ja peegel duste m»
Video rikastusmooduli tehnilised n»uded
Nr.  Kirjeldus VastavusandmedVastavus %
70 Er al dus v » 0600
71  Ribalaius (MHz) 010
72 V»i me n dus Automaatselt O kuni 32
73  S/IN-suhe (dB) 060
74 Musta tase (%) Automaatselt O kuni 100

Sisend 1V 75 oomi juures
75 .

valjunds

2.9.Elektroonikaelement
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El ektrooni k a e tgmistesttkampdonentiidesh e b | 2

- elektrooniline PCB k&@sklusteks ja s¢gsteem
- S¢St eemi toiteall i kad.
El ektrooni kael ement peab ol ema vastupidav | a
Nr | Nimetus N»uded
76 | Elektroonikaelement Vastupidav
291El ektrooniline tr¢kkplaat
Vastupidav el ektrooniline tr¢kkplaat peab to
/| kal dpea telje, kaamerast edastatavate video
Tarkvara kasutatakse DNS#le e des oper at si ooni s¢gsteemi reaa
ajas¢nkroni seerimist m»ne mikrosekundi jooks
Spetsiaal sel tr¢kkplaadil peab ol ema aut omaa
Nr | Nimetus N»uded
77 | Elektroonikafunktsioonid K»i k
78 |Tal i stdems s ¢ Reaalajas
79 |[Protsessi S¢nkiM»ni mi kr
80 | Funktsioon Automaatne

videoj 21l

2.9.2.Toiteallikad

L aeva rgust{24 \eDC) muunduri moodul genereerib vajaliku stabiliseeritud
alalisvoolupinge el ektrooni kael ementi, mis o

Nr Nimetus N»uded

8l |Toitev»r k (24 | Muundurimoodul

2.10.Pesupaak

Pesupaak peab olema varustatud DNgESa sobima paigaldamiseks mis tahes kohta laeval.
Pesupaagi l peab ol ema puhastusvedeli kuga t 2i
klaasipuhastajaga kasutatakse seda andurikorpuste tuuleklaaside puhastaoiadkist ja
muudest j22kidest.

Nr | Nimetus N»uded
82 | Pesupaak Kuulub
tarnekomplekti
83 |[T2idetud | i s ap|Kuulub
tarnekomplekti
84 | Puhastusvedelik Kuulub
tarnekomplekti
85 | Kaugjuhtimisega pump Kuulub
tarnekomplekti
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86 | Andurikorpuste tuuleklaasid Soolade ja muude
j @2 kide
eemaldamine
87 | Klaasipuhastaja Talitlus
88 | Objektiivi pesu Talitlus
211Mast il e paigaldatud k?2si
Mastile paigaldatud k2sil ¢ vdiemal akls opé
veekindel | ¢l iti paigaldat seirepea vahe
Nr | Nimetus N»uded
89 |Mastil e pai gal]|Toiteallika
valijal ¢l
90 |Mastil e pai gal]|Veekindel
91 |Mastil e pai gal|Paigaldatakse
seirepea
3Meng¢ ¢ valik
Operaatorile peab ol ema tagatud juurdep2a@as v
ol ema esitatud puukujulise skeemina, v»i mal d

S gfeemiparameetreid nagu:
- talitlusparameetrid (skanneri sektori laius, Kiirus jne);
- sihiku paigaldusparameetrid (sihiku/laeva orienteerimisparameetrid). Anduri
orienteerimisparameetrid (kaliibri sihtimine);

- seadmesse integreeritud testseadme n»ue.
Nr | Nimetus N»uded
92 |[Videon?2i di k Talitlusparameetrid
93 |[Videon?@idik Paigaldusparameetr
94 |Videon?2idik Integreeritud
testseade
3.1.Reqgi i mi d
DNSSi | peavad ol ema j2rgmised regiimid:

Nr Nimetus Omadused

95 |Al gregii|Seirepea peab n
ja j@ama ooter ¢

96 |Manuaal r|Juhtkangi kasutatakse nii
t@ppisliikumise
amplituudiga lilkkumiseks.

97 |Juht i mi s|Juhtkangi vabastamisel peab se¢
naasma nullasendisse.

98 |[Skaneeilim|Seirepea aut oma
peilingu ajal.

99 |Radari s|Seirepea | 2lita
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poolt edastatud peilinguinfot.

100 | Automaatne

videoj 2l |operaatori pool

Seirepea j2lit a4

si htm2r ki

101 | Pesuri talitlus

Koos klaasipuhastajaga
kasutatakse andurikorpuste
tuuleklaaside puhastamiseks
sool adest ja mu

3. 2.

Sel l

Kaame

e O0Ssa

ras¢steemi juhtimisn»uded

eesm@rk o

Kirj el steemiguhtsegdmetesahbilt or i t e

n
saadetavate k2ske ja nende edastami se moodus
ka2sud jJja k2skude saatmise v»i mal

saad

et avad

Nr

Kirjeldus

102

Kaamera
s¢Stee
juhtimis-
moodused

Manuaalselt ja automaatselt. Manuaalselt
kaamerasg¢gsteemi juht
juhtkangi abil. Automaatne
skaneerimine(piirjoon, ruut, sektor ja paralle
Automaatselir adari juht ko

103

Automaat
regiinm

104

R a d a rgi sattorhisel alarmtsooni peab

kaamera suunamine m?@
automaatselt, st konsool peab edastama rac
hairesignaal. korral
uht seadmetel e auton
Vo> kauguse ja asin
uunami s k % ruumis @epbe r a a
ajvituma al armsi gna

t me m2rgi avast ami
°9rduma m2rkidel e n
arjekorras. Mar ki de
(ajavahemi k, mille |
a v a st aki) pedb olarha kasutaja poolt

programmeeritav ajavahemikus 2 kuni 20

sekundit.

—5 = =0~

Vajutades radari juh
ASuunaodo nuppu ning Kk
punkti kuvaaknas.
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Kaamera |Suunamine horisontaaltasandil.
s ¢ S t e eSuunamine vertikaaltasandil.
juhtimis- Suunamine diagonagh teistes suundades
k2a2sud | ¢hi mat teed pidi
Suurendusv2@rtuste n
Teravustami sva@arust e
Ereduse ja kontrasts
105 vaartuste muut mine.
Kaamera valik (kas (
Kaameras¢steemi juht
(manuaal ne v»i aut on
Objektiivi kaitseklaasi puhastusseadmete sis
j a valjal¢litamine.
Varj e kasut ami sel
k2sud.
Ka.amera K »k operaatori juhitavate kaamerate ja
s¢Sstee _ .
106  htimis- kaameras¢gsteemi par a
I a peavad olema juhitavad eemalt.
k2asud
Vertikaak /Aut omaat se suunami se
suunaline arvestada vertikaalsuunalist korrektsiooni.
korrektsioon K a a me rgeée sunfgamisel radarkonsooli
poolt edastatavate Kk
asimuudi v22rtuste)
107 ) _ )
] uht s¢gsteem korrigee
kauguse erinevusest tulenevat vertikaalsuur
viga ja suunama kaan
vaaddédav objekt asuks monitori ekraani
keskkohas.
SuurendusjgAut omaat se suunami sr
teravustamiskaamera olema automaatselt teravustatud
vaartusuunatavale objektil
108 automaatse k » r v a hutomaataebsuunamise korral ole
suunamise vaikimisi 30 m.
korral S¢st eemi admi ni str aa
automaatselt seatava vaatesektori laiust ja
teravustami sva@artusi
Kaamera K a a me gijuhtiming peab toimuma juhtkar
juhtimine  |abil. Horisontaalja vertikaalsuunalise liikumis
k 2 s i j ukiirus peab muutuma sujuvalt, juhtkangile
r e g i i nrakendatava surve kohaselt.
Kaamera teravustamin
109 muutmine peab toimuma juhtkangi abil.

Teravustamisejausur enduse v ?@
muutmine peab toimuma sujuvalt, juhtkangil
rakendatava surve kohaselt.

Juht seade peab
diagonaalj a t ei st es

vV »i ma
suun

pidi.
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Kaamera
110 S¢St eeKaamer as ¢dnetejehtmine peaba
seadmete toimuma laeva sillast.
juhtimine
111 Vi deomoni torid kuvay
mustvalget pilti
Operaator v»ib k»iKki
112 vaatamiseks valida mitme kaamera ja monit
vahel.
113 Vea m?2 2V e a mehdu teste peab saama rakendada
testid sillast.
4T°°tingi mused

DNSS peab vastama alltoodud keskkonnatingimustele.

41.Teki st ¢l espool e paigaldatud seadmed (seir
Nr | Nimetus N»uded
114 [K»r gus / madd(7,2kPa
transport (ei ole rakendatud
115 [T°°t emper at u(il0AC Kk 45AIC -
116 | Temperatuuri ressurss i20AC k 60AIC -
117 | Hoiutemperatuur i20AC Kk GOAIC
118 | Vihm 25 mm/h
119 | Niiskus 90%, tingimusel
+35AC (1 h)
120 | Meresoolakeskkond 5% NacCl, tingimusel
+35AC (4 p?2 ¢
121 | Tuule maksimaalne kiirus | 30 m/s
talitluseks
122 | Tuuleressurss 50 m/s
123 | Vibratsioonikindlus (0.01 ¢/Hz, sagedus 5
kuni 50 Hz (2 h piki
igat suunda)
42.Si seruumi desse paigaldatud seadmed (n2idik

Nr | Nimetus N»uded

124 [T°°t emper at u(0OAC kd45AIC, +
RH

125 | Hoiutemperatuur i20AC k@i Ag
h)

126 | Vibratsioonikindlus 0,001 g/Hz, sagedus 5

kuni 50 Hz (2 h piki
igat suunda)
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5. Logistika

5.1.N » u d e kindlusel€, hoolduse teostatavusele ja kasutatavusele

Nr | Nimetus N»uded

127 | Kasutatavus 0,998 kasulikust
t°%east, m
ol ema v&he
aastat.

128 [DNSSi keskmi ne 102000h
t°°va|l tus ( MTBI

129 [Jahut usseadme |02000h
t ° dtus IMTBF)

130 | Integreeritud Isoleeritud 090
testseade mitmefunktsionaalsess
r¢hma (%)

131 | Integreeritud Isoleeritud moodulisse| O95
testseade | (%)

132 | DNSSi keskmine remondiaeg 060 min

52Va8l ja»pe

Véd|lgmeprogramm peab sisaldama j2rgmisi hool d

- ametlik valja»pe h»l mab teooriaosa kIl assi
praktilist tegevust;

- ametli k va&alja»pe, nii s¢steemi takesell dabi

kliendi/kasutaja ruumides.
Val ja»pe h»Il mab j2rgmist:

Nr | Nimetus N»uded

133 |V2 |l ja»ppekur g}l evaade s
talitlusest

134 (V2| j a»ppekur gTalitlus

135 (Va1 j a»ppekur gEnnetavjakorrigeeriv
hooldus

5.3.Dokumentatsioon

Dokument at si oon peab sisaldama k»i ki wvajalik

kasutamiseks ja hooldamiseks:

Nr | Nimetus N»uded

136 | Dokumentatsioon Paigaldusjuhend

137 | Dokumentatsioon Kasutusjuhend

138 | Dokumentatsioon Hooldusjuhend

139 | Dokumentatsioon Varuosakataloog
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Lisa 3
Laeva °°mono
Tehnilised tingimused

1. 1l dn»uded

1.1.S¢ st eemi kirjeldus

¥°monokkel peab ol ema kerge, automaatne, aut

s¢steems glhaoi k&dv ja statiivile pavgial dataal g

patrullimisel, s»itmisel, tulistamisel (Ilisa

kaardilugemisel, s»i duki hool dami sel |ja esma

infrapunakiirguse allikas, mis I|isab t2ienda

ol ema varustatud sil masobitusega, mis valist

1.2.Liidese definitsioon

¥°monoklI i kompl ektistpeab sisaldama j2&rgm

a. monokkel,

b. peakomplekt (kinnitusrihm),

c. kandekohver,

d. hoiukarp.

Kompl ekt peavad kuuluma j2a@rgmised |isatarvi
. udukaitse,

a

b. kaitsefilter,

c. okulaarivarjuk,

d. kaelapael,

e. objektiivi ja okulaari kaitsmed,
f. kasutusjuhend,

g. | 2 2 e palestuskomplekt.

Transpordij a hoi ukarp peab kaitsma °°monokli sg¢st
k2sitsemise ja hoiustamise ajal. Kandekott p
kaasaskandmi s e aligtingimugtea. Péakom@ekt paaly dleknaviardstatu@

|l ukustusmehhani smiga, mis v»imal dab monokl i
Peakompl ekt il peab | isaks ol ema veel eemal da
ennetamiseks peakomplekasutamiselMonokli komplekt peab koosnema korpusest,
objektiivilaatsedest, okul aa Monokli Korpuses pedite s t
ol ema infrapunakiirguse allikas, aku t¢hj
elektrile, 1| 1 ti ja ereda valguse t»kestamise fu
pi deval kasutamisel eredas valguses. EIl ek
p»hiregiimi: sisse/valjalinfr apdahkapaksekihdaied F
Vo»i |l abakuid kandev operaator.

j a
j ene
nkts
tri
/ ON

1.3. Tuvastamiskaugus 1@ lux

Si ht m2 r| Tuvastamine |Ki nd | a k s n Identifitseeriming
1 Liikumatu isik | O400 m
2 0200 m
3 O75 m
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Liikuv isik 0422 m

4
5 0228 m
6 081 m

14N»uded f¢sgesilistele omadustel e

1.4.1Udukaitse. Udukaitset kasutatakse okulaari kaitsmiseks udu tekke eest. Udukaitse peaks

ol ema k|l ambriga kinnitatav ja vajaduse korra
1.4.2Kaitsefilter. Kai tsefiltri funktsioon on kaitsta
|l 2bil askpesatkesegw!| ema va@hemalt 90 %.

1.4.30kulaarivariuk . Ok ul aari varjuki ¢l esanne on kaits
kiirguse ja n2opeegel duste eest, kuli monokl i
kinnitatud.

1.4.4Transpordi- ja hoiustamiskarp. ¥ ° mono k| i s¢steemi ja |isat
kuuluma vastupidav ja korduvkasutatav transpgrda  hoi ust ami skarp. Tr an

tagada vastavus | °°2gikindluse, | ahtisekkauba
mi s v»i mal dab sjea av 2alviasdra» h Kk ud n- jadomistameskagpd . Tr a
peavad olema nii vastupidavad, et neid saab
karbi sul gemiseks pol e vajtasvakeadeidt ada tei pi,
1.4.5Kandekohver Ker ge kandekohvri ¢l esanne on kai't
|l isatarvi kuid va@listingimustes.
1l.4.6KaelapaelKa el apael seatakse ¢mber kaela, kui n
Vv»i kui s eidstetdskus.t akse r »

147L 228t s edOdbjkeaktte i vi ja okulaari | 228tsed varu
v»i mal davad kasutada monokl it ka »ppetingi mu
1.4.8PeakomplektPeak ompl ekt peab tagama mamaldaknh i Kiir

monokli horisontaalse ning vertikaalse asendi kiiret reguleerimist. Peakomplekti peavad kuuluma

suured ja v2ikesed eemal datavad kul mupadj ake
149Tehniliste n»uete tabel

Secsteem

1 [¥°monokkel Monokkel

2 | Objektiiv F1.1/ 25 mm v
3 |Pupilli va2alislabim»» 08

4 | Silmakaitse (mm) 025

5 |Vaatevali (kraadid) |040

6 | Kaugele fookustamise resolutsioon (cy/mr) | 01,0

7 | Fookustamiskaugus (m) 0,25 kuni | »
8 | Piirav nurgaeristus (mrad) <1,3

9 |[Hel edusv»i mendus (f L|>3000

10 | Okulaari fokusseerimiskaugus (D) O+2 kunii 6

11 | Monokli peakomplekt Mugav
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